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1 Общпе полоrкеtrия
1.1 Настоящая меmдим поверки распростраЕяется на стенд роликовый ECDM 48L-

4WD (далее - стеtц) и устанавливает методику первичной и периодической поверок,
|.2 Насюящая методика поверки разработана в соответствии с тебованиями Приказа

Ns 2907 от 28,08.2020 г. <Об угвержлении порядка установления и изменения инт€рвала межд/
поверками средств tвмерепий, порядка установленrtя, отмены меюдик поверки и внесеЕия
изменений в нIл(, тебования к методикам поверки средств измерений>.

1.3 При определении метрологическID( харакгеристик поверяемого средства
измереrшй примеЕяется метод слшiения при помощи компаратора и метод прямьD( измерений.

|.4 В рзультате поверки доJDкны бшь подтвер)t(дены метологlflеские
характ€ристики, приведенные в таблице l.

Таблшtа l - логические истики

1.5 При определении метрологшlескю( характеристик в paMKiD( проводимой поверки

обеспечивается прослеживаемость к Государственному перви.lному эталоЕу:
- ГЭТ 1-2022 в соответствии с приказом Росстандарта от 26 сеrrгября 2022 М 2360 Юб

утверждонии государственной поверочной схемы для средств измерений времени и часютыD;
- ГЭТ 1 08_20 l 9 в соответствии с локальной поверочной схемоЙ передачи единицы часmты

вращения (Приложение А);
- ГЭТ 3-2020 в соответствии с локальной поверочной схемой передачи единиIЕI силы

@риложение Б).
1.6 Щопускается по заявлению владельца средства измерений или лица,

представившего средство измерений на поверку, проведение поверки отдельньD( измеР}lТеЛЬНЫХ

каналов, для меньшего числа изм9ряемьD( величин, с укд}анием об объеме проведенНОй ПОВеРКИ В

Федера:rьпом информационном фонде по обеспеченrдо одшrства измерrшй.

2 Перечень операцпй поверкн средства пзмереппй
2.1 При проведении поверки последовательно выполняют следующие операции,

указанные в таблице 2.

Наимонование характеристики Значение

,I[иапазов измерений танr,енциальной составляющей силы, прикладываемой к
поверхности беювьп< роликов, Н от -5600 до 5б00

Пределы доrryскаемой погрешности измерений тангенtцлальной
составллощей силы, црикJIадываемой к поверхности беговых роликов 

О/о:

- относитсльной, в поддиапазоне от -5б00 до -l700 Н вкrпоч.
- приведенной, в поддиапазоне св. -l700 до 1700 Н вк;поч.
- относительной в поддиапазоне св. 1700 до 5600 Н вк.гпоч.

+1

+l
+l

,I[иапазон измерений часюты вращения роликов, об/мин от 20 до 870

Пределы доттускаемой относитtльной погрешности измереннй частоты
вращения роликов, О/о +0,5

,I[иапазон измерений колшlества имгryльсов, имп от 0 до 18500000

Пределы догryскаемой абсотпотной погрешности измерений количества
имггульсов, имп + l5000

Примечание - Нормирующлпл значением дJIя приведенной погрешности явJIяется

абсо.lпотное значение максимального значеншl поддиапазона измерений.
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обязатеьность выпоJIнения
операlцй поверки цри

первиrIнои
поверке

периодической
поверке

Номер
тryIп(Iа

методики
поверки

Да ДаВнешний осмотр средства измереrшй
Подготовка к поверке и опробование средства измерений Да Да
Проверка программного обеспечения Да .Ща 9

.Ща 10
Определеlше метрологи.lескю( характеристик ,l
полгвФждеЕие соответствия Федсrва измерешfr
м рологическIдлтребовашrяr{

мп-1078-2025

Таблица 2 - оп п

3 Требовrцпя к усповпям проведеЕпя поверкх
3,1 При проведеrши пolleplсr доJDкны собJподаться след/юцие условия:

- температура окрркающей сре,щt, ОС от +15 до +35

- относrтеJIьЕая влалсtость, O/о от 30 до 80
З.2 При проведеrrrм поверки доJDкны отсугствоватъ вибрашпr, трясIс.r, удары,

вJIияющIе ва рабоry стенда.

4 Требоваппя к спецхаJtхстrм, осуществJtяющвм поверку
4.1 К проведевшо поверки доIryскаются лIща, црошеддп{е шIструкIаж по технике

безопаспости яа рабочем месте, и к}учившие экспJryатационЕуIо документацию на поверяемое
средство измереlмй, средства поверки и вспомогательное оборудовfiтrе, примеЕяемые при поверке.

5 Мегрологпческпе п техппческпе тебоваппя к средствам поверкп
5.1 При проведеlии поверIсi примеЕяют средства, указанные в табJп{це 3.

Таблица3-Сведенияо пов

Перечеtъ

рекомендуемых
средств поверки

Операции поверки,
требующ,rе

применение средств
поверки

Метрологrческие и техни.Iеские требовшшя к
средствам поверки, Ееобходrмые дIя цроведения

поверки

31
,)

Измерrте;ь
температуры и
относrтгельной

вл:Dкности воздуха
ивтм-7 м 5-д,
рег. Ns 71394-18

п. 8 Подотовка к
поверке и

опробовапис
средства измеренlfr

Средства измерешrй температуры окружающей среды
в диzшазоЕе измереtшй от +15 ОС до +35 ОС с
абсолrотной погрешпостью Hg бgдgg +1 oCi

Средства измереrпцi относrгельной влаrrшости воздуха
в д{zшазоне до 80 % с абсоrпотной погрешностью не
более +2 Yo.

Эталоtш единшI массы и средства измерений,
соответствуюпц{е требоваtшям к эталоЕаIr{ не Ht Ke

5 разряда в соответствии с Государсгвевной
поверошtой схемой для средств пзмеренrй силы,

угвер:клешrой прик:вом Росстандарта cr 04.0'1.2022 t.
}l! 1622 дrя значенrй массы 10 rc с абсоrпопrой
погрешностью не более *20 г.

Весы
не:lвтоматFIеского

действия GP,
мод.GР-100КS,
рег.Ns 50583-12;

п, 10 Определение
метрологFIескI'(

характеристик
средства измеренlй

п подЕверждеЕие
соответствшI

средства измеренd
метрологическим

требованилr.r
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Средства пзмереrой, соответствующие требовашляr.t к
рабочпll средствам измереlшй в соответствии с
Государствешrой поверошой схемой дrя средств
rвмерешлй угловой скорости и частоты враценшI,
угверждешой прикц}ом Росстандара от 01.09.2022 г,
Ns 2183 в дllшазопе зпачеrшй частоты вращеlшя от 20
до 870 об/rrдпl с отпосrгеlьной погрешностью не более
+0,16 %

Тахометр АТТ-б020,
рег.JФ 272б4-1l

п. l0 Определение
мецrолопдескш(

характеристик
средства измереншi

и подЕверждение
соответствия

средства измеренlй
метрологиIIеским

требованияr

Эталошl ед{ниц времени и частоты и Федства
измерешсi, соответствующие цебоваlллям к эталонам
не HIrKe 5 разряла в соответствии с Государствеш{ой
поверошой схемой дrя средств измеренrй времеЕи и
частоты, угверlкденной приказом Росставдарта от
26.09.2022 г. Ns 23б0 в диаплtоЕе значенrй частоты от
1,10-3 до 8,10? с опlосттгельной погрешrостью не более
1.10-6

Генератор сигналов
специальной формы

дY,,ш-з422l|,
рег.Nч 71343-18

Прпмечапие -.Щотryскается испоJъзовать при поверке д)упrе угвержденяые и
аттестованные эталоны единrlц веJIIFIин, средства измерешrй угверждеЕпого тппа и поверенные,

удовлетворяющие метрологшескшr.r требоваrшям, укд!авным в таблице.

мп-l078_2025

п долженпе таблшIы 3

6 ТребовдЕпя по обеспечеппю безопдспостп проведепЕя поверкп
6.1 Все опершцпл поверки, предусмотенные настояцей методrкой поверки,

экологитIески безопасвы. При rлс въ,шоrпrении, проведение специаJъЕьD( защIтЕьD( мероприямй по
охраrrе окружающей среды не требуется.

6,2 Припроведеlп.rиповерки собrподаютсятребоваrпrябезопасности, опредеJцемые:
- правиJIами безопасвости ц)уда и пожарной безопасности, действующь.rи па цредприяпдr;
- правилаIr,tи безопасности при экспJц/атации используемъ,D( эталоIlЕых средств измерений,
испытатеJIьного оборудоваш,lя и поверяемого средства измереrппi, приведенными в
эксшryатаIионной документащrи.

6.3 Моrrrаж элекгрическю( соед{ненпй проводггся в соответствшл с ГОСТ 12.3.032-84
и <Правшlашл устройства элекгроуставовою) Фаздел VII).

7 Ввешппй осмотр средствд пзмереппй
7 ,l ВнеIшпй осмотр щ)оводят визуаJьно.
'l .2 При BHeIIIEеM осмоте устанавливают соответствие стенда следующим

требоваlrиям :

- комплектность стенда соотвсгствуст требованиям эксIlтryатдц.{оrшой докулtеtrгации;
- отсугствуют мехirнrческие повреждения и дефекгы, ыIшIющ{е на правиJьность
функrцонированlrя и метрологи.Iеские харiжтеристики, а TaIoKe препятствующие проведению
поверки;
- информаrцля на маркпровоtIной табличке соответствует требовапиям эксптryатационной
докумеЕтаIци;

'l .З Резу-тrьтат вIlеппIего осмотра считilют положитоJIьным, есJIи выполнrпотся
цебования, изложенные в п. 7.2. При несоответствии стенда rпобому из требоваrтrтй п. 7.2 результат
внеIIIЕего осмота сtштtlют отршIатеJБным.

8 Подготовка к поверке п опробовашrrе средствд пзмерепrй
8,1 Средства поверкп и стенд подготавливalют к работе в соотвстствшл с требоваrrилr,rи

экспJD/атационной докуt lеlrтаrцпr.
8,2 Перед проведевием поверки выполIuIот следующле по,щотовителькые работы:
- перед проведением поверки средства измерений и эталопы доJDкны быть выдержаны ве

менее двух часов в помещении, где цроводится поверка.
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8.3 Опробование стенда проводпь в следлощей последоватеJIьности:
8.3.1 Подлrочrrгь сгепд в соответствии с руководством по экспл).агаIцпr.
8.З.2 При опробоваrпш должно бьггь установлено с(юIъетствпе стенда след/ющим

требовапrям:
- отсугствие JIюфтов и смещеrпй подвпжньD( частей в уз.тrах и блок ( стеIцов;
- Iшавностъ и pilBнoмepнocTb двюкенllя подвюкньD( часrей степдов;
- отсугствии crTrraTloB об ошибках.
8.3.З Резу:lътаты опробования считilются положительными, ecJm выпоJIпяются

требования п.8.3.1 и п. 8.3.2. При невыполнеш.rи п.8.3.1 и п. 8.3.2, резуlБтаты опробования
счrтаются отрицательными.

9 Проверкапроц)аммногообеспеченпя
9.1 При проверке прграп.rмного обеспечеIшя проверяются идеrгпrфикаIцrопные

данные программного обеспечеlшя (да;lее - ПО) указанного в таблице 4.

Таблица 4 - нные еПо

9.2 fuя проверки ПО сравнrrгь идеrпификацrонвое Еаименование ПО, указанное в
заголовке прогрil}.rмы, а такr(е номер версии ПО, с соответств)лопцIм значеIiием в таблице 4.

9,3 Результаты проверIо{ ПО считать положительными, если идеlrшфикационные
данные ПО соответствуют указанным в описании типа, руководстве по эксплуатшцли и таблице 4.
ПРи неСоответствии идеrrrификациоЕЕьж данные ПО 5казанЕым в оIшсlш{ии типа, руководстве по
эксплуатации и таблице 4, резуJIьтаты проверки ПО счrrгать отршIатеJIьными.

l0 Определенпе метрологическпх характерпстЕк средства пзмереппй п
подтверIценпе соответствпя средства измерешпй метологпческпм трбованпям

10.1 Проверка дпапазоЕа п опредепенпе погрешЕостп пзмеревпй тапгенцпальпой
составляющей спJtы, прпкладываемой к поверхшостп беговых ро.ппков

10.1.1 ОТКРыь люки доступа к местам установки ка;шбровопrоm приспособлеrшя
переднIтх роликов.

10.1.2 Установrrь шгшrгу калибrювочного приспособлеrшя в спеrцлальный паз,
соответствующий установке рьFIaга в стороЕу нiшравления условног0 двюкения аrгомобиrи
(нагружение со знаком пrпос), установиъ рычaг на цrтанry, зацепитъ тгу приспособлеЕия за кольцо
на статоре элекrрдвигатеJIя роликов.

l0. l .3 Подвесlтгь Еа рычаг грроприёмную чашу. Убедггься в юризоЕтaльности
установкИ рычага С помощЮ уровня необхоДимосм скоррекпФов:rтъ уюл установки рычiга с
помощью гайки тяги калибровочною приспособления.

10.1.4 При яеобходимости скорректироватъ уюл установки рьr.Iiга с помопью гайки тяги
капибровочною приспособлешля.

l0. 1 .5 Открыть модуль калибровки программною обеспечеrпля <DynoServer ECD>.
10.1.6 ПРИ ПОМОIЩi ВеСОв определить действrгельное зIIачение массы гири, зaщести

данные в модуэlь калиброВКИ ПРОГРi \ДДlою обеспечения <DупоSеrчеr ECD>.
l0.1.7 Рассчитать создirваемую тангенlшаль}tуtо составляющей сиJIы, прикладываемой к

поверхности беювьгх ролrков Fд"йсгв, Н, по формуле (l).

2000 495
&";""в = m,9,8745 т, Ббй, (1)

где m - .Щействительное зIIачение массы гири, кг;

Идеrrшфкационные данные (признаки) Значение
идеrггификационное наименоваrше По DупоSеrчеr ECD
Номер версии (илентифккаrшоrпшй номер) ПО
[lпфровой илеrrmфикатор ПО
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10.1.8 Заполнrггь таблицу 5 для каждой гири с соответствуюпц{м серlйrым номером из
состава калибровочною набора стенда.

Таблица 5 - Определение массы гирь (коrrгрольrше точки тангеI ц{а.rьной составляющей силы,
икладываемой к п хности беговых иков

10.1.9 Обнylпrгь показiлния стеЕда.
10.1.10 Последовательно размещать в грузоприёллтую чашу гири. масса коюрых дш

каждой из коIгrроJъЕьrх точек диiшазоIlа приведена в таблице 5, счrггывая и записывiUI в гц)отокол

испыгаrшй значеЕие измеренной си;ы по показаниям степда.
10.1.11 Выпош*rь измерения в каждой коIrгроJIьной точке длilпilюна, последовательно

уФанirвливая (прямой ход) соmвеrствующий набор гирь и снимая (обратньй хоф ею с чiшIки

ршIaга.
10.1.12 .Щемоrrпrровать калибровочное приспособление и повгорить операции по 10.1.2 -

10.1.1l, переставив ею па другylо стороЕу переднж роликов (нагружеrше со знаком минус).
10.1.13 .Щемонтировать калибровочное приспособление и провести операIsп{ по 10.1.1 -

10.1.12 для зад*тх роJIиков.
10.1.14 Для первьrх шух точек диапазона измерешлi выtlислить значепие приведённой к

абсолютному значению максимIIJIьною значениrI поддиiшщоItа измерений погрешности измерений
тангеЕциапьной составляющей силы, прикJIа.щrваемой к поверхпости беговьп< ролlпсов по формуэrе
(2):

Е -_Е
л_ _ l из1,1.1 , дейст.t (2\-''' 1700

где Др;- значение пршедёrпrой к абсоrпотному зЕачению максимального значения поддиапщона
измереrшй погрешности измеренrй таrгенциальной составл-шощей силы, прикJIадываемой к
поверхности беговьrх роJIиков, в выбраr*rой точке диапi!зона измерений, %;

il".".i _ сре,щнее значение таЕгеIщиальIlой составJIяющеи сиJIы, прикJIаддваемои к поверхности
беговых роликов, в выбраr*rой точке диапазона измереrшй по стенду, Н;

Fдейсг,i _ действrrтельное значение таrгеrтrцлаrьной составляющей сиJIы, прик.JIа,ФIваемой к
поверхяости беговых роJIиков, в выбраrпrой точке д,Iапазона измереI й (определяется из
таблицы 2), Н;

1700 - верхшй предел поддиапiвона измереI пi таrтенциапьной составляющей силы,
прикJIадваемой к поверхности беговьпr ролlасов, Н

10.1.15,ЩлятретьейипоследующrоrточекдиапазонаизмереrшЙвычислитьотноситеJьЕУЮ
погрешность измерений таrгеrпц,rальной состаыtяющей силы, приюIаФIмемой к поверхяости
беювьгх роликов, по формуло (3):

Е ._Е ..
' нзм.I l деист.l

F-
'деист.t

(3)

Серийный
номер Iири

.Щействlтгельное
значение массы гири, к-г

Создаваемая таrтенциатlьной составJIяющей силы,
прrлоrадываемой к поверхности беговьD( роJIиков &";""", Н

|00 22з
|00 224
100 225
100 226
100 22,7

100 228

100 230

6Ft
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где бр; - значение относительной погрецшости измереrппi таrгеlщиапьной составляющей силы,
прикJIадьваемой к поверхности беговых ролlпсов, в выбраrпrой точке д{апазона измерений, 7о.

10.1.16 Резу:rьтirты проверки д{дIазона и определеш'tll погрешности измереrшй
таrгешцrальной составляющей силы, прик.JIа,ФIваемой к поверхности бегOвьD( рJIиков счmаются
поло)iФrтеJьными, если пол},.lенные зЕачения погрешности измереrmй таrтенrца.пьной
составJIяющей силы, прикJIадымемой к поверхяости беювьп< роJIиков не превышают значение,

уI(азанное в таблице 1. Результаты прверки д-iаплlоIlа п опредФения погрешноfiи измереIшй
тангешIиiлльной составляющей силы, прикJIа,ФIваемой к повФхяости беговых poJmKoB считаются
отицательными, если поJIг{енные значепия погрешrости измереrпй таrгеlщиальной
составrrяощей силы, прикJrадываемой к поверкlости беювых роJIиков превышают значение,

указаЕное в таблице l.

10.2 Проверка дпапазоца п опредепеппе относште,льной погрешности пзмеренrrй
частоты вращенпя ролпков

10.2.1 В связи с тем, чю передние и задние беювые роJtr{ки прIводяrся в двпжение
независимо, кФrцый m своею элекгродвкrателя, првФку д апiвона и определеЕие относrrгельной
погрешности измереншi частоты вращенЕя роJппФв проводrь Еа одном из роликов передпей и
задней оси.

10.2.2 Нанести специальIrую отрaDкаюп{ylо марку из комплекта TiD(oMeTpa на ролик
передней оси в месте удобном для сч}rгывirния TlD(oMeTpoM.

10.2.3 Для удобства и стабильности пол)чения результатов измереr*rй установrrгь на
неподвижном участке стенда штатив.

10.2.4 Смоrrпrромтъ па штативе тахометр и настроить ею положение таким образом,
чтобы измеркгельный л1^l тахометра падrrл на отaDкающую метку.

10.2.5 Включrггь стенд в режиме авIоматическою разюна со значениями скорости и
временем поддержаяия скорости 30 с в соотвgтствии со сц9нарием, ука}анном в таблшIе 6.

т 6_ частоты

10.2.6 .Щоматься устойчивьrх показаний значеrшй частоты вращения ролика на дисплее
TzrxoMeтpa, зафиксировать и зalнести полуrенные резулътаты измереrплй в пртокол испытаrп-rЙ.

10.2.7 ,Щожлаться завершение сценария двюкения и остановки вращения роликов.
10.2.8 Выполнrпь операции по 10.2.2 - |0.2.7 для роликов задrей оси.

номинальное значеtше
частоты вращения роликов,

n".".i, об/мин

Измереrпrое значение частоты
вращения роликов,

no";.r.i, об/мин

Nе

rr/п
Время, с Скорость, кйч

l 0,00 0,00
2 з0,00 4,59

4,59 20з 60,00
90,00 22,984

5 120,00 22,98 l00
6 150,00 57,4,7

7 180,00 5,7,4,7 250
8 210,00 l l4,94

5009 240,00 |1,4,94

l0 з00,00 |,72,4|

11 330,00 |,l2,4l 750

-
-

12 360,00 200,00
400,00 200,00 87013

500,00 0,00
Примечание - знаком (-D отмечены периоды разгона./торможеrшя. Измерения проводягся

при установившейся скорости.
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10.2.9

формуле (4):
Вычислrпь относптелькую погрешность измерений часюты вращения ролшюв, по

л trизм.i - пдейст.iоr,;=-Т-_ _ , (4)
"деист,l

г.ще 6r.; - значение относительной погрешности измерений частоты вращения роликов в
выбранноЙ точко диап!вона измер е*{LЙ,Уо;

7lg.",; -зн!lчёЕио частоты вращения роликов, в выбраtшой точко диапазона измороЕий по
стендr, обlмин;

7lдейсг. - деЙствительЕое значение частOты вращения роликов, в выбранноЙ ючке диап&}она
измереIшЙ, об/мин.

10.2.10 Результаты проверки диапазона и определения относительЕой погрешЕости
измерениЙ часmты вращения ролиIФв счI{гаются положитольными, если поJIrlенныо значения
погреI]шости измерений часюты вращениrl роликов не превышают значение, умзанЕое в таблице 1.

Результаты проверки диапазона и определения относит€льной погреIцности измерений часmты
вращения ролшФв считiлются оlрицательными, если поJIуiсшlые значения погрешIlости измерений
частоты вращения роликов провышают значение, укд}анное в таблице 1.

10.3 Проверка дпапдtопа ц опредепеttие абсолютшой погрешпостп измереппй
колпчества пмпульсов

10.3.1 Определение абсоJпопrой погрешности измерений количества импульсов
применяотся г€нератор сигнаJIов спеlц.rальной формы АКИП-3 42211 (далее по тексту - гtнораmр) в

режиме воспроизведения прямоугольньD( имrrуJIьсов,
10.3.2 Подкrпочить г€нератор к импульсному входу IN FR, расположенноm на задней

панели блока измеренпй имгryпьсов в соответствии со схемой на рисунке 1 .

Рисупок 1 - Схема подк,почения для определенlul погрешпости,

10.3.3 Настроrrгь генераmр на режим руrною заrrускl! с параметрами:
- Форма сигнала: Прямоугольная
- Частота следования имгryльсов: 70 кГц
- !лrгельность имrryльса: 7 мкс
- Нюкtшй 1ровень напряжения: 0 В
- Верхlшй уровень папряжония: 3 В
- Количество имrrульсов: 18500000 rд.rп. (10000000 rшп, и 8500000 имп,)
10.3.4 Заrryстrгь г€нераmр.
10.3.5 После оюrrчания измерений количества имгryльсов считать показания N с блока

измореrплй частоты.
10.З.6 Абсоrпогнм погрешность измерений количестм имrryльсов дJuI стеIца

опредеJпется по формуле (5):

/ = N* 5000 - ц, (5)

где N" - коrпrчество импульсов, установлонноо на генораторе,
N - количество импульсов по поклзаниям блока измерений частоты.

10.3.7 Выпотпп.rть операции по пп. l0.З.3-10.3.6 для 9250000 и l8500 имп.
10.3.8 Результаты испытаний стеIца считать положительными, если абсологнм

погрешность измерепий количества импульсов не превышает + 15000 шrп.

EcDM 48L_4WD пк

Генератор
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10.3.9 Резуьтitты проверки д{iшазона и определеЕия абсолlсrпrой погрешности
измерешй коJIичества пмпуlБсов Фштzлются положительными, ecJm поrýленяые звачения
погрешности измереrшй коJIи.Iества импуJIьсов не превышiлют значение, yкilзlнHoe в таблшtе 1.

Результагы проверки дraшiвона и определеIrия абсолшгной погрешIости шмфеI оi коJIичеова
импу:lъсов считiлются отршIатеJБIъпдц есJш пол}щенные зЕачеЕия погрешности измФений
колп.Iества имrrуJIьсов превышают значение, указанное в таблrще l.

l0.4 Соответствие средсrва измерений обязательIfi,ь{ метрлоги.Iеским цебоваlшям
подгверждаеIся и резуJьтаты поверкп считiлются положитепьными, если при прведении всех
операIцлй по таблице 2 настоящей методики поверки получеIrы положитеJIьные результаты и
метрологи.Iеские характеристики не превышают значений, указirннъ,rх в таб.тпrце l. Соответствие
средства измФеIшй обязательIъпt{ метрологи.Iеским требованиям не полгверждllflся и результаты
повфки счЕтtlются отицатеIьными, если при прведении Jшобой операrрrи по таблице 2 насrоящей
методики поверки поJIrIены отршIательные результаты.

11 Офорrrлешперезультатовповеркп
l 1.1 Сведеtшя о резуJIьтатiD( поверки передilются в Федера.шrппi шrформаIц оrпшй

фонд по обеспечению едп{ства измереrмй в соответствии с порядком создания и ведения
Федерапьного шrформаIшонного фоrца по обеспечеr шо едOrства измфеI й, пФедачи сведепrй в
него и внесения изменеrпй в данные сведения, предоспвлепия содерхtащD(ся в нем доý&{ентов и
сведеrшй, предусмотеIпrьш чаqгью 3 статьи 20 Федера.llьного закона JФ 102-Ф3.

l|,2 Резуrьтаты повФюr рекомеЕдуется оформrrять пртоколом в свободной форме.
l 1.3 По зашлеrпшо влад ьца средств измФеtпfr и;ш JлпIц представившего r,( на

поверку, положи:rельЕые резуlБтаты поверки, оформ.пяют записью в формуляре, удостоверенной
подписью поверIfгеJи и нalнесением знака повфки или выдают свидетеJБство о повФке по

установленной форме, соответствуощей действующему законодательству.
11.4 По заявленшо владельца средств измереrшй или JIшIа, представившего Е)( на

поверку, в сJrучае отицатеJIьных результатов повФки, выдается извещение о непригодности к
применению средства измерепшl.

Ведучцй rrженер по метрологии
ООО (IIРОММАШ ТЕСТ Метрология>

Страница 9 из 11

А.О, Семенцов



мп_l078-2025

Прп.lIоlкенпе А
(обязательное)

Локальпая поверочная схема передачи едпнкцы частоты вращепия

сЕ
н
Ф

Рабочие эталоны 2-го разряда
в соответствии с приказом Росстандарта

от 1 сентября 2022 г, Nе 2183
Тахометрические установки

.Щиапазон: 0, l...600000 об/мин
Е = +0,05 %

Прямые измерения

Рабочие средства измерений
в соответствии с прикдlом Росстандарта

от 1 сентября 2022 г. Nq 2183
Тахометры

,Щиапазон: от 20 до 870 об/мин
Б = t0,1б %

д
о

F

о
lс)

Прямые измеренIлJI

Стенд роликовый ECDM 48L4WD
.Щиапазон: от 20 до 870 об/мин

6:*0,5%

LeJ
dЕoJ q,
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Прпложенпе Б
(обязательное)

Локальвая поверочrtая схема передачп едпппцы сплы

л

i)

Рабочпе эталоrш единицы массы
4-го разряла

в соответствии с прикд}ом Росстандарта
от 04 tдоля 2022 г. Ng lб22
,Щиапазон: l, l0t...5, l0] кг

Д = +0,2...2,5,10'мг

Прямые измерения

Косвенные измерния
W = +0,003...+0,050 %

Стенд роликовый ECDM 48L-4WD
Диапазон: от -5б00 до 5600 Н

в поддиапазоне от -5600 до -1700 Н вкrпоч. Б = +l %
в поддиапазоне св. -1700 до 1700 Н вюпоч, y = +1 %

в поддиапазопе св. 1700 до 5600 Н вк,uоч. 6 = +1 %

q)

Ф

ý
ФF
a)

о
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Рабочие эталоны 5-го разряла
в соответствии с приказом Росстандарта

от 04 ллюля 2022 г. Jф 1622
Весы неавтоматичоского действия

,Щиапазон: > 1,10{
6 = +0,003. . .+0,050 %

F
q)

\о


