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1 Общие положения

Настоящая методика поверки распрострzlняется на системы мониторинIа и диzlгностики
СМД4 (далее - системы СМД4), изготоыIенные ООО <Ассоциация ВАСТ>, г. Санкт-Петербург,
и устанавливает методику их первичной и периодической поверок.

При проведении поверIс,l обеспечивается прослеживаемосгь поверяемого СИ:
- к Государственному первшIному специальному эталону единиц длины, скорости и

ускорения при колебательЕом движении твердого тела ГЭТ 58-2018 согласно государственной
поверочной схеме д'rя сродств измерений виброперемещения, виброскорсти, виброускорения
и }тлового ускорения, утвержденной Приказом Федерального aгентства по техпическому

реryлированию и метрологии от 27 декабря 20|8 Np 27'12;

- Государственному порвичному этarлону единиц времени, частоты и национальной
шкirлы времени ГЭТ |-2022 согласно государственной поверочной схеме дJIя средств
измерений времени и частоты, рвержденной Пршtазом Федерагьного агентства по
техническому реryлиров.lнию и метролоrии от 26 сентября 2022 года Ns 2360;

- к Государственному первичному специaUъЕому этчlлону единицы электрического
нtшрлкения (вольта) ГЭТ 89-2008 согласно государственной поверочной схеме для средств

измЪрений переменного элекгрического Еlшрлкения до 1000 В в диапазоне частот от 1,10-1 до
2,109 Гц, у"гвержденной приказом Федерагьного :lгентства по техни.Iескому реryлированию и

метрологии от 18 августа 2023 г. Jф 1706.
При определеНии метрологшIеских характеристик поверяемого средства измерений

используются след}тощие методы:
- метод прямыХ измерениЙ в соответствии с Государственной поверочной схемой для

средств измерений виброперемещения, виброскорости, виброускорения и }тлового ускорения,

угвержденной Приказом Федерального агентства по техническому реryлиров€шию и

метрологии от 27.12.2018 r. Ng 2'7'72;

- метод измерения относительной разности частот с использованием компаратора в

соответствии с Государственной поверошrой схемой дJIя средств пзмерений времени и частоты,

1твержденной Приказом Федерального агентства по техническому реryлированию и

метрологии от26 сентября 2022 года Ns 2360;
- метод прямых измерений в соответствии с Государственной поверочной схемой для

средств измерений переменного электри.Iеского напряжения до 1000 В в диапазоне частот от

1,10-1 до 2,109 гц, утвержденной приказом Федера.пьного агентства по техническому

регулировzlнию и метрологии от 18.08.2023 г. Ns 1706.

Метод,lка поверки догryскает возможцость проведеIIия период,rческой поверки дUI

меньшегО числа измерительньIх канlцов, для меньшего числа измерительньD( веJмчин, для

меньшего числа поддиапазонов измерений (Примечание - Если эю не противоречит

национмьной системе обеспечения единства измерений государства, на территории которого

осуществJUIется поверка).

В результате поверки должны быгь полгверждены мЕтрологические характеристики,

указiurные в табпlце 1.

Таблица 1 - М логические ха истики

2

Значениенмменование ха стики
1

Канмы изм вибактении

от 0,1 до 3400
от 0,1 до 340

1 до 3400/(от0
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от 0,1 до 6900
от 0,1 до 690

от 0,1 до б900/1(

мм/с
мВ/(

08 ган азб воио частотеи виб ц,и скз коростиизмерен,Щиапазопы рос
1 t ско нта

.2)
для ици преобразователявибробразованияпреоэфф

Bl см20 мо вания ( ')ентаицидля вибропреобразователяф пре бразокоэф
2мВк у свате.]IявllнияазоициентадJUl

от 5 до 14000
от 5 до 1400

от 5 до 14000/К

от 0,1 до 1000
ванияоентазЕаченииапазон преобразкоэффичи.Щи

-1
сммВ/

,Щиапазоны рабочих частот, Гц

п долхение таблицы 1

от 0,5 до 2400
от 0,5 до 3000
от 0,5 до 5000
от 0,5 до 6000
от 0,5 до 6300
от 0,5 до 8000
от 0,5 до 9000
от 0,5 до l0000
от 0,5 до 10500
от 0,5 до 12000
от 0,5 до t5000
от 0,5 до 16000

от 0,5 до l8000
от 0,5 до 20000
от 0,6 до 

'I0000

от 0,6 до 12000

от 0,7 до 10000

от 0,8 до 10000

от 0,8 до 15000

от 0,8 до 20000
от l до 800
от 1 до 5000
от 1 до 6000
от l до 8000
от 1 до 9000
от 1 до 10000
от 1 до 12000

от 1 до 15000

от 1,2 до 10000

от 1,5 до 12000

от 1,6 до 20000
от 2 до 1500
от 2 до 5000
от 2 до бс00
от 2 до 10000

от 2 до 18000

от 3 до 20000
от 5 до 3000
от 5 до 4000
от 5 до 5000
от 5 до б000

3

40частотенабазовойскз виброперемещенияизмерений
1 мВ/(мвибропреобразователядJIя преобразованиякоэффичиента
1 0,2вибропреобразоватеJIядля преобразовzlЕиJIкоэффшtиеmа
к

вибропреобразователя,



п е таблицы 1

2l
от 5 до 8000

от 5 до 10000
от 5 до 12000
от 5 до 15000
от 5 до 18000
от 5 до 20000
от l0 до 1500
от l0 до 2000
от l0 до 2500
от 10 до 3000
от 10 до 4000
от 10 до 5000
от 10 до 8000
от 10 до 10000
от 10 до 20000
от 20 до 5000
от20до 15000
от 20 до 20000
от 30 до 10000

,Щишазоны рабочих частот, l'ц

пределы допускаемой относительной погреrпности измерени

виброускорния, впброскорости и виброперемещения в поддиапазонм

рабошх частот, О/о:

от 0,5 до 2 Гц вкrпоч,

Канал изм частоты ащения

!иапазон измерений частоты вращения, об/мин (Гч)

и

св, 2 до 20000 Гц

от б до 30000
от 0,1 до 500

Пределы допускаемой абсоJIютной погрешности измOре

Пределы допускаемой относи:тельной погрешности

переменного тока в поддиапазонах частот, О/о:

- в поддиaшазоЕе частот от 0,5 до 2 Гц вк.,точ,

0,5+0,01ения, об/мин
Канaты изм

0дБ

и

ента

нии частоты

мВ

от0 03535 до 353,5

от 0,5 до 5l200
измерений налряжения

_ в поддишlазоЕе частот св. 2 до 51200 Гц

частот, Гц
ия 10

- для коэффичиента усиления 1 (0 дБ) от 0,3535 до 3535

- дJUI ко
азон

+l0
+3

в(
Аю(

знач

м с}tп вателя,
-2)

ввания реобразоиброкоэек зна енич ициента преобразофф
%BaTeJUIазовибгоо преобрроиспользуем

об/минвчастотыениеоеЕN изм

+(lOfl)
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2 Перечень операций поверки средств измерений

2,1 При проведении первишrой и периодической поверок систем мониторинга и

диагностики С-МД{вьпrолrлот операции, ук,в:tнные в табJIице 2,

4

измерений СКЗ напряжения переменного тока''

неравномерность



и по ке
обязательность выполнения

оп

периодической
по

Номер
п)цкта

методикиНмменование операции поверки

42 J

да да7ниивнешний осм едства

8
Подготовка к поверке и опробование средства

ении
да8.1 да

да да8.2Подготовка к по
дада8.3

да9Проверка прогрzlь{много обеспечепия средства
изм

да да10
Определение метрологических характеристик и
полгверждение соответствия средства измерений

ологическим ваниямм

да10. 1
Определение относительной погрешности измерений

стик вибпо ииизм

дада10.2Определение основной абсоrпотной погрешности
частоты впо изми

дада10.3
Определение основной относгIельной погрешности
измерений по Kаrlrarry измерений напряжения

енного токап

дада10.4Полгверждение соответствиJI средства измерении
вани-,L\lм гическим

Таблица 2 - Оп по

эксплуатациоIlной докlтлептацией.

Примечание - Поверка по пункry l0 проводитсЯ в диlшlц}онах измерений, $азанньD( в

формуляре на систему СМ,Щ4.

2.2 При по.тrуlепии отицательного резуJБтата какой-либо операции поверки да,тьнейшая

поверкане проводlтся, и резуJIьтаты оформллотся в соответствии с п,п, l1,2и 11,4,

3 Требования к условиям проведения поверки

3.1 При провеЛении поверкИ долrюrы быrЬ соблюдеЕы следуюцие условия: _л л
- температ}ра окружающего воздуха ОС от 18оС до 25ОС; ,

- отЕосительная влФкность окрркающего воздд4 % до 80 %

3.2 Перед проведением поверки й.r.rч СМД4 должяа быть подготовлена к работе в

соответствии с руководством по экспJryатации.
З.З СрЙтва поверки, вспомогательные средства и поверяемаJI система СМД4 долхпы

иметь з щrтное здlемление, в сJIrIае если это предусмотрено соответств},ющей

4 Требоваrтия к специ€UIистам, осуществJUIющим поверку

4.1 К поверКе доtryскаютсЯ лица имеющие необходимые навыки по работе с

подобньпr,rи СРеДСТВаIi,lи измеiений, вкJIючая переIшслеЕпые в таблице 3, и ознакомленные с

,*aпrryчrчцrпо""ой докумептшцлей на систему СМД4 и настоящей методикой поверки,

5

перви.шой

1

дада

контроль условий поверки

Опробование

да

да



5 Метрологические и технические требования к средствам поверки

5.1 При проведении поверки необход,rмо применJIть основные и вспомогательные
средства поверки, а таюке вспомогательное оборудование, приведенные в таблице 3.

Таблица 3 - М огиt{еские и технические ебования к едствtl}.{ пов ки

Установка для поверки и
ка,rибровки
виброизмеритеlъньп<
преобразователей 9155,

фег. Nч б8875-17)

Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и техяи.Iеские
требования к средствall\{

поверки, необход.rмьш дrrя
проведениJI поверки

1 2 J

Приборы комбини- роваЕные
Testo 608-Н1, Testo 608-Н2.
Testo 610, Testo 622, Testo 623

фег. Nэ 53505-13)

п.8.1 Контроль условий
поверки (при подготовке
к поверке и опробовании
средства измерений)

Средство измерений температуры
окружающей среды в диtшазоне
измерений от l5 до 25 ОС с
абсоrпотной погрешrостью не более
+1 'С;
Средство измерений отrrосительной
вл:Dкности возд}ха в диапarзоце от 20
% до 90 %, с погрешностью не более
+з%
Рабочий эталон 2 разряда в

соответствии с ГосударственЕой
поверочной схемой для средств

измерений виброперемещения,
виброскорости, виброускорения и

углового ускорения, 1твержденной
Приказом Федерального :гентства
по техническому регулированию и
мЕтрологии от 27 лекабря 2018

Ns2772

п.10.1 Определение
основной относительной
погрешности измерепий
по каналу измерений
характеристик вибрачии

Генератор сигнмов сложной

формы со сверхнизким

}ровнем искажений DS360,

фег. N 45344-10)

Рабо.п.rй эталон 5-го разряда в

соответствии с Государственной
поверо.пrой схемой для средств

измерений времени и частоты,

}твержденной Приказом
Федермьного :гентства по
техяшIескому регулированию и

ологии от 26.09.2022 г. Ns 2360метр

п.10.2 Определение
основЕой абсолютной
погрешЕости измерешй
по каналу измерений
частоты вращения

6

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки



1 2 J

Мультиметр цифровой Agilent
3441lA,
фег. JФ 33921-07)

Генератор сигна,,Iов сложной

формы со сверхнизким

уровнем искажений DS360,

фег. N 45З44-10)

п.10.3 Определение
основной отrrосительной
погрешности измерений
по каналу измереrмй
н:шряжения
переменного тока

Работай эта;rон 3-го разряда в
соответствии с государственной
поверо.пrой схемой переменного
электрического нацряжения до
1000 В в диапазоне частот от 1,10-1

до 2, 109 Гц, 1тверждеrтной Приказом
Федерального агентства по
техническому рOгулированию и
метрологии от 1 8.08.2023 года N
1706

Средство воспроизведения
цапряжения переменЕого тока в

ди{шазоне напряжений от 0,03 мВ до
4 В в диапазоне частот от 0,5 до
51200 Гц, с погрешностью уст.lновки
}ровIIя не 66л99 +1 %

п должение таблицы 3

Примечания:
1 .щогryскается испоJIьзовать при поверке др}тие утвержденные и атIестованные

эталоны единиц веJIичин, поверенные средства измерений утвержденного типа с

метрологическими и техническими характеристиками, обеспечивающими требуемую тоtшость

передачи единиц веJIиЕIин поверяемому средству измерений;
2 Все средства поверки должны быть поверены (имЕть действ}тощ},ю запись в

ФедеральноМ информашионном фонде по обеспечению еданства измерений).

6 Требования (условия) по обеспечению безопасности проведения поверки

6.1 При работе со средстваI\{и поверки и поверяемым средством измерений должны

быть собrподены требования безопасности, приведенные в соответствующей эксплуатационной

ДОКУIt(еНТаЦИи , общ"a правила техники безопасности в соответствии с требованиями ГОСТ
12.2.00з-91 <Система стандартов безопасности туда. Оборудов:tние производственное. Общие

требования безопасЕости).

7 Внешний осмотр средства измерений

7.1 При внешнем осмоте устalн{lвливalют соответствие комплектности и маркировки

требованиям i*"rrоучrчцrоra"ой док}ментации, а также отсугствие мехаЕических повреждений

корпусц соединительЕьD( кабелей и разъемов.
7.2 В слrrае несоответствия хотя бы одному из вышеукz}занньD( требовштий, средство

измерений сIIитается непригодным к применению, поверка не производится до устранения

uulяuna"rruo замечаний. При невозможности устранения выявленньD( замечаний вьцается

извещение о непригодности с указztнием причин.

7



8 Подготовка к поверке и опробование средства измерений

8.1 KoHTporb условий поверки
8.1.1 Перел проведением операций поверки вьшоJIнить контроJIь условий окружающей

среды.
8.1.2 Контроль осуществJIять измерением вJIияюIщD( факторов, указанньв в п. 3

настоящей метод.tки.
8.1,3 Результаты измерений условий окружающей среды должны бьпь в пределах,

1казанньD( в п. 3 настоящей мсгодrки.
Все средства измерений должЕы быгь прогрегы и подготовлены к работе в

соответствии со своей экспrryатационной документадией.

8.2 Подготовка к проведению поверки
8.2. 1 Устацовить прогрilIr,rмное обеспечение системы
Усталовить программное обеспечение системы (да.пее ПО), предназначенное дJUI

проведения поверки из комплекта, предоставленного Еа поверку (Kserver-woTk-config-build>).

Если ПО ухе устllновлено на персональньй компьютер (далее ПК), то настоящий пункт
пропускalют.

J& Поrr."аЕие - Дя установки По необходтмо обладатъ прrвами ад{инистратора,

Примечание - При проведении поверки должен использоваться персональный

компьютер, которьй удовлетворяgт след},ющим требовшrиям:
- процессор не хуже соrе i5;
- оперативная память не менее 4 Гб;

- объем свободяого места Еа накопителе не менее 100 Гб;

- разъём USB не ниже 2.0.

также на ПК должно бьпь предустilновлено следующее программное обеспечение

- 64 разрядlая ОС Windows 10 / Debian 12 /Аstrа Linux 1.8 и лр,

- СУБ,Щ - PostgTeSQL версия 9.6

А

8.2.1.1 ДIя ОС Windows
8.2.1.1.1 На длске С: необходимо создать дIректорию с нчвванием <;SMD4>

8.2.|.|.2 В ранее созд.шную директорию C:\SMD4 (см, вьше) нужно скопировать

содержимое папru <ос wiпdоws)) располохенной на листрибупtвном носителе.

8,2. 1. 1.3 Установка PostgreSQl
а) Предварительно, закрыть все приложения.

б) Файл установки располtгается в ранее распаковшrной диреrгории SMD4,

в),IIдя заrryска процесса устaшовки необходтмо дваждш щелкн}ть на установочном

фйле Р о s t g r е S QL_9. 6. 1 7 _6 4 Ь it _S е t up.

г) Ё окне 
""rборч 

*о"rrо"ентов для устalновки необход,rмо отметить оба компонента: и

<Microsoft Visual Cr-r20l3 Redistribuиble>, и KPostgreSQL сервер),

д) В окне (Парамgгры cepBepaD, в поле пароль необходимо ввести пароль: к12З45678>,

е) ,Щалее появятсЯ ЕескоJIькО диalлоговьD( окон с з,шросilJt{И ПОДТВеРЖДения последних

этапов установки; в последнем ди,lлоговом окЕе ЕФкмите кнопку <Готово>,

ж) Прочедра установки РоslgгеýQl завершена,

lb Примечание - Пароль должен бьrть 12345678, в противном слуrае ПО не будет

ffi запущено,

8.2. 1. 1.4 YcTatloBкa По (Server-work-config-build>

а) Пре,шарительво закрыть все приложенwI,
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обязательно доляоrы бьпь заглавными!).
г) При перви,пtой ycTarroBKe прогрal}lмы необход.rмо восстчlновить базу данньтх из

резервпой копии, дlя этого необходимо запустить файл:
С :|S MD 4|s erver-wo rk-c опlig-Ь uild-2 4 3, I -3 0 3 ае3 c|resto re_dalabж е. bal
л) ,Д,ля запуска программы необходимо запустить файл:
С :|S MDl|s eryer-w ork-c опJig-Ь uild- 2 4 3. 1 - 3 0 3 ае 3 c|r uп. Ь at

8.2.1.2 ДJý ОС Linux:

Д Примечание - Возможно, появится необходrлrлость ввода пароJlя, В операционньп<

€ý- спъr"^r* семейства Linux при вводе пароJUr в окце терминzлла симвоJIы не отображаются!

8.2.1.2.1 В дирекгории Д olпe/usel i1rеобход{мо создать каталог с назв.lнuем <8MD4>>

А Примечание - Здесь и далее по тексту слово <чsеr> необходимо заменить на

ё "ооr"araтвующее 
имя поrьзователя ПК.

8.2.|.2.2 В ранее созд:lнную дирекгорию /homduser /SMD1 (см. вьппе) ,нужно

скопировать содержимое лапсл <оС LiпчхD расположенЕой на дистрибlтивном носителе.

8.2.1.2,З Заrryстить окно терминала и выполнить следуюIщrе команды:

о перейrги в дIрекгорию SMD4:

сtl /home/user/SMD4

Сделать файл postgresql-9.б. 1 7- l liпчх-хб4.rчп исполняемьп,r:O

sutlo chmod *х postgresq|-9.6,I 7-1 Jiп uх-х6l,ruп

Ввести пароль поJIьзоватеJIя

о Запустить процесс уст.rновки По PostgreSQl:

s udo ./postgres q1-9. б. 1 7- l Jiпш-х64.ruп

поJIя ввести паром:. <12315678>

А
Примечание - Пароль должен бьпь 12345б78, в противном сгrrае ПО не будет

запущено.

о Появятся HecKoJIьKo д,IалоговьD( окон с зaшросами подтверждения этaшов

уст:lновки, в окне с вводом пароJUl и полгверждением пароля необходимо в оба

о Убедиться, что в поле Port указм порт: 5432

о В последнем диалоговом окне нажать кнопку <iГiиrsй >,

о Щалее необходлмо инициzллизировать базу даннъrх, для этого:

о Перейти в директорию server-ъ,ork-config-build-243, 1-303ае3с:
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с d /h оmе/u s е r/S М D l/se rvеr -wo r k-c о tф g-b ui ld -2 1 3. l - 3 0 3 о е 3 с

о Зшустить процесс ицициzlлизации базы дшrньп:

sh ittitDb.sh

bash restore database.sh

Если при выпоJIнеЕии комalнды, не появилось нащrиси <Еrrоr>, то восстановление

завершено успешно.
о Дlя заrryска профrммного обеспечения необходимо выполнить след1тощ},ю

команду:

sh ruп.sll

8.2.1.3 По,щlпочение Модулей МЦП системы СМ,Щ4 к компьютеру

,щ.пя обеспечепия взммодействия Модулей Мцп системы Смд4 с компьютером

необход,rмо установить соответствующий лрйвер, есJIи он ранее ве был установлен. Файл

устаповки драЙвера дIя Модулей МIШ располагается в ранее распакованной диреIсrории

ЬМДЦ. Дл" i*y"*u процесса устllновки необходtмо дважды щелrcrуБ на ycT:lHoBotIHoM файле

С DM 2 1 2 2 6_Setup_lpaйBep dлл MItП.
М раОЪЪi . МЦП следует подu'юtшть модуль к компьютеру посредством USB

кабеля, запустить программу server-work-coпfig-baild лl переiпл во вкJIадку <<измерuпельпьtе

"-ooo'!!i!;*a состоит иЗ поJIя, содержащ его <<,Щерево urмерumепьньrх усtпройсtпвll (слева), и

<информ,ацuонно2о помD (справа), которое мож содержать дополЕительные вкJIадки

перечень которьD( з{lвис}fl от выбранного элемента дерва. ,Щерево измерительньD( устройств
aо"rо", из Измерительньп< станrшй (обозначается как кизмерutпапьпая сlrlапцuя loctil work

сliепtл), в cocтulв KoTopbD( входяг измерительные молули МЩП.

Для добавленИя в список устройств, подключенноЙ к локальной измерительной сети

измерительной стzlнции, необходимо в дереве устройств перейти к корневому элементу

nCepuepo, на вк.лаще <ЕастройкП cepвepaD, в clmcкe <Неизвестшые gганцииD выбрать

нужную измеритеJIьIIую стzlпцию и нФкать кнопку <Сохранить стдпциюD,

Для добавлениЯ в список устройств MIЦI необход,rмо выбрать в дереве измерительную

стчrнIцпо, с которой ycтzlEoыIeнa связь (имя которой отображаегся зеленьпr), и из списка

<Неизвестные МЦПп, выбрать нужный модуль и нФкать кнопку <Сохранить МI|П>,

,Щобавленньй элемеЕт доJDкен появиться в списке измерительньц у",роl9р, Если МЩП

подключен, но в списке он не отображается, то в поле <неизвестные Мщп> необходимо

нФкать на rcrопку <<Найтп оодк.lrrо*ен"r,е МIЩI>.,Щля уда;rения элемента из списка устройств
Hyxcto выбрать в списке соответствуюlшй элемент и HaDKaTb юrопку кУдалить>,

Индrкация состояния подкJIюченньD( устройств и первиtIньD( преобразователей,

след},ющая:

l0

о При появлении зiшроса полгверждепия действий необходимо ввести <YES> (Все
буквы обязательно должны быть заглавньши!).

о При перви.пrой установке програ}rмы необход,tмо восстановить базу данньп< из

резервной копии. ,Щ,пя восстановления базы данньD( выполнить следующ}то команду:



А

8.3 Опробовапие.
Опробование системы СМ,Щ4 слелует выполнять следующим образом:
Подкrпо.п,rть Модули МЦП системы СМД4 к ПК (подробнее см. п.8.2.1 .3) с

предуст:lновленным пргрrммньп,t обеспечением, предназначенным для проведения поверки из
комплектц предоставленного на поверку (подробнее см. п. 8.2.1).

В ПО необходимо перейти во вкJIадку <Измерптельные усIройmваD и зафиксировать
серийньй номер Модуля измереЕия сигналов вибрации и напряжения МЦП.

Результаты опробования считalются положительЕыми, есJIи при подключении МЦП к
ПК в ПО отображается серийньй номер, соответствующий подкJIючеЕному Модулю МЦП.

В сл1.1ае невозможпости подстючения МLЩ при опробовании дальнейшая поверка не
выполЕяется.

9 Проверка программного обеспечения средства измереций

Проводят проверку идентификационньD( дllнЕьIх програJ\{много обеспечения на
соответствие таблице 4.

Таблица 4 - Иденти оЕные данные ого обеспечения

Проверку данньп< ПО дш системы СМД4 - (СМД4 ОМ) проводят при вк]Iючении
системы по персоцаJIьЕому компьютеру, на котором успlновлено дalнное ПО.

Мя проверки по дчrнному п1rrкry необходлмо вьшолнить следующуо
последомтеJъItость действий :

Вк;по.п.rть комIъютер с устtlновленным прогрalммньп.l обеспечением, преднzrЗНаЧеННЫМ

дJUr проведения поверки.
Запустить программпое обеспечение <веrvеr-wоrk-сопftg-Ь uild>.
Перейти на вкJIадку <Измерrггельпые усцlойсгва>.

Идентификационные признalки Значение
Идентификационное нtмменование ПО смд4 одА
Номер версии (идентификационньй номер) ПО

Метрологически значимм часть ПО:
Идентификационное наименование ПО < Server-work-confi g-build >

Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже l51
I_{ифровой идентификатор ПО

1l

, Успройсmва (МI]П), Первuчньtе преобразовапелu поdключень. на проzра||,uном u

фuзuческом уровне. В дереве оборулования устройства индицируются зелёным
цветом. В информациоппом поле строка состояния тrкже индиццруется зелёным
цветом и на ней отображается надпись: <МЩП подкпючен и работает>. В
информационном поле стока состояния первиtIньD( преобразователей инд-rчируется
зелёньпr цветом с надписью: <.Щатчик исправеп>.

. Усtпройспва u первuчные преобразоваmелu опключены на фuзuческом tl,tu
проzрсlмrrном wовнq uлu uj ееmся сбой в поdмюченuu, В дереве оборудования
устройства индиIируются серым цветом. В информационЕом поле, стока состояниJl
инд{цируется црасным цветом с надписью: (MIЦI не подrслюченD. В
информаIщонном поле строка состояния первиtIЕьD( преобразователей инд.tцируется
красным цветом с надписью: <<ОтказЛыключен>.

Примечапие - Работа с прогрall\{мным обеспечением подробнее описана в
ВАРБ.411711.133 РЭ rФIодчли пзмеренпя сrrгналов впбрацпп п папряжения МЦП.
Рчководство по эксппчатдцип>>.

не ниже 243.1



,Щля определепия метрологиIIеских харzlктеристик необходимо в запущенной проФ:rмме

<веrчеr-wоrk-сопfig-DиiИ> перейти на вкJIадку <Проведепие ми), В информационном поле

<Сппсок добавленrrых МИ> нажать Еа кнопку <<.Щобавить>, В открывшемся окне

<,Щобавление МИ> выбрать из списка пlъкг <Поверкд> и нажать кнопху <Сохранпть)),

Ё"rОроr"оi пункг отобiажается в информачионном поле <Сппсок добдвлепных МИ>,

Каж,щ,й rгункт включает в себя необходимь,пi набор <<меmоDов uспыпанлм>\ подобранный

конкретно под даr*rьтй <<еиd uспыmанuя>l

,Щалее, нажатием левой кнопки мыltш, необходимо вьцелить вид испытания и нФкать

на кнопкУ <Открыть>, расположенкуrо в верхней части поJIя кСписок добавленных МИ>,

в открьвшемся поле <метрологпческая аттестация) необход,rмо перейти на вкладку

<Устройсгва>. В списке доступньD( к добавлению устройств, выбрать молуль(и), входящий

(входяluие) в cocтalB поверяемой системы, и нажать кнопку <.Щобавпть>,

дя формирования :tвтоматического отчёта необходлмо перейти во вкладку <общпе

д"оr"raо'" a*о*rrr" форму. ,Щалее следуют индивидуальные насцойки для каждого пункта

испьггапий описtшные ниже.

В поле дерева измеритеJьньD( устройств (расположенном слева) вьцелить элемент

<Измергте.пьная етднция Local Wоrk client> (см. п. 8.2.1.3).

Затем зафиксировать версию мgцологически значимой части програN{много

обеспечения, которая приведена в поле <Версия По ВдС> во вкJIадке кНдСТРоИКИ
СТАНIД4ИD.

l 0 Опрелеление метрологических характеристик и подтверждение соответствия

средства измерений метрологическим требовациям

примечапие - В зависимости от метода испытшrrтй конфиryрачия измерительного

такта происходrт автоматически.

10.1 Опрелеление основпой относительной погрешности измерений по K,lHzuIy

измерепий характеристик вибрачии.
10.1.1 Опрделение действительного значения коэффициента преобразования

измеритеJIьного канала.
Устшrовить вибрпреобразователь на вибростенде эталонной виброустановки,

Подкпочить вибропробразователь к соответств),ющему KllHaJIy молуля МЩП в соответствии с

рисунком 1.
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Рисунок 1

На виброустшrовке задать СКЗ виброускорения 10 м/с2 на частоте 159,15 Гц,

За.rустиri ПО sеrvеr-wоrk-сопlig-ЬuiИ, пост.IвJUIемое в комплекте с системой СМ.Щ4.

Подклю.п.lть Молуrш МI-Щ системы СМД4 к компьютеру (подробнее см, п, 8,2,1,3),

Перейти во вкладку <.Щатчпrся> и HaDKaTb кяопку <,Щобавпть>. В отцрывшемся окне

задаются сепuйньtй номео dапчuка и коэdфuцuенп преобразованtм. Для определения

действrтельного ф вания в поле ккоэффициент преобразования>

необход,tмо устalновить значение номинмьного коэффициента пDеобDазования. Информация о

номинальном коэффициенте преобразования берется из опис,lния типа на

вибропреобразователь. В поле (ко}ффпцпент преобразованпя) допускается записать

значение l00.

Примечание-<ГалочкУ>ВпУнкте<ВсегДдиспользоВатьноминальныйКП>следУет

Нажать кпопку <Сохранить>.

,Ща,тее перейти во вкJIадку <Испытания>, которшI содержит список методов испьпtшии

для каждого из KoTopbD( }ке}ывается процент вьшолненньD( заданий, вьцелить меmол 13

<опреlеленuеdеЙсtпвumапьноzокоэффuцuеппапреобразованlмвuбропреобразоваmелеЙпи
нажать кнопку кОткрьrгь>.

В открьвшемся окне необходимо вьцелить задаЕие и нФкать кяопку <Выполпеrrие

заданця). ,ЩалЪе необходп,rо (галочкаtrlи) выбрать нужньrй(е) кша.п(ы), в столбце <.Щат,шкп> в

выпадающем меню выбрать испьпуемьй датчик и HtDKaTb кнопку кСтарт>,

Появившееся окно <ВыполпенпеD свидетеJIьствует о том, что процесс вьшолнения

задzшиJr запущен.
По окончании выпоJIнениJI измерениrr в столбце <КП(мВ/@л.мзм.))(текущий)>

напротив кФкдого измеряемого канала отображается результат вычисления текуцего

*оafo6"ц""r,rч преобразоваrrия для испыryемого измеритеJIьного канала системы CMJ[4,
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По завершении испытчlния с текущ.Iм измеритеJIьIIым каналом системы СМД4 СлеДУеТ

перейти к следующему пlтём выбора вибропреобразователя на соответствующем
измерительном кzшале системы Смд4 из выпадающего меню в столбце кдатчпкrr>.

Прч провеdенuu uзмеренuй, проuзвоdumся uэuеремrc общеzо уровня вuброускоренuя со

слеdуюtцчмu парамепрамu: Еdtмuцы ltзмеренчя: M/gz; Шкала чзмеренлл: лuнейная: Полоса часmоm оm

10 dо 1000 Гц
Результаты испытанпй занести в табJшцу 5.

Таблица 5

.Щействительное значение коэффициента преобразования .Кд (мВ/(м,с-2))

измерительноГо канала системы СМД4 опредеJlяется автоматически по формуле:

для

*^Lдч,]= к,-LдлJ' *ffi, (1)

где Ку", - установленньй в Мцп _коэффшиеrrт пробразовмия измерительного

**-u .r"r."", СМ!4, мВ(м,с-2) ( l 0,2 мВ/(м,"-'));
Ао,. - измеренно. ,йirrо' вибрфкореш,rя (СКЗ), м/_с1 

. ?.

А.* - заданное значение вибрОускореЕце (СКЗ), м/с' ( 1 0 t-t/с'),

после вычисления действительпого коэффичиснта преобразования каждого

измерительного к:lнала aо"ra"", СМД4 необходимо полученпые значеЕия записать в Модупл

мцП

l0.1.2 Опрлеление относительпой погрешrостп измерний харzжтеристик вибрации на

в рабочuх duапозонох СК3

вuброускоренuя>;
мепоо 15 копреdапенuе оmносu,rtелыlой поzрешносmч в рабочuх duапозонм Скз

вuброскоросmu>; - оешносlпч в рабоччх duапазонах Скз
меmоd Iб кОпреdеленuе ол"носulпа,ьноu поz]

вuброперелеtценчлtt.
Установить вибропреобразователь на вибростенде эта,lонной виброустановки,

подкrпочить вибропреобразо"ч,aп" * соответств),ющему кzм,шу модуlrя Мцп в соответствии с

базовьп< частотах.
Измерния прводят дIя всех хар^ктеристик вибрации:

nr-id 11 <Опреluленuе о,пносu,папьной поzреuпосtпu

О"'**ОЁчlrr.. 
итъ По sеrчеr-wоrk-сопlig-Ьuiltl,пос-т.lвJlяемое в комплекте с системой СМД4.

Подключить Mooyn" ЙЦП *ЪЙмы СМД4 к компьютеру (подробнее см, п, 8,2,1,3),

.Щалее перейти во вкJIадку <Испытlппя>, u *о,орой содер}штся слчtсок <<меmоDов

uспьlmанuй>> дЛя кФкдогО из KoTopbD( указываетсЯ процент вьшолненньD( заданий, вьцелить

метод 14 и нarкатъ кнопку <Открыть>,

Поря,шовьfr номер
измерительного
канала системы

.Щатчик
Параметры

входного сшЕма

Результаты
измерения дJUI

каждого канала

Обработка

результатов
измерений

Илентификатор
вибропреобразователя
(BBod пользоваmелем)

Частота,
Гц

Ац, r,r/c2, СКЗ
,Щействительный

коэффициент
преобр азования

Серu ный номер
мофмМI]П-
поряdковый номер
канала uзмеренuя

Обозначенuе; серuйный
номер; Номuнольны
коэффuцuенп

159,15 10

|+

Аз, оrlс',
скз



В открьвшемся оr<яе необходтмо вьцеJIить задание и нФкать кнопку <Выполпение
задания). Да.пее необхо,щмо (гltлочк!lми)) выбрать нужньrй(е) канал(ы) и в столбце
<.Щатчпки>, в вып4дающем меню выбрать испьrгьrваемый датtIик и на]кать кнопку кСтарт>.

Появившееся окно <Выполненпе) свидетельствуЕt о том, что процесс вьшолнения

задtlния запущен.
По окончании выпоJшения измеренllя в столбце <Результат> нtшротив каждого канала

отображается результат вьшоJшения задllншя <ГодепДIе годеш> с соотвстств},ющей индикациеЙ
<ЗеlrЕныйКоричневый>>. В соседнем столбце (IГ(%)D отображается погрешностъ измерения
по каждому проверяемому каналу (погрешность, приведеннм в gтолбце <ПГ(%)u носuт
информативньй харакгер).

По завершении первого задания необходлмо перейти к следующему. .Щля перехода к

следующему задаппю необход,lмо нмать кнопку кСлед. --)>, дllлее отметить канzlлы, которые

следует проверить и н:Dкатъ кЕопку (CTapTD.

После того к:к все испьп:tния по дilнному метолу булут зtlвершены, необход.rмо

перейти к следующему,
Проверку следует производить для всех каналов поверяемой системы СМД4 на

базовьrх частотах; дп виброускорения - 160 Гц, для виброскорости - 80 Гц и ддя

виброперемещения - 40 Гц. Измерения проводят в пяти равномерно расположеIrньгх в

диалазоне измерений точкм, включzul верхний и нижний пределы.

Относительнlто погрешность вьr.IисJrпот по формуле:

бд = !:5Ь ,100 (о/о) Q)
^зад - ,,

где Xnr, - измеренное значение харalктеристики вибрачии (м/с'; мм/с: мкм);

Даа - заданfiое зпачение характеристики вибршtии (r,,r/c'l мм/с; мкм),

примечание - При периодической поверке допускается проведение поверки по

А данному пункry только для 1 или 2 параметров вибрации в соответствии с змвлением

ý uочлaпiча СИ,'с обязательньпr,l указанием в свидетельстве о поверке и/или формуляре

информачии об объеме проведенной поверки.

10.1.3 ОпрелелеЕие относительной погрешпости измерений характеристик вибршши в

диапазонalх рабочих частот.
Измерения проводят для всех характеристик вибрации по методу 17 при трех значениях

гр:IнFIIIьD( частот:
мепоd 17 <опреdаrcнuе оmносur аrьной поzрешнослпч в рабоче-ч поdduапазопе

часлпоrrl прu еранuчной часпоmе 25 Гц>;
пълiа tz <опреduенuе оrпносurrrеJrьноfr поzрешноспtu в рабоче"tt поdлuапазоне

часmоп прu 2ранччно часtпопе 3200 Гц>;
,'"-id 17 кОпреdапенuе оmносuлrrеJtьной поzрешносmu в рабочел поdluапазоне

часtлrолп прu zранччпой часmопе 25600 Гцлl.

УсrанЪвит" вибропробразователь на вибростенде эталонной виброустановки.

Подк.lпочить вибропробразователь к соотвЕтствующему канаJIу молуля МЩП в соответствии с

рисунком l,
запустить по s erver_work_coпfig_6иild, поставляемое в комIшекте с системой CMfl4.

Подклю,шть Модули МI{П ""й*ur 
СМД4 к компьютеру (подробнее см, п, 8,2,1,3),

,Щалее перейти на вкJIадку <Испытаппя>, в которой содержится список <сиеиоdов

uспыmанuй>> дJп каждого из KoTopbD( }казывается процент въшоJшенньD( заданий, вьцелить

метод 17 <опреде.rепие отrrосительной погрешностш в рабочем дпапазоне частот в

комплекте с виЬропреобразователямп_25Гц> и нажать кнопку <Открыть>,

в открьвшемся списке заданий необходимо выбрать верхнее_ задание из списка,

где Лз : 0,5 Гц п накать кнопкУ <Выполнепше заданпя). Далее необходимо (гашоткzllltи D

выбратЬ нужньй(е) кшrм(ы) и в столбце <,Щатчrrки>, в вьшадающем меню выбрать

испьггьваемьй датtмк и Еarкать кнопку <Старт>,
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Появившееся окно <ВыполнеЕие) свидетельствует о том, что процесс вьшолнеЕия
задаIiиJI запуцен.

По завершепии проверки с текущим вибропреобразователем следует перейти к
следующему rrуrем его выбора из вьшадающего меню в столбце (Датчики>>.

Измерения проводят па десяти частотalх, palвHoмepнo расположенньD( в диапазоне
рабочих частот, вкJ]ючм верхниЙ и нижний предеJIы, при задаваемьIх значениях
виброускорени я 10 м/с2, виброскорости 10 мйс и виброперемещения 10 мкм. В зависимости от
хар{ктеристик испоrьзуемой поверочной виброустановки допускаЕтся устaшtlвJIивать значения
aш,lплитуды парalI\.rетра вибрации, отJIиtшые от указанrтьп<, при условии обеспечения
воспроизведениJI парlметра вибрации в пределах диалазона измерений поверяемого средства
измерений.

По окончаrии вьшолнения измерения в столбце (Результдт) нtlпротив каждого канаJIа
отображается результат вьшоJшения задш{ия <Годен/Не годеЕ>) с соответств}тощей иЕдикацией
<ЗелёпыйЛорпчневый). В соседнем столбце кПГ(%)> отобрчDкается погрешность измерения
по каждому проверяемому KaHa;ly (погрешность, приведенная в столбце кПГ(%)л,'носит
информативньй характер),

По завершении заданшI по первому пункту, необходлмо перейти к следутощему. ,Щля

перехода к следуощему заданию необходимо на;кать кнопку <След. -+>, даJIее отметить
к tалы, которые следует проверитъ и ЕФкать кнопку (Старт).

Поверку следует проводить дJlя всех кд{алов Системы СМД4

Примечание - При периодической поверке допускается проведение поверки по

дrlнному п}нкту тоJrько для | или 2 параметров вибрации в соответствии с заявлением
владеJIьца СИ, с обязательным }казанием в свидетельстве о поверке и/иrпа формуляре
информации об объеме проведенной поверки,

А

Относитеrьrrую погрешность в д,Iапазоне работо< частот ф выIшсляют tlнЕIлогичНО ПО

формуле (2).

Относительн}то погрешность измерений виброускорения, виброскорости и

виброперемещения в щЕшазонм alIt{плитуд и подд]апазонах рабочих частот ВЫТIИСJUТЮТ ПО

формуле:

6= 1,1 , бя + бf (п (3)

где 6; - значение относите.тьной погрешности на базовой частоте, вЫЧИСЛеННОе В

п.l0.1.2;
d7 - значение относительной погрешяости в д{zшазоне рабочих частот,

вьтцлсленное в п, l 0. 1,3.

Поrrrrенные значения относительной погрешности измерений виброускорения,

виброскорости и виброперемещения Ее должны превышать:

- для поддиап.r:}она частот от 0,5 до 2 Гц включ. - +(10+,у) %

- для подди.шазоЕа частот св. 2 до 20000 Гц - +(5+т) %,

2 2

где Y - неравнОмерность АlЖ используемого вибропреобразователя, Yо.
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l0.2 Определение основной абсоJпотной погрешности измеренш1 по KaEaIry измерений
частоты вращениJI

Измерения проводят с помоIщю генератора' которьй подоrючается к модулю МЦП в

соответствии с рисупком 2.

х2

х5

Рисунок 2

Заrryстить По selver-work-coпJig-builtl, пост.lвJIяемое в комплекте с системой СМД4.

Подкrпош.rть Молули МI_{П системы СМД4 к компьютеру (полробяее см. п.3.2.1 .3).

Вьп<од SYNC OUT генератора DS360 подкJIючить к Tacho вхолу Молуля МЩП системы

СМ,Щ4 (см. рисунок 2) и устtшовить значения частоты в соответствии с таблицей б,..ЩалееперейтиВоВкJIадкУ(испытанПя),ВкоторойсодержитсясПj1lсок<Lмеmоdов

uспыmанuй>> для каждого из KoTopbD( }капывается процент вьшоJIненньD( заданий, вьцелить

метод 12 (Проверк8 отЕосtттеJtьной погрешпостП при пзмерепиШ частоты вращешия) и

HaDKaTb кнопку (Огкрьпь D.

В открьвшемся окне необходимо выделить задание с заданной частотой Fз: 0,1 Гц

(верхнм сlпрочка), и яЕDкать кнопку (Выполпевпе задаяпя), Далее необходимо ((г,lлочк{lми)

выбратЬ н}DIшьй(е) канал(ы) и нажать кнопку (Старт)),

Появившееся окпо (ВыполненЕе) свидетельствует о том, что процесс вьшолнения

задания запущен.
Поокончапиивыполненияизмерениявстолбце<РезУльтат>нzлпротивкa)кдогокан'rла

отображаися резуJIьтат вьшоJIнa"r," aчдч"п" кГодеш/Не годен> с соответств},ющей ипдrкацией

< ЗелЪн ый/Коричцевый >.

По зЙершении первого заданЕя необход{мо перейти к следующему. .Щля перехола к

след}тощемУ задlшиЮ необходrмО нажать кнопкУ <След, ->>, далее отметитЬ каналы, которые

следуЕт проверить и нмать кпоIп(у <Старт>.
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Параметры входного сигнала Результаты измерений
Абсолютнм
погрешн9сть

Fз, Гч Nз,
об/мин

Uз, МеаН.ЩР

АС(размах)/ DC мВ Fи, Гц Nд, об/мин об/мин

0,1 6

5000/2500

2 120
5 300
l0 600
20 l200
50 з000
l00 6000
200 12000

500 30000

Изменяя заданную частоту (Лз) на геяераторе DS3б0 провести измерения согласно
таблице 6.

Таблица 6

Примечание - Использование повторитеJUI - разветвитеJIя пвт-lб при поверке системы

СМД4 позволяет подать сигнал и произвести измереЕия до lб измерительньD( кшалов

А. одяовременно, для этого в ПО необходlпr.rо вьцелить все, подкJI]оченные к ПВТ-16

ё ".*.рrr.льные 
канаJIы поверяемого(ьD() модуля(ей) МЦП Системы СМД4, в то время,

км при проведении поверки без Пвт-16 подача сигнала и проведение измерения

доступно тоJIько дIя одlого канала поверяемого(ьrх) модуля(ей) МЦП Системы СllД4.

18

Абсоrпотную погрешность измерений частоты вращения выIшсJIяют по формуле:

А = Nи - Nз (об/мин ) (4)

где lЙ7- измеренное зЕачение частоты вращения, об/мин,
Nз - з4д:tнное значение частоты вращения, об/мин.

поrrученные значепrlя абсоJпотной погрепшости измер€ний частоты вращения не

должны превышать:

+(0,5+0,0l.ф (об/мин )

где lr - шмеренное значение частоты вращения

10.3 ОпрлелеЕие основной относитеJБной погрешности измерений по кiшалу

измерений напряженпя переменного тока

,Щля проведения поверки собрать одну из следующих схем, в зllвисимости от нatJIиIмя в

комплекте повторитеJIя - развегвителя ПВТ, 1 6 :

- рисунок 3 при на.гпrwrи повторителя - разветвителя ПВТ-lб;
- рис}цок 4 в случае отсугствпя повторитеJIя - разветвитеJIя пвт-16.
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Рисунок 4

Подк.тпо,шть Модули МI-!П системы СМД4 к компьютеру (подробнее см, п, 8,2,1,3),

Установить 
"u 

..r"|чrф.игналов DS360 сигна.п синусоидаJъноL-ф-9р", с частотой

0,5 Гц и средним квадратическим значением нtшряжения 3535 мВ (5000 мВ ПИК),

Запустить ПО s еrчеr-wоrk-сопlig-Ьиild, поставляемое в комплеюе с системой СМД4,

,Ща;lее перейти во вкJIа,щу ойп,,,"о""о, в которой содержится сппсок <сцепоdов

uспыпанuй>> для каждого из KoTopbD( }казывается процеЕт вьшолнеЕньD( заданий, вьцелить

метод 01 <Определеяие ло,,у.*"Ъ"ой осl9rп9й относrте,пьпой поцешЕостп измереяия

СК3 спгпала папряя(епия наЪхоле МIЩБИАС_мВ> и нажать кнопку <Открыть>,

В открь,вшемся списке задмий необходлмо выбрать верхнее из списка rде Fз: 0,5 Гц

и накать кнопку <Выполнеппе задапия>, .Щля вьшоJIнениJI задания необходимо ((гzшочкал,tи)

выбрать rrркнЙ(е) канал(ы) и нФкать кяопку <Старт>,

появившееся окно <<выполненпе) свидетельствует о том, что процесс выполнения

ЗаДаНИЯ 
ffЖ}** выпоJIЕениJI измерения Еапротив каждого канала в *",j_1:__j*ly_].:::::

отображается результат вьшоп"aп- ,чдч""" <ГоденЛе годеп) с соответствующей индикациеи

<ЗелёныйЛоричпевый>.
Прч npoBedeHuu uзмеренuй проuзвоdumся вьtчuсленuе СК3.,?:::" напряженlм в по,|осе

часпоп о, о,S dо 51200 Гц, Еduнuцы 11змеренлlя: В, Тuп чlкальl: лuнеuнм,
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Изменяя чlютоту и поддер)ю{мя среднее квадратическое значение нaшряжения 3535 мВ
(5000 мВ ПИК) сигна.па" уст.lноыIенЕого на геЕераторе DS360, провести измерения для всех
значений частоты и СЮ напряжения, }казанньD( в табrшце 7.

Поверку пеобходrмо провести для кФt(дого KaHa;la. При проведении поверки без
применения ПВТ-lб перекJIюченпе между канмttми осуществляется вруш}то. ,Щля перехода к
следующему заданию необход,rмо HiDKaTb кнопку <След. -+>, далее отметить к:lнальц которые
следует проверить и ЕФкать кпопку <Старт>.

Табrплца 7

Параметры
входного сигнала

Uи, МВ, СКЗ
в полосе частот 0,5 - 51200 Гц

Частот4
Гц

Uз, МВ,
скз Канал 1 Канм 2 Канал 3 Канал 1 Канал 2 Канал 3 Канал 4

0,5 з535
l 3535
2 35з5
5 35з5
50 3535
100 35з5
500 353 5

5000 353 5

10000 353 5

l5000 353 5

25600 353 5

30000 3535
40000 3535
5 1200 35з5
1000 з535
1000 353,5
l000 35,з5
1000 1 515

1000 0,353

Относитеrьную погреrпность выrIисJuIют по формуле:

о - (UИ - UЗ) 
, 100 (о/о)

где U7 - СКЗ измеренного напряжения (В),
Uз - СКЗ задапного напряжения @),

(5)

измерений Еапряжения

+|0 уо
+з уо

l0.4 Подгверждение соответствия средства измерения метрологическим требованиям.
Система СМД4 считается приюдной к применепию (соответствующей

метрологическим требомнияr,r), есш она прошла поверку по данной методике и все

мaксимальные значения погрешностей измерений не превышzlют допустимьrх значений,

указанпых в табrшце l.

2|

Относительная погрешность, О/о

Канал 4

=

ll
г т,-

=
=

-т-----l
т---т---_l

т-г
_ ,г-----г-----

llI

I
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т



l1 Оформление результатов поверки

l1.1 Система СМ,Щ4, прошелшФI поверку с положитеlrьным результатом, признается
годной и допускается к примеяению. По заявлению вл4дельца средства измерений иJIи лица,
предстllвившего его на поверку, вьцается свидетельство о поверке средства измерений.

11.2 При отрицательньD( резуJIьтатarх поверки в соответствии с действlтощим
законодательством в области обеспечепия единства измерений РФ система СМ,Щ4 признается
непригодrой к применеЕию. По заявлению владельца средства измерений или лица,
представившего его Еа поверку, вьцается извещение о непригодlости к применению.

l1.3 При проведепии поверки в сокращенном объеме (если это не противоречит
национа.пьной системе обеспечекия единства измерений государства', на территории которого
осуществJuIется поверка) обязатеrьно должен укitзываться объем проведенной поверки.

1 1 .4 Результаты поверки систем передаются в Федеральньй информационньй фонд по
обеспечению единства измерений.

1 1.5 Протокол поверки оформляется в произвоJъном виде.
1 l.б Нанесение зпма поверки на средство измерений не предусмотено.

Нача,rьник отдела 204 А.Г. Воrтченко

22


