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Таблица 1-П ждаемые м логические требования комплексов

Пределы допускаемой погрешности измерений скорости движения ТС:
- абсолютной, радиолокационньь.r способом в зоне контроля, км/ч
- относительной, по видео на кон о емом аСТКе,0/0

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2,l ГIри проведении поверки должны быть вьшолнены операции, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - Операции проведения пов

2

Значение

,I[иапазон измерений скорости движения ТС, кмiч
- радиолокационньlм способом в зоне конlроля
- по видеокадрам на контролируемом участке

от 1 до 320
от l до З20

+1

+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоения времеЕной метки
видеокадру с национаJIьной шкалой времени UTC(SU), мс:
- видеодатчиков
- моноблоков

,Щиапазон измерений интерваJIов времени, с от 1 до 86400
пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений интервалов
времени, с

+1

.Щоверительные гр!lницы допускаемой абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения
комплексов в плане, м*

* - метрологическм характеристика нормировaна для значений геометрического фактора
PDOP расположения спутников GPS и ГЛОНАСС, сигнмы которых принимаются
одновременно, не превышшощих 3

Проведение операции при
поверке

Наименование операчий Номер
пункта

методики первичной периодической
Внешний осмотр средства измеренилi 7 да да

и

1 ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на комплексы программно-аппаратные

измерения скорости движения транспортЕьIх средств по видеокадраN, и радиолокацией
(ИНТЕГРА-КДД-СВК> (далее - комплексы, поверяемое средство) и устанчlвливает объем и
методы первичной и периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по
государственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, утвержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 Ns 2360, ГЭТ 199-2024, ГЭТ 2|8-2022 по государственной
поверочной схеме для координатно-временных средств измерений, утвержденной прикaвом
Росстандарта от 07,06.2024 N 1374 и локаJIьной поверочной схеме ФГУП кВНИИФТРИ> для
средств измерения скорости движения транспортньж средств (дапее - ТС).

1.3 Поверка комплексов проводится:
по пунктаI\4 10.1, l0.2, 10.4, 10.5 - методом непосредственного сличения с эталонными

средствами измерений;
по пунктаN{ 10.3 - методом прямых измерений.
1.4 В результате поверки долrкны бьrгь подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблице 1.

Нмменование характеристики

+300
+1

+ý



Проведепие операции при
поверке

первичной периодической

Номер
пуякта

методики

да8
Подготовка к поверке и опробование средства
измерений

9 да
Проверка программного обеспечения средства
измерений

даl l0 да
- определение абсолютной погрешности
присвоения времепной метки видеокадру с
национальной шкалой времени UTC(SU)

да
- определение абсолютной погрешности
измсрений интерв:rлов времепи

да10.з

динат местоположения комплексов в планекоор

10.4 да

да даl0.5
- определение относительной погрешности
измерений скорости движения ТС на
контролируемом ),частке дороги

Jaда1lОформление результатов поверки

МП 651-26-018 к]-СИ. Комплексы проера+L||но-аппаралпньlе uзмеренuя скороспu dвuсюенuя

mранспорmных среdсmв по BudeoKadpau u раduолокацuей кИНТЕГРД-К!!-СВК>. Меmоduка поверкш)

Наименование операчий

Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
из\1 \I ологическим требованиям

- определение абсо.lпотной

измерений скорости движения
контроля

погрешности
ТС в зоне

2.2 Первичная поверка проводится в полном объеме, исходя из измерительных задач

комплексов. Определение метрологических характеристик по пп. 10.1 и l0.3 обязательttо для

всех комплексов.
2,3 При периодической поверке допускается проведение поверки меньшего числа

измеряемых величин. которые используются при экспlryатaщии по соответствующим пункгltм

настоящей методики поверки. Соответствующм з:шись должна быгь сделана на основании

решения экспл.чатирующей организации в экспJryатационньrх документaх и сведениях о

результатах поверки, передаваемых в Федеральный ипформачионный фонд по обеспечению

единства измерений.
2.4.щопускается проводить поверк,ч по пунктап., 10.1 - 10.3, l0.4 вариант 2 в лабораторньн

условиях.
2.5 Поверка по п.п. l0.4 вариант 1 и 10.5 осуществляется только по месту экспJryатации

комплекса.
2.6 ,щля комплекса, применяемого дltя контроля скорости двихения трашспортных средств

по видеокадрам на контролируемом участке, в случае изменения схем монтажа, а также

изменениJI местоположения комплекса, производится внеочереднаJI поверка в объеме

периодической поверки.
21 При получепии отрицательньrх результатов поверки по любому пункту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся Еепригодным к примепению.

З ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должпы бьпь подготовлены к работе в соответствии с

руководствами по эксплуатации.

J

3.2 При поведении поверки должны соблюдаться следующие условия+:

да

да

даl0.2

да
- определение абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) опрелеления

да
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для всех составных частей комплексов, за иск.шочением сервера в стойку и коммутатора Тип 2:

- темпераryра окружающего воздуха от миItус 50 до п.тпос б0 ОС;

- относительнм влажность воздуха при температуре плюс 30 "С до 90 %;

- атмосферное давление от 62 до 107 кПа;

дIя сервера в стойку и коммутатора Тип 2:

- температура окрух(ающего воздуха от плюс l5 до п;пос 35 ОС;

- относительнм влaDкностъ воздуха не более 80 %;

- атмосферное давление от 84 до 106,7 кIIа;
* _ условия проведения поверки долхны соответствовать тебованиям экспJryатационнОЙ

документации поверяемого средства измерений, требованиям прllвил содержания и применеI я

приlrlеняемых для поверки эталонов и требовlшиям эксплуатационньD( документов ПРИМеНЯеМЫХ

для поверки средств измерений и вспомогательньж технических средств.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К провелению поверки доп)|скalются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изучившие Еастоящую методику, документацию на комплекс и эксплуатационную

документацию (далее - Э.щ) на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И
повЕрки

ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице З.

Таблица 3 - С ства по Kll

п. l0 Определение
метрологических
характеристик

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваv поверки,

необходимые для проведения поверки

Операции
поверки,

требующие
примепение

киедств по
з2l

Источники первичные точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,

рег. N 60738-15

комплекс эталонный

формирования и измерения

радионавигационньж
параметров ЭФИР,
рг. JФ 82567-21

Срелства измерений, применяемые в

качестве этaшонов шкмы времени,

рабочие эталоны шкалы времени 5-ого

разряда по ГПС д.пя средств измерений

времени и частоты. утверхленной
прик.вом Росстандарта от 26.09.2022

N 2Зб0, с абсолютной погрешностью
синхронизации шк:ulы времени

выходного сигнала частотой 1 Гц
(l PPS) относительно шкаrлы времени

UTC(SU):
- не более *0,3 btc для моноблоков;
- не более *l00 мс д,lя видеодатчиков.

Средства измерений, применяемые в

этalлонов координат местоположения,

рабочие этalлоны координат
местоположения 2-ого разряла по ГПС
дJlя координатно-временньrх средств

измерений, утвержденной приказом
а от 07.0б.2024 Ns 1374,Росстанда

1



Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и техt{ические
требования к средствап,r поверки,

необходимые для проведения поверки

2 з1

предел допускаемой погрешности

формирования координат
местоположения в системе координат
WGS-84 (при PDOP = 2) не более 1,7 м;
средства измерений, применяемые в

качестве эталонов единиц скорости
движеЕия ТС по ЛПС для средств
измерения скорости двихенIбI
трalнспортньrх средств. с абсо.lпотной
погрешностью измерения скорости
движения ТС не более +0,3 км/ч;

Средства измерений, применяемые в

качестве этiLпонов единиц скорости
движения ТС по ЛПС для средств
измерения скорости движения
трllнспортных средств, с абсолютной
погрешностью имитации скорости
движения ТС не более +0,3 кйч

Аппараryра навигационно-
временн I потребителей
глобальньж навItгациопньн
спутниковьrх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/Sв
AS NvO8c_McM, NVO8C_
CSM и NVO8C CSM-DR,
рег. JФ 52б14-13
Имитаторы парzш.rетров

движения танспоргньIх
средств <САПСАН 3М>
литера 2, рег. Nч 73015-18

Всполtогательные средства поверки
Измерители влlDкIiости и
температуры ИВТМ-7,
рег, Nэ l5500-12

Индикатор времени (ИВ-l )
Переносной компьютер типа

.Щальномер лазерный Leica
DISTO D510, рег. Nч 53755-13

кНоутбук>

Срелства излrерений температуры
окружающей среды в диапzвоне
измерений от -50 до +60 ОС,

абсолютнм погрешность не более 1 "С;
Средства измерений относительной
влажности воздуха в диапазоне
измерений от 0 до 90 % с
погрешностью не более l О/о;

Индикатор времени с точностью
отображения времени до l мс;
Средства измерений расстояний в

диапазоне до 50 м с абсолютной
погрешностью не более +100 мм;
Компьютер (далее - ПК)

п. 3 Контроль

условий поверки

п. l0 Определение
меlрологических
характеристик

Примечание - .Щопускается использовать при поверке другие утвержденные и аттестованные

этlUIоны единиц величип, средства измерений утвержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическилл,гребованиям. указllнным в графе 2 табличы.

МП 65 1 -26-0 l 8 l ГС И, Ко.uшексы про?ра|L|лно-аппараmные чзмеренwa скоросmu dвuхенuя
mранспорпных среdсmв по вudеокаd u о кацuе й < ИЮ ЕГ PA-K,II! -СВК>. Меmоduка пове,

Операчии
поверки,

требующие
применение

с едств по ки

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соб.подать:
- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной документации (да,тее

- ЭД) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действующие на месте поверки,

5
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7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса установить:
- комплектность средства измерений и нzlличие маркировки (заводской номер, тип,

изготовитель, дата изготовления) путём сличения с Э.Щ на средство измерений, нzцичие
поясняющих надписей;

- соответствие внешнего вида средства измерений описанию типа, размещенному в

Федера:Iьном информационном фонде по обеспечению единства измерений;
- целостпость пломб, разъемов и внешних соедлнительных кабелей;
- отсутствие коррозии, механических поврехдений и других дефекгов, влияющих на

эксплуатационные и мgФологические характеристики.
7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительными, если р€зультаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1. В противно]\{ сlryчае комплекс бракуется, д:rльнейшие операции
поверки не производят.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(ла.тее - РЭ),
8.2 Проверить вкJIючение электропитания комплекса. Включить и выполнить операции по

запуску прогрalммного обеспечения комплекса согласно РЭ. Убедится в готовности комплекса к
проведению измерений.

8.3 Убелиться, что в интерфейсе ПО комплекса выводятся результаты:
- наименование и обозначение типа комплекса;
- заводской номер комплекса;
_ значения даты и времени;
_ значение координат комплекса.
8.4 Результаты поверки по рzвдеJry 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше переIшсленньIм требованиm,r. При поJryчении отрицательных результатов
да,тьнейшее проведение поверки прекращают.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя интерфейс прогр:lммного обеспечения (да,rее - ПО) получить

идентификационное д.lнные (признаки) ПО.
Результаты поверки по рtвделу 9 считать положительными, если идентификационные

данные (признаки) ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - Идентификационные данные ПО

Программный молуль

Илентификачион
ное

наименование
по

Номор версии
(идентификацион
ный номер) ПО

[-(ифровой

идентификатор
по

Измерение значений текущего
времени

ivTime не ниже 2.24

Измерение скорости по радару ivRSpeed не ниже 1.35

Измерение скорости по
видеокадрам межд.ч рубежами

ivASpeed не ниже 1 .l 7

Измерение интервiцов времени ivTime не ниже 2.24

Измерение значений координат ivTime не ниже 2.24

6



mранспорmных среdсmв по вudеокаdраu u рйuолокацuей кИIIТЕГРА-I{ДЦ- CBKll. Меmоduка поверкul)

l0 опрЕдЕлЕниЕ мЕтрологичЕских хАрдктЕристик срЕдствл
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опрелелеlrпе абсолютпой погрешrrости прпсвоенпя временной метки впдеокадру
с национальной шкалой временп UTс(SU)

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. .Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени кИВ-1>) соединить вьD(од (SIRFD на источнике первичном
точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (да;lее - УКУС-ПИ 02,ЩМ) с соответствующим входом на

индикаторе врсмени (ИВ- 1 >. Коаксиальным кабелем (из комплекта индикатора времени кИВ- l >)

соединить выход < l PPS> на УКУС-ПИ 02ДМ с соответствующим входом на индикаторе времени
(ИВ-l>. Сетевьп.t кабелем (из комплеюа комплекса) соедиЕить вьгход комплекса RJ-45 с
соответств}.ющим входом на ПК. Подключить питание к УКУС-ПИ 02ДМ, индикатору времени
кИВ-l > и комплексу.

Рисунок 1 - Схема проведения измерений

10.1.2 Обеспечить максимalльную радиовидимость сигнаJIов навигационных космических
аппаратов ГЛОНАСС в верхней полусфере. Поместить индикатор времени <ИВ-l > в поле зрения
комплекса. В соответствии с Э.Щ на комплекс и УКУС-ПИ 02.ЩМ полготовить их к работе.
Убедиться в том, что все технические средства готовы к выполнению измерений (в ПО комплекса
отображается время и все светодиодные индикаторы на УКУС-ПИ 02.ЩМ светятся зеленым
цветом).

10.1.3 С помощью интерфейса ПО комплекса сделать не менее 5 кадров индикатора
времени кИВ-1>.

10.1.4 fuя каждой из фотографий срzlвнить значение шкzллы времени комплекса Тфк и
значение шкалы времени UTC(SU) Тэ (времени, уст.lновленного на <ИВ-l>). Определить
абсолютную погрешность присвоения временной метки видеокадру с нчulионltльной шкалой
времени UTC(SU) ДТ как разничу межд/ зЕачениями шкал по формуле (с учетом поясного
времени):

АТ=Т*-Т.

10.1.5 Повторить операции по пп. 10.1.1 - 10.1.4 для всех моноблоков и видеодатчиков
комплекса, указанньrх в Э,Щ.

10.1.6 Результаты поверки по п. l0.1 считать поло}олтельными, если, д.rя каrкдого

результата измерений, значения абсо.тпотной погрешности присвоения временной метки
видеокадру с национаьной шка;lой времени UTC(SU) для всех измерений:

- дjIя видеодатчиков находятся в прлелах *300 мс;
- для моноблоков ваходятся в пределах *l мс.

В случае превышения вышеперечисленных пределов, результаты поверки по п. 10.1 считать
отрицательными.
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10.2 Определение абсолютной погрешности измерений пнтерваJIов времени
10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l.
10.2.2 Обеспечить максимalльную радиовидимость сигнаJIов навигационных космических

аппаратов ГЛОНАСС в верхней поlryсфере. Поместить индикатор времени кИВ-l > в поле зрения
комплекса. В соответствии с ЭД на комплекс и УКУС-ПИ 02,,ЩМ подготовить их к работе.
Убедиться в том, что все технические средства готовы к выполнению измерений (в ПО комплекса
отображается время и все светодиодные индикаторы яа УКУС-ПИ 02.I[M светятся зеленым

uBeToM).

10.2.3 С помощью ПО комплекса сделать фотографию индикатора времени (ИВ-l)
(фото l ). Через иптервал времени примерпо равный 1 с сделать еще одну фотографию индикатора
времени (ИВ-l > (фото 2), Интерва.п времени определить по индикатору времени кИВ-l >.

10,2,4 Рассчитать значение интерваJIа времени, полученного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ
по формуле:

Тr,: Тфч - Тфr,

l0.2.5

форму.,Iе:

Определить абсолютную погрешность измерений интервaчIов времени ДТ по

АТ=Т,,-Т*,

где тэт - значение интерв:rла времени, поJryченного с помощью УкУс-Пи 02ДМ, с;
Т* - значение интервarла времени, полученного с помощью комплекса, с.

l0.2.6 Повторить операции по пп. 10.2.1 - l0.2.5 для значения интерв:цов времени Тr. - 60,

300 с.
10.2.7 Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если, для каждого

результата измерений, значения абсолютной погр€шности измерний интервarлов времени
нa>(одятся в пределaц +l с. В случае превышения вышепереIшсленных пределов, результаты
поверки по п. 10.2 считать отицательными.

l0.3 Определеппе абсолютной погрешностп (при доверительпой вероятности 0,95)

определения коордпнат местоположения комплексов в плане
l0.З.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3. .Щ,rя этого разместить комплекс в

экранированной от сигналов глобальных навигационньtх спутниковьD( систем (дмее - ГНСС)
(безэховой) камер (в случае иск'Iючения видимости реальньж сигнzIлов ГНСС. камеру
экранированную допускается не использовать). В соответствии с руководством по эксплуатации
подготовить комплекс и имитатор сигналов ГНСС из состава рабочего эталона единиц координат
местоположения не ниже 2 разряла. Подключить питание к имитатору сигнztлов ГНСС и

комплексу (па схеме не показшrо).

Безэховая
камера

8

Устройство
антенноеИмитатор

сигналов Гнсс

Комплекс

Рисунок 3 - Схема подключения комплекса

где Т61 - значение времени, отображаемого индикатором времени <ИВ-1> на фото l, с;
Tgz - значение времени, отображаемого индикатором времени <ИВ-1> на фото 2, с.

r----..--
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10.3.2 Подготовить (при подготовке контролировать, тгобы значение геометрического

фактора ухудшения точности (PDOP) не превышапо 2) и запустить счснарий имитации с

пара,vетa \.{и, приведенными в таблице 5, в соответствии с руководством по экспlryатttrlии на
имtlтатор сигна.пов ГНСС.

Таблица 5 - Сченарий имитации

Формируемые значения координат в

системе коорлинат WGS-84:
широта
долгота
высота над эллипсоидом, м

l0.3.З С помощью интерфейса ПО комплекса осуществить запись NMEA сообщений (не

менее 600 строк измерительной информации $**GGA или $**RMC, $**GSA) навигационного
приемника комплекса с частотой 1 Гц.

10,3.4 Из записанного файла с измерениями выбрать измерения координат местоположения
(широта, лолгота) (из сообщений S**GGА или $**RMC) при PDOP < 3 (информачия о PDOP
содержится в сообцениях NMEA ý**GSА).

10.3.5 Рассчитать абсолютную погрешность измерения широты по формуле:

ДВi - Bi - Bref ь

где В;- измереннlul комплексом в iый момент времени, градус единицы плоского

угла (далее - градус);
Brcf i - действительное значение широты, гра.ryс.

l0.3.6 Рассчитать абсолютную погрешность измереIlrrя долготы по формуле:

ALr-1,-Lrefi,

где Zr - долгота. измереннм комплексом в i-ьЙ момент времени, градус;
Z..гi - действительное значе}tие долготы, градус.

10.3.7 Перевести полученные значения абсолIOгной погрешности измерениrI широты и

долготы в метры по формулам:

Наименование параметра Значение параJ\.{етра

Формируемые спупlиковые
навигационные сигналы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапазоне L l (кол С/А)

Продолжительность, мин 30

SUMMER
Тропосфера, модель STANAG

да (в соответствии с текушим состоянием
орбита.rьной группировки ГНСС)

Модель движения статика

произвольнrul
произвольнм
не более 800

9

Ионосфера, лrодель

Ошибки эфемерил и частотно-
временных поправок навигационньж
космических аппаратов
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a.(L-e2)

(T-ez.sinz Вr"fi)З

д|, - 
A-'Li'T 

,, 180

a.cos Вте

L- е2 ,S Lnz ВTef t

где ДДi, ДZi- абсолютнiu погрешность измерениJI широты и долюты на i-ю эпоху, о;

Brefi - действительное значение широты в i-ый момент времени;
а - большая поrryось общеземного эллипсоила (WGS-84: а = 6378137 м);

е - эксцентриситет общеземного эллипсоида (WGS-84: е = 0,08l8l9l91).

10.3.8 Рассцгrать системати.Iескую погрешность измерения широты и долюты по

формулам:
1мв Iд4,л

l
ML Удr

N

где N - количество измерений.

10.3.9 Рассцлтать СКО абсолютной погрешности измерения широты и долготы по

формулам:

Z(bB -M,f
ол N-l

Z(M,-M,)'
oL л_l

10.3.10 Опрелелить значение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95 и
геометрическом факюре PDOP S 3) определенля координат в плане по формуле:

п + Mi+Mi+2. , а r\

",!oi 
+ oi, 

)р

l0.3,11 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если значения абсолютной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения
комплексов в плане Еаходятся в пределах +5 м. В случае превышения вышеперечислеЕЕых
пределов, результаты поверки по п, l0.3 считать отрицательными.

дв,, -_Щ., 180

l0
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10.4 Определепие абсолютной погрешЕости измерепий скорости двия(ения ТС в зоне
коIlтроля

Варuанm I
l0.4.1 В соответствии с Э,I| на комплекс и аппаратуру навигационно-времеIпrую

потребителей глобальньн навигационньж спутниковых систем ГЛОIIАСС/GРS/GАLILЕО/SВАS
NVO8С-МСМ, NVO8C-CSM и NVO8C CSM-DR (далее - навигационньй приемник) подготовить
их к работе.

10.4.2 Подклю.lить навигационный приемник к переносЕому компьютеру (лалее - ПК) с

усl,ановленным програJ\.{мным обеспечением (да;Iее - ПО) дп" зalписи данных навигационного
приемника в файл, и разместить их в ТС.

10.4.3 Установить частоту вьцачи дtlнньD( навигационным приемником (темп решения)
10 Гц. Начать запись дalнных с навигационного приемника.

10.4.5 Проехать на ТС зону KoHтpoJuI комплекса на скорости около б0 км/ч. Остановить
запись данньIх с навигационного приемника. На месте проведения испьпатrий, получитъ данные
с комплекса. Определить время фиксации и скорость ТС для проезда.

10.4.6 Повторить операции по п. 4.7.5 не менее 3 раз с разньп.tи скоростями в зlцвл9нном
диапа}оне, при этом одна из скоростей должна быть максимальЕо возможной на данном участке.

Пршuечанuе - Рекоменdуеmся выбuраmь .uаксшuацьно возмо)rную скоросmь dвuэtсенuя ТС
основьlваясь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносtпu учаспнuков dвuэюенuя во вре.vя

uспьtпанuй.
10.4.7 Рассчитать значение абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в

зоне KoHTpoJUl дJUl каждого проезда по формуле:

rде VKi - значение скорости движеншI ТС, измеренное комплексом для i-го проезда,

выраженное в км/ч;
Vзi - зночение скорости движения ТС в i-oM проезде, измеренное с применением

навигациоllного приемника, выраженное в кпt/ч.

10.4.8 Повторить операции по пп. 10.4.1 - |0.4,7 для всех зон контроJIя комплекса (в

соответствии с Э.Щ на комплекс).
10.4.9 Результаты поверки по варианту 1 п. 10.4 считать положительными, если значения

абсолютной погрешности измерений скорости ТС в зоне контроля для всех измерениЙ находятся

в пределах *1 км/ч. В случае превышевия вышепереtIисленных пределов, результаты поверки по

варианту l п. 10.4 считать о,грицательными.

Варuанп 2
10.4.10 В соответствии с Э.Щ на комплекс и имитатор скорости Сапсан 3М литера 2

подготовить их к работе.
10.4.11 Разместить в зоне видимости комплекса на расстоянии от 3 до 50 м (расстояние

контролируется лrверным дальномером) имитатор скорости (САПСАН 3М> литера 2.

10.4.12 Установить на имитаторе скорости <САПСАН 3М> литера 2 значение имитируемой
скорости 1 км/ч,

1 0.4. l 3 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.
10.4.14 Рассчитать абсолlотную погрешность измереЕия скорости ТС по формуле:

11
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l0.4.15 Повторить измерение скорости для ряда имитируемьж скоростей 20, б0, 120, 180,

240,280,320 км/ч.
10.4.1б Повторить операции по пп. 10.4.10 - 10.4.15 для всех зон контроля комплекса (в

соответствии с ЭД Еа комплекс),
l0.4.17 Результаты поверки по варианту 2 п. 10.4 считать положитеJIьными, если значения

абсолютной погрешности измерений скорости ТС в зоне контроля для всех измерений находягся
в пределах +1 км/ч. В случае превьIшения вышеперечисленньн пределов, результаты поверки по
варианту 2 п. 10.4 считать оФицательнымп.

10.5 Определенпе отпосительной погрешности измерений скорости двиr(ения ТС на
контролируемом участке дороги

10.5.1 Подкпочить навигационный приемник к ПК с установленньш{ ПО д,,lя з:lписи данньгх
в файл навигационного приемЕика, и разместить их в ТС.

10.5.2 Установить частоту вьцачи данньш навигационным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать запись данньrх с навигационного приемника.

10.5.3 Проехать на ТС контролируемый участок на скорости около 60 км/ч. Остановить
запись данных с навигационного приемника. На месте проведения поверки, получить данные с

комплекса. По данным с комплекса определить время фиксации Тс на въезде и выезде с

контолируемого участка. Выбрать из записанньIх данньrх с навигационного приемника данные.
соответствующие интервалам времени нахождения Тс на контролируемом участке.

l0.5.4 Повторить оперaщии по п. 4.8.4 не менее 3 раз с разными скоростями в змвленном
диапазоне. при этом одна из скоростей должна быть максимatльно возможной на дzlнном участке.

Пршuечанuе - Рекоменфеmся вьtбuраmь максuvмьно бозluоJЕную скороспь dвuэtсенuя ТС
основьлвсlясь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносtпu учасmнuков dвuэtсенuя во время

поверкu.
10.5.5 Для кахдого из проездов по данным н{lвигационного приемника определить значение

скорости движения ТС на контролируемом участке по формуле:

Zlrl<,l
!=|

Vл
где эl - значение скорости на концолируемом участке дороги по д,lнным с

навигационного приемника для i-го презда вьrраженное в км/ч;

ИJ(i) - значение мгновенной скорости вj-й момент времени по дalнным с навигационного
приемника для i-го проезда. выраженное в км/ч;

N- количество значений мгновенной скорости по данным с навигаIIионного приемниКа Д,ЦЯ

iгсl проезда.

10.5.6 !ля каждого из проездов рассчитать значепие относительноЙ погрешности
измерений скорости ТС на контролируемом участке по формуле:

БVi = 100%, (Vi - Vэi)л/эi,

|2

где Иэ, - имитируем{ul скорость движения ТС, км/ч;
Ид - скорость ТС, измеренная комплексом при имитируемой скорости Vэi. км/ч,

Vr,
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V
где ,- значение скорости на контролпруемом участке, измеренное комплексом для l-го

проезда, выраженное в км/ч;

Vu, - значение скорости на контролируемом участке, измеренное с помощью

навигационного приемника, выракенное в кйч.

10.5.7 Результаты поверки по п. 10.5 считатъ поло)мтельными, если значения
относительной погрешности измерений скорости движения ТС на контролируемом участке дJIя

всех измерений н:жодятся в пределах *19lо. В случае превышения вышеперечисленньж пределов,

результаты поверки по п, l0.5 считать отрицательны]trи.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Сведения о результатах поверки передllют в Федеральный информационный фонл по

обеспечению единства измерений, в соответствии с нормативно-прalвовыми :жтalми в области
обеспечения единства измерениЙ.

11.2 При проведении поверки для части измеряемьп величин, которые используются при

экспл,чатации средства измерений, при оформлении протокола поверки и свидетельства о

поверке (при необхолимости), передаче сведениЙ о результатах поверки в ФедеральныЙ
информационньй фонл по обеспечению единства измерний указывают информацию о

проведении поверки в сокращенном объеме. с указанием поверяемых величин,

l1.3 По заявлению владельца средства измерений, в сJryчае положительных результатов
поверки, вьцается свидетельство о поверке с нанесенным на Еего знаком поверки, ОфОРМЛеННОе

на бумажном носителе.
11.4 По змвлению владельца средства измерений, в сJryчае отрицательньгх результатов

поверки, вьцается извещение о непригодЕости к применению, оформленное на бума)кном

носителе.
11.5 Обязательное оформJIение протокола поверки не требуется. По змвлению владельца

средства измерений возможно оформление протокола поверки в произвольной форме.
l 1.6 Нанесение знака поверки на средство измерений не предусмотрено.
l1.7 Провеление поверки не нарушает заводскую пломбировку средства измерений.

Пломбирование средства измерений после вьшолнения поверки не предусмотрено.

Начальник НИо-6
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