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Основные технические характеристики
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Пределы допускаемой погрешиости для класса точности С по
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.исгематическая составляющая погрешности измерений ..
Среднее квадратическое отклонение



Изменение начального на 1О

изменении температуры от

утверждения типа

наносится на эксплуатационную П,;)Ir',rМt~I-ГГ::nПlИЮ типографским спосооом.
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tвольметр-калиоратор В 1-18 класс

датчиков для измерения

"rocгn,ni,ro'1',HI С аналогичными характеристиками;

уммарная погрешность эталонных СР'ВЩ:тв измерений

допускаемой погрешности поверяемого датчика.

Межповерочный интервал -- 1 год.
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сило-весонамерительных тен:ю[)еЗИСlГОl:lнъrх .. , ,-".с утвержден С техническими

в настоящем описании типа,

в согласно

осударственной поверочной схеме.
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