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В водная часть

Н астоящ ая методика поверки распространяется на систему и зм е­

рения перепада давлений С 041 ( в  дальнейш ем -  систем а), предназна­

ченную  для преобразования в электрический сигнал перепада давлений 

одной из следую щ их сред: воздух, азот ОН 27, азот ОСТ 92 -1 5 7 7 , ге­

лий ТУ 5 1 -9 4 0 , продукт ГОСТ В 17803, продукт ТУ 6 -0 3 -4 2 1 ,

Л З -Т К -2  ТУ 38 101388, Л З -Т К -4  ТУ 38 101514, находящ ихся в ж ид­

кой или газообразной фазе и дополнительно для системы С 041-10  

м орская вода соленостью  от 0 до 39 °/0 о при тем пературе от минус 2 

до 35 °С и устанавливает методы и средства первичной и периодиче­

ской поверок.

С истем а состоит из преобразователя индуктивного с неразъемной 

кабельной перемы чкой (ПИ) и блока усиления (БУ).

1 О перации поверки

1Л При проведении поверки должны вы полняться операции, ука­

занны е в таблице 1.
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Т аблица 1

Н аим енование
операции

Номер
пункта

методики
поверки

П роведение 
операции при

первичной
поверке

периодиче­
ской по­

верке
1 2 3 4

1 К онтроль электрического 

соп ротивления цепи заземления 

и электрического  сопротивле­

ния изоляции

6 Л Да нет

2 С нятие градуировочной 

характеристики  и определение 

основной погреш ности системы

6.2 да нет
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П р о д о л ж е н и е  т а б л и ц ы  1

1 2 3 4

3 О пределение при воздействии 6.3 да нет
тем пературы : дополнительной

погреш ности  от нестабильности

вы ходного сигнала за время

п рогрева током  питания; тока

потребления; начального и

ном инального  выходного

сигнала, электрического

соп ротивления изоляции

П рим ечание -  П ериодической поверки в течение гарантийного 

срока эксплуатации  не требуется.

1.2 При получении отрицательного результата при проведении 

лю бой операции поверка прекращ ается.
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2 С р е д с т в а  п о в е р к и

2.1 П р и  п р о в е д е н и и  п о в е р к и  р е к о м е н д у е т с я  п р и м е н я т ь  с р е д с т в а

п о в е р к и ,  у к а з а н н ы е  в т а б л и ц е  2.

Таблица 2

№
пунк

та

Н аим енование 
операции поверки

Н аим енование и нормативны е 
документы  на средства поверки, 

основны е технические характери ­
стики

1 2 3

1 Контроль электрического 

сопротивления цепи за ­

зем ления и электрического 

сопротивления изоляции

Омметр цифровой Щ -34  
ТУ 2 5 -0 4 -3 0 0 2 -7 5  
Д иапазон измеряемы х соп ротив­
лений от 100 до 109 Ом 
КТ (0 ,0 2 /0 ,005 -0 ,5 /0 ,1 )

Тераомм етр электронны й Е6-13А 
Я Ы 2 .7 2 2 .0 14 ТУ 
Д иапазон измеряемы х соп ротив­
лений от 10 до 10й  Ом 
ПГ (2 ,5-10)%

2 Снятие градуировочной 
характеристики  и опреде- J 
ление основной погреш но­
сти системы

-V

о vuop 1 f t  17

0 , z

fifbyo**> p  ш ъ -i ^  p. ^ $

Вольтм етр универсальны й 
цифровой В7-34 А 
Т Г 2 .7 10.010 ТУ.
П редел измерений (7• 10‘6 103)В . 
КТ (0 ,01 /0 ,002 -0 ,02 /0 ,01 )

И сточник питания постоянного 
тока Б5-45 Е Э 3 .2 3 3 .2 19 ТУ. 
П редел измерений (0 ,1-49,9)В .
ПГ 1,2%

Грузопорш невы е манометры 
М П -2 ,5 ; М П -6 ; М П -60 
ГОСТ 8291-69  
КТ 0,05.



П р о д о л ж е н и е  т а б л и ц ы  2

1 2 3

3 О пределение при воздей ­
ствии тем пературы : д о ­
полнительной погреш ности 
от нестабильности  вы ход­
ного сигнала за время про­
грева током питания; тока 
потребления; начального и 
ном инального вы ходного 
сигнала, электрического 
сопротивления изоляции

И сточник питания постоянного то ­
ка Б5-45 Е Э 3.233.219 ТУ.
П редел изм ерений (0 ,1-49 ,9)В .
ПГ 1,2%

П рибор ком бинированны й Ц -4360
ТУ 25-04-2390-77
П редел измерения (О-ЮОО)В.
ПГ 2,5.

Вольтм етр универсальны й 
цифровой В7-34 А 
Т Г 2 .7 10.010 ТУ.
П редел изм ерений (7• 10' 6 -  103)В. 
КТ (0 ,01 /0 ,002 -0 ,02 /0 ,01 )

Тераомм етр электронны й Е6-13А 
Я Ы 2.722.014 ТУ
Д иапазон измеряемы х соп ротивле­
ний от 10 до 1014 Ом 
ПГ (2,5-10)%

Грузопорш невы е манометры 
М П -2 ,5 ; М П -6 ; М П -60 
ГОСТ 8291-69  
КТ 0,05.

К амера тепла и холода М С -71 
П редел измерений [(-70) -  100]°С 
ПГ 1°С

2.2 Д опускается зам ена средств поверки, указанны х в таблице 2, 

другими средствам и поверки с равны ми или более высокими 

техническим и характеристикам и.



2.3 При выборе средств поверки системы долж но выполняться 

условие

у  ^ с - у ,  ( 1 )
СП

где у  -  суммарная погреш ность средств поверки, вклю чаю щ ая
СП

погреш ность средств контроля входного параметра (разность давле­

ний);

С = 0,25 -  коэффициент;

У -  предел допускаемой основной погреш ности системы,

У =  ±1,5 %.
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3 Требования безопасности

3.1 При проведении поверки необходимо соблю дать общие требо­

вания безопасности по ГОСТ 12.3.019-80 и требования на конкретное 

поверочное оборудование.

4 У словия поверки

4.1 При проведении поверки должны соблю даться следую щ ие у с­

ловия согласно ГОСТ 8.395-80:

- тем пература окруж аю щ его воздуха от 15 до 35 °С;

- относительная влаж ность воздуха от 45 до 80 %;

- атмосферное давление от 84 до 106 кПа ( от 630 до 795 мм рт.ст.).

Поверку, если нет особых указаний, проводить при напряжении пи­

тания (27±0,5) В.

5 П одготовка к поверке

5.1 П еред проведением  поверки подготавливаю т средства поверки 

к работе согласно инструкции на них.

5.2 Не допускается применять средства поверки, срок обязатель­

ных поверок которы х истек.

5.3 П еред проведением  поверки проверяю т герм етичность узла, 

состоящ его из соединительны х линий и образую щ их приборов, давле­

нием равны м верхнему пределу измерений .

При определении герм етичности, узел подклю чаю т к источнику 

давления. Узел считать герметичны м, если после 3 минут выдержки 

под давлением , равным верхнему пределу измерений, падение давле­

ния в последую щ ие 2 минуты не наблю дается.
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6.1 К онтроль электрического сопротивления цепи зазем ления и 

электрического  сопротивления изоляции

6.1.1 Контроль электрического сопротивления цепи зазем ления 

проводить омметром цифровым Щ -34 между корпусом  БИ и любым 

местом  м еталлизации на корпусе БУ, а также между корпусом  БУ и 

контактом  8 вилки ВЫ ХОД I ХЗ БУ.

Э лектрическое сопротивление цепи зазем ления долж но быть не 

более 2 Ом.

6.1.2 К онтроль электрического сопротивления изоляции прово­

дить тераом м етром  Е6-13А  при измерительном  напряж ении (1 00± 10) В 

между контактам и 8 и 2, 8 и 4, 8 и 5, 4 и 2, 4 и 5, 2 и 5, 8 и 10, 4 и 10,

2 и 10 вилки ВЫ ХОД I ХЗ БУ.

Э лектрическое сопротивление изоляции долж но быть не менее 

20 МОм.

6.2 С нятие градуировочной характеристики и определение 

основной погреш ности системы

6.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1.

6.2.2 П одать на систему напряж ение питания (27±0,5) В.

В ы держ ать систему во вклю ченном состоянии в течение 300 с.

6.2.3 П ровести градуирование в следую щ ем порядке:

а) системы  С 041 ...С  041-09 :

подать в ш туцер А ПИ последовательно давления согласно таб ­

лице 3 равны е (0; 0,1 ... 0,9; 1,0) Рном -  прямой ход и (1 ,0; 0,9 ...

0,1; 0) Рном -  обратны й ход, измеряя выходные сигналы  при пря­

мом ходе h U jj при обратном ходе в каждой градуировочной точке;

6 П р о в е д е н и е  п о в е р к и
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1 -  кабель технологический В т  6999-4249

Рисунок 1 -  Схема для поверки системы
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Т а б л и ц а  3

О бозначение И ндекс и вариант 
исполнения

Д иапазон измерений, 
0 -  Ри  1  Н О М?

х105 Па
2(кгс/см  )

В т  1.430.041 С 041 0 -  0,3

-01 С 041-01 0 -  0,6

-0 2 С 041-02 0 -  1,25

-0 3 С 041-03 0 -  2,5

-0 4 С 041 -0 4 0 -  5,0

-05 С 041-05 0 -  0,3

-0 6 С 041-06 0 -  0,6

-0 7 С 041 -0 7 0 -  1,25

-0 8 С 041-08 0 -  2,5

-0 9 С 0 4 1-09 0 -  5,0

-1 0 С 041-10 ±1,25

Н ачальны й выходной сигнал долж ен находиться в пределах 

(0 ,5+ 0 ,25 ) В.

Н оминальны й выходной сигнал -  в пределах (5 ,7±0 ,25) В.

б) системы  С 041-10 :

подать в ш туцер Б последовательно давления согласно таблице 3 

равны е (1,0; 0,8; 0,6; 0,4; 0,2; 0) Рном и в ш туцер А -  (0; 0,2; 0,4; 0,6; 

0,8; 1,0) Рном, измеряя выходные сигналы  (прямой ход);

подать в ш туцер А последовательно давления (1,0; 0,8; 0,6; 0,4; 

0 ,2; 0) Рном и в ш туцер Б -  (0; 0,2; 0,4; 0,6; 0,8; 1,0) Рном, измеряя 

вы ходны е сигналы  U® (обратны й ход).

Н ачальны й выходной сигнал долж ен находиться в пределах 

(3±0 ,25) В.



Н оминальны й выходной сигнал при подаче давления Рном в ш ту­

цер А в пределах (5,5±0,25) В, при подаче давления Рном в штуцер Б в 

пределах  (0 ,5±0,25) В.

П овторить работы еще три раза.

6 .2 .4  Результаты  измерений по п .6 .2.3 оформить согласно 

таблице В .1, или В .2.

6.2.5 Н айти среднее значение выходного сигнала в каждой гра­

дуировочной  точке для прямого и обратного хода

V м. = *’= '  -  (2 )
]  4

tuji
и Б. = - b i _ L  (з)

J 4

где U 'Ч  - средние значения выходного сигнала в каждой

градуировочной точке для прямого и обратного хода, В;

U M. . , U E.., - значения выходного сигнала в каждой градуиро-

вочной точке для прямого и обратного хода, В.

6 .2 .6  Н айти значения вы ходного сигнала, соответствую щ ие 

средней градуировочной характеристике

у и “  +  т и Б..и.Л-Л к ]i  (4)
]  2 -4

где U j  - значения вы ходного сигнала, соответствую щ ие средней

градуировочной характеристике, В.

6 .2.7 Н ачальны й выходной сигнал должен соответствовать требо­

ваниям :

(0 ,5±0,25) В -  у систем С 041 ... С 041-09 ;

(3,0 В +0,25) -  у системы С 041-10.
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Н оминальны й выходной сигнал должен соответствовать требова­

ниям:

(5 ,7± 0 ,25) В -  у систем С 041 ... С 041-09  при подаче ном иналь­

ного давления в штуцер А;

(5 ,5± 0 ,25) В -  у системы С 0 4 1-10  при подаче номинального 

давления в ш туцер А;

(0 ,5± 0 ,25) В -  у системы С 041 -1 0  при подаче ном инального дав­

ления в ш туцер Б.

6.2.8 О пределить нормирую щ ее значение вы ходного сигнала по 

ф ормуле

для систем  С 0 4 1 ...С 041-09

N = U h -  Uo (5)

для системы  С 041-10

N  -  U J  -  U* (6)

где N -  нормирую щ ее значение выходного сигнала, В;

U h  -  номинальный выходной сигнал систем С 041 ...С  041-09, 

при подаче давления Рном в ш туцер А, В;

Uo -  начальны й выходной сигнал систем С 0 4 1 .. .С 041-09, В;

US, U5 -  номинальны е выходные сигналы системы  С 041-10,

при подаче давления Рном в ш туцера А и Б соответственно, В.

6.2 .9  Рассчитать коэффициенты  индивидуальной функции преоб­

разовани я системы , заданной по формуле (7), согласно методике 

ОСТ 92-4279 и в соответствии с таблицей Г.1

U (P )  = а о + а Г Р + а 2 Р 2 (7)

где а 0 -  коэфф ициент статической характеристики преобразова­

ния, В;

a j -  коэфф ициент статической характеристики преобразова­

ния, В /П а;

а 2 -  коэф ф ициент статической характеристики преобразова- 

ния, В /П а ;

-  1 3 -



Р -  измеряемая величина разности давлений, Па

О пределить основную  погреш ность системы по ОСТ 92 -4279 .

В еличина основной погреш ности систем С 0 4 1 ...С 0 4 1 -9  должна 

быть в пределах  ±1,5 %, систем С 0 4 1 -1 0  -  в пределах ±2,5 %.

6.3 О пределение при воздействии тем пературы : дополнительной 

погреш ности  от нестабильности вы ходного сигнала за время прогрева 

током  питания, начального и ном инального вы ходного сигнала, 

электрического  сопротивления изоляции

6.3.1 С обрать схему в соответствии  с рисунком  2.

6.3 .2  П одать на систему напряж ение питания (27±0,5) В.

6.3.3 И зм ерить начальное значение выходного сигнала в течение 

300 с через интервал времени 3 с, 10 с, 30 с, 60 с, 120 с и далее через 

60 с.

И зм ерить ток потребления системы  комбинированны м  прибором. 

Он долж ен быть не более 50 т А .

6 .3 .4  Вы клю чить напряж ение питания. В ы держ ать систему в вы ­

клю ченном  состоянии в течение 25 мин.

6.3.5 П одать в штуцер А систем  С 041 ...С  0 4 1 -1 0  давление Рном, 

равное значению  верхнего предела измерения согласно таблице 3.

6 .3.6 П одать на систему напряж ение питания (27±0,5) В.

6 .3 .7  И зм ерить номинальное значение вы ходного сигнала в тече­

ние 300 с через интервалы  времени 3 с, 10 с, 30 с, 60 с, 120 с и далее 

через 60 с.

И зм ерить ток потребления системы  комбинированны м  прибором. 

Он долж ен быть не более 50 т А ..

С бросить давление Рном.

В ы клю чить напряж ение питания.

6.3.8 В ы держ ать систему С 041 -1 0  в выклю ченном  состоянии в 

течение 25 мин.

П одать в ш туцер Б системы С 041-10  давление Рном, равное зн а­

чению верхнего предела измерения согласно таблице 3.
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1 -  кабель технологический В т  6999-4249
' * * ■ *

Рисунок 2 -  Схема для поверки системы
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П одать на систему напряж ение питания (27±0,5) В.

И зм ерить номинальное значение выходного сигнала в течение 

300 с через интервалы  времени 3 с, 10 с, 30 с, 60 с, 120 с и далее через 

60 с.

И зм ерить ток потребления системы комбинированны м  прибором. 

Он долж ен быть не более 50 т А ..

С бросить давление Рном.

В ы клю чить напряж ение питания.

6.3.9 О пределить дополнительную  погреш ность от нестабильно­

сти вы ходного сигнала за время прогрева током питания ti, равное

3 с, 10 с, 30 с, 60 с, 120 с, 240 с, 300 с по формулам 

для систем  С 0 4 1 ...С 041-09

Yaoi =

УМ  =

для системы  С 041-10

У т  =

у А -
1 doi

у Б _

1 doi

и „5 - U oi

N

и „ ; - u Hi
N

U„5 - u oi
N

и А - U A
Н5 Hi

N

и Б _ и Б
Н5 Hi

100

100

(8)

(9)

N

100

100

100

(10)

( 11)

(12)

где Yaj -  изменение выходного сигнала за время ti, %;

N -  нормирую щ ее значение выходного сигнала, определенное 

по формуле (5) или (6), В;

U HS,U A , U B -  номинальны й выходной сигнал, измеренны й
Н5 Н5

U 05 -  начальны й выходной сигнал, измеренны й через 300 с, В;

ч ер ез  300  с, В;



U 0. ,U A , U B -  номинальный выходной сигнал в i-й точке вре-
H1 Hi Hi

мени прогрева, В;

U Qi — начальны й выходной сигнал в i-й точке времени

прогрева, В;

i = 3 с . ..240 с.

6.3 .10 Д ополнительная погреш ность от нестабильности выходно­

го сигнала за время прогрева током питания долж на быть за 3 с не бо­

лее 3,3 %, за 10 с -не более 3,1 %, за 30 с -  не более 2,8 %, за 60 с -  не 

более 2,5 %, за 120 с -  не более 2,0 от номинального значения вы ход­

ного сигнала в нормальных условиях применения и условиях эксплуа­

тации.

6.3.11 Результаты  измерений по пп. 6.3.3, 6 .3 .7 , 6.3.8 оформить 

согласно таблице В.З или В .4.

6 .3.12 П оместить систему в камеру холода.

Д овести тем пературу в камере до минус (50_3) °С и выдерж ать 

систему в камере в течение 1 ч.

6.3.13 П одать на систему напряж ения питания (24+0,5) В.

П ровести работы  по пп. 6.3.3 -  6.3.5.

6 .3.14 П одать на систему напряж ение питания (24+0,5) В.

П ровести работы  по пп. 6.3.7 -  6 .3.11.

6.3.15 П одать на систему напряж ение питания (24+0,5) В. 

В ы держ ать систему во вклю ченном состоянии в течение 300 с. 

И змерить начальны й выходной сигнал U0 .

Н ачальны й выходной сигнал долж ен соответствовать требовани­

ям :

(0 ,5±0,5) В -  у систем С 041 ... С 041-09 ;

(3 ,0±0,5) В -  у системы С 041-10.

Результаты  измерений оформить согласно таблице В.З или В .4.
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П одать в ш туцер А систем С 041 ...С  041-09  и поочередно в ш ту­

цера А и Б системы С 041-10  давление Рном, равное значению  верхне­

го предела диапазона измерения согласно таблице 3 .

И змерить номинальны й выходной сигнал U H и л и и А, и Б.
н н

Н оминальны й выходной сигнал должен соответствовать требова­

ниям:

(5,7 ±0,5) В -  у систем С 041 ... С 041-09  при подаче ном иналь­

ного давления в штуцер А;

(5 ,5±0,5) В -  у системы С 041-10  при подаче ном инального дав­

ления в ш туцер А;

(0 ,5±0,5) В -  у системы С 041-10  при подаче ном инального дав­

ления в ш туцер Б.

Результаты  измерений оформить согласно таблице В.З или В .4.

С бросить давление.

6 .3.16 П оместить систему в камеру тепла. Д овести тем пературу в 

камере до (50_3) °С. Вы держ ать систему в течение 1 ч.

П одать на систему напряж ение питания (32_o,s) В.

6.3 .17 П ровести работы  по пп. 6.3.3 -  6.3.5.

6.3.18 П одать на систему напряж ение питания (3 2_0,s) В.

П ровести работы  по пп. 6.3.7 -  6.3.11.

6.3.19 П одать на систему напряж ение питания (32_0,5) В.

Вы держ ать систему во вклю ченном состоянии в течение 300 с.

И змерить начальны й вы ходной сигнал.

Н ачальный выходной сигнал должен соответствовать требовани­

ям :

(0 ,5±0,5) В -  у систем С 041 ... С 041-09 ;

(3 ,0±0,5) В -  у системы С 041-10.

П одать в ш туцер А систем С 041 ...С  041-09  или поочередно в 

ш туцера А и Б системы С 041 -1 0  давление Рном, равное значению  

верхнего предела измерения согласно таблиц 3.



И змерить номинальный выходной сигнал U H или U A, U B.
н н

Н оминальны й выходной сигнал должен соответствовать требова­

ниям:

(5,7 ±0,5) В -  у систем С 041 ... С 041-09  при подаче ном иналь­

ного давления в штуцер А;

(5 ,5±0,5) В -  у системы С 041-10  при подаче ном инального дав­

ления в ш туцер А;

(0 ,5±0,5) В -  у системы С 041-10  при подаче ном инального дав­

ления в ш туцер Б.

6.3.20 И звлечь систему из камеры и в течение 180 с измерить 

электрическое сопротивление изоляции. Оно долж но быть не менее

5 МОм.

Результаты  измерений оформить согласно таблице В.З или В .4.

6.3.21 Вы держ ать систему в нормальных клим атических условиях 

не менее 4 ч.
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7 О бработка результатов измерения

7.1 О бработку результатов измерения проводят на ЭВМ, исполь­

зуя програм м у 783.1 18.323-01.

8 О ф орм ление результатов поверки

8.1 П олож ительны е результаты  поверки оформляю т в соответст­

вии с ПР 50 .2 .006-94 .

8.2 П оверительны е клейма наносят в соответствии с 

ПР 50 .2 .007-94 .

8.3 О трицательны е результаты  поверки оформляю т в соответст­

вии с ПР 50 .2 .006-94 .

Н ачальник Н ИЛ-304

В . А . Т и х о н е н к о в

/ Н ачальник отдела

ГЦ] «Воентест» 32 ГНИИИ МО РФ
I

С.В. М аринко



П рилож ение В 
(реком ендуем ое)

Формы таблиц

Т аблица В.1 -  Г радуировочная характеристика системы  С 041 ... С 0 4 1 -09

Точки
гр ад у и ­
рования

j

Входной 
сигнал, Па 
(кгс/см 2 )

Вы ходной сигнал, В

1 цикл 2 цикл 3 цикл 4 цикл

и “ u i, и “ и “ U J3 и “4 и Б.J4
1 0 Рном

2 0,1 Рном

3 0,2 Рном

4 0,3 Рном

5 0,4 Рном

6 0,5 Рном

7 0,6 Рном

8 0,-7 Рном

9 0,8 Рном

10 0,9 Рном

11 1,0 Рном

Основная погрешность, 

У о ,%



Т а б л и ц а  В . 2 -  Г р а д у и р о в о ч н а я  х а р а к т е р и с т и к а  с и с т е м ы  С 0 4 1 - 1 0

Точки
градуи­

рования,
j

П одача 
давления 
в штуцер

Входной 
сигнал, Па 
(кгс/см 2 )

В ы ходной сигнал, В

1 цикл 2 цикл 3 цикл 4 цикл

и ” U j. U “ U “ 'J3 U i3
и м4J4 U iJ4

1 1,0 Рном

2 0,8 Рном

3 Б 0,6 Рном

4 0,4 Рном

5 0,2 Рном

6 0 Рном

7 0,2 Рном

8 0,4 Рном

9 А 0,6 Рном

10 0,8 Рном

11 - 1,0 Рном

Основная погрешность, у0, %



Т а б л и ц а  В.З -  Р е з у л ь т а т ы  и з м е р е н и й  п р и  в о з д е й с т в и и  т е м п е р а т у р ы  на  с и с т е м ы  С 041 ... С 0 4 1 - 0 9

Измеряемый параметр

Результаты измерений за время

О
СП

о
О

о
о
СП 1 

ми
н

2 
ми

н 
---

---
---

---
---

---
---

3 
ми

н

4 
ми

н

5 
ми

н

О
СП

О
о

о
о
СП 1 

ми
н

2 
ми

н

3 
ми

н

4 
ми

н

' 5 
ми

н

О
СП

О
О

о
о
СП 1 

ми
н

2 
ми

н

3 
ми

н

4 
ми

н

5 
ми

н

Температура окружающей среды, °С

25 ±10 минус (50_3) 1
О1Г>

Начальный выходной 
сигнал, U  0, В
Ток потребления, мА
Номинальный выходной 
сигнал, U H, В
Ток потребления при воз­
действии Рном, мА
Электрическое сопротив­
ление изоляции, МОм — —

Дополнительная погреш­
ность за время прогрева 
током питания

Начальный выходной 
сигнал,U 0, В —

Номинальный выходной 
сигнал, U H, В —



Т а б л и ц а  В . 4 -  Р е з у л ь т а т ы  и з м е р е н и й  пр и  в о з д е й с т в и и  т е м п е р а т у р ы  на с и с т е м у  С 0 4 1 - 1 0

Измеряемый параметр

Результаты измерений за время

сJ со
О
о

о
ого 1 

ми
н

2 
ми

н

3 
ми

н

4 
ми

н

5 
ми

н CJСП
о
о

о
оСП 1 

ми
н

2 
ми

н

3 
ми

н

4 
ми

н

5 
ми

н ОСП
О
о

о
оСП 1 

ми
н

2 
ми

н

3 
ми

н

4 
ми

н

5 
ми

н

Температура окружающей среды, °С

25 ±10 минус (50_3) 1
о

Начальный выходной 
сигнал, U 0, В
Ток потребления при вы­
ходном сигнале U 0,mA
Номинальный выходной 
сигнал, U £ , В
Ток потребления при вы­
ходном сигнале U  ̂ , мА
Номинальный выходной 
сигнал, , В
Ток потребления при вы­
ходном сигнале U в , мА
Электрическое сопротив­
ление изоляции, МОм — —

Дополнительная погреш­
ность за время прогрева
током питания У • д\



П родолж ение таблицы В .4

Измеряемый параметр

о X X X X X о X X X X ж X I X X X
о X 5 X X X о X X X S 5 о 5 5 X X X

СП о о
СП 2 2 2 2 2 сп О о

СП 2 S 2 S сп о о
СП S S 5 5

(N сп тг 1п (N СП (N сп lO

Результаты измерений за время

Температура окружающей среды, С

25 ±10 минус (50_3) 5 0 ,
Начальный выходной 
сигнал, U 0, В
Номинальный выходной 
сигнал, U J , В
Номинальный выходной 
сигнал,U  ̂ , В

I

г



П рилож ение Г 

(обязательное)

Таблица оперативной информации 

к обработке результатов поверки

-  2 6 -

Т аблица Г. 1-О пределение основной погреш ности

Содерж ание
оперативной
инф ормации

Ч исловы е значения, формулы, указания

1 С тепень полинома

2 Н ормирую щ ее 
значение вы ходного 
сигнала

3 К оэф ф ициент, 
учиты ваю щ ий дове­
рительную  вероят­
ность

4 У казания по опре­
делению  основной 
погреш ности

L=2

N = UH — U0 -  у систем С 041 ... С 041-09

N — UA — U B -  у системы С 041 -1 0  
н н

U„, U A, U b-  номинальный выходной сигнал, В 
м н н

U0 -  начальны й выходной сигнал, В 
К -  1,96

Рассчитать коэффициенты  Cl , Cl, (Л индивиду-
0 1 2

альной функции преобразования системы вида:

и ( р ) = а  + а р  + а  р 20 1 2

где (Л̂ -  коэф ф ициент функции преобразования, 

В;

(X -  коэф ф ициент функции преобразования, 

В/Па;

Q -  коэфф ициент функции преобразования, 

В /П а2;

Р -  измеряемая систем ой  разность давлений,

Па.

О пределить основную  погреш ность системы по 

ОСТ 92-4279.


