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Вводная часть

3

Настоящая методика поверки распространяется на преобразователи первич

ные абсолютного давления В т  227 (в дальнейшем преобразователь давления), 

предназначенные для преобразования абсолютного давления в напряжение посто

янного тока и устанавливает методы и средства первичной и периодической пове

рок

1 Операции поверки

1.1 При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в 

таблице 1.

Таблица 1

Наименование операции

Номер 
пункта ме
тодики по

верки

Проведени
п

е операции
ЭИ

первичной
поверке

периодиче
ской повер

ке

1 Контроль внешнего вида, маркировки, 6.1 да нет

2 Проверка электрического сопротивле

ния изоляции в нормальных условиях

применения 6.2 да нет

3 Проверка электрического сопротивле

ния между контактами 1 и 3, 2 и 4 6.3 да нет

4 Проверка электрического сопротивле

ния между контактом 10 штепсельного

разъема и корпусом преобразователя

давления 6.4 да нет

5 Определение ухода начального выход

ного сигнала от прогрева питающим

напряжением 6.5 да нет
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Продолжение таблицы 1

Номер 
пункта ме

Проведение операции 
при

Наименование операции тодики по
верки

первичной
поверке

периодиче
ской повер

ке
6 Проверка полярности выходного сигна

ла 6.6 да нет

7 Определение начального выходного и

номинального выходного сигнала 6.7 да нет

8 Определение основной погрешности 6.8 да нет

9 Определение дополнительной погреш

ности от изменения температуры 6.9 да нет

Примечание -  Периодической поверки в течение гарантийного срока экс

плуатации не требуется.

1.2 При получении отрицательного результата при проведении любой опе

рации поверка прекращается.



2 Средства поверки

2.1 При проведении поверки рекомендуется применять средства поверки,

указанные в таблице 2.

Наименование опера
ции

Наименование и нормативные документы на средства 
поверки, основные технические характеристики

1 2
1 Проверка электриче
ского сопротивления 
изоляции в нормальных 
условиях применения

Тераомметр Е6-13А ЯЫ2.722.014 ТУ, ПГ (2,5-10) %. 
Диапазон измеряемых сопротивлений (10-1014) Ом

2 Проверка электриче
ского сопротивления 
между контактами 1 и 
3, 2 и 4

Омметр цифровой Щ-34 ТУ 25-04-3002-75,
КТ 0,02/0,005-0,5/0,1.

3 9Диапазон измеряемых сопротивлений (10' -10 ) Ом

3 Проверка электриче
ского сопротивления 
между контактом 10 
разъема и корпусом 
преобразователя дав
ления

Омметр цифровой Щ-34 ТУ 25-04-3002-75,
КТ 0,02/0,005-0,5/0,1.
Диапазон измеряемых сопротивлений (10‘3- 109) Ом

4 Определение ухода 
начального выходного 
сигнала от прогрева пи
тающим напряжением

Источник питания^юетоянного-тока Б5-8 
ЕЭЗ.233.219 ТУ, ПГ (3-8) %, (2-50) В 
Ампервольтметр цифровой Ф 30 
ТУ 25-04-1364-7,7. КТ 0,10/0,05, (0-350)В 
Маномётр абсолютного давления МПА-15 
ТУ 50-62-78, КТ 0,01, [(-0,1)-0,4] МПа 
Секундомер С1-2А»ГОСТ 5072-72

5 Проверка полярности 
выходного сигнала

Источник питания постоянного тока Б5-8 
ЕЭЗ.233.219 ТУ, ПГ (3-8) %, (2-50) В 
Ампервольтметр цифровой Ф 30 
ТУ 25-04-1364-77. КТ 0,10/0,05, (0-350)В 
Установка градуировки датчиков абсолютного давле
ния Г 003 СДАИ.441172.001

У



Продолжение таблицы 2

Наименование опера
ции

Наименование и нормативные документы на средства 
поверки, основные технические характеристики

1 2
6 Определение началь
ного выходного сигна
ла и номинального вы
ходного сигнала

Источник питания постоянного тока Б5-8 
ЕЭЗ.233.219 ТУ, ПГ (3-8) %, (2-50) В 
Ампервольтметр цифровой Ф 30 
ТУ 25-04-1364-77. КТ 0,10/0,05, (0-350)В 
Манометр абсолютного давления МПА-15 
ТУ 50-62-78, КТ 0,01, [(-0,1 )-0,4] МПа 
Установка градуировки датчиков абсолютного давле
ния Г 003 СДАИ.441172.001

7 Определение основ
ной погрешности

Источник питания постоянного тока Б5-8 
ЕЭЗ.233.219 ТУ, ПГ (3-8) %, (2-50) В 
Ампервольтметр цифровой Ф 30 
ТУ 25-04-1364-77. КТ 0,10/0,05, (0-350)В 
Манометр абсолютного давления МПА-15 
ТУ 50-62-78, КТ 0,01, [(-0,1)-0,4] МПа 
Установка градуировки датчиков абсолютного давле
ния Г 003 СДАИ.441172.001

8 Определение допол
нительной погрешно
сти от температуры

Источник питания постоянного тока Б5-8 
ЕЭЗ.233.219 ТУ, ПГ (3-8) %, (2-50) В 
Ампервольтметр цифровой Ф 30 
ТУ 25-04-1364-77. КТ 0,10/0,05, (0-350)В 
Манометр абсолютного давления МПА-15 
ТУ 50-62-78, КТ 0,01, [(-0,1)-0,4] МПа 
Установка градуировки датчиков абсолютного давле
ния г 003 СДАИ.441172.001
Камера тепла и холода МС 71. Температура окружаю
щей среды от минус 10 до плюс 100°С

2.2 Допускается замена средств поверки, указанных в таблице 2, другими, с 

равными или более высокими техническими характеристиками.

2.3 При выборе средств поверки преобразователя давления Вт 227 должно 

выполняться условие

У СП— С'У ,

где усп -  суммарная погрешность средств поверки, включающая:



погрешность средств контроля входного параметра (давле

ния);

погрешность средств контроля выходного сигнала (напряже

ния);

с = 0,25 - коэффициент;

у - предел допускаемой основной погрешности преобразователя

давления (у = 0,8 %).

3 Требования безопасности

3.1 При проведении поверки необходимо соблюдать общие требования 

безопасности по ГОСТ 12.3.019-80 и требования на конкретное поверочное обо

рудование.

4 Условия поверки

4.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия;

- температура окружающего воздуха от I 5 до 35 °С;

- относительная влажность воздуха от 45 до 80 %;

- атмосферное давление от 86 до 106 кПа (от 645 до 795 мм рт.ст.).

4.2 Все измерения, если нет особых указаний, начинать не ранее, чем через 

30 с после включения напряжения питания преобразователя давления

5 Подготовка к поверке

5.1 Перед проведением поверки подготовить средства поверки к работе со

гласно инструкции на них.

5.2 Не допускается применять средства поверки, срок обязательных пове

рок которых истек.

5.3 Перед проведением поверки следует проверить герметичность системы, 

состоящей из соединительных линий и образцовых приборов, давлением равным 

верхнему пределу измеряемого давления.
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При определении герметичности систему подключить к источнику давле

ния. Систему считать герметичной, если после 3 минут выдержки под давлением, 

равным верхнему пределу измерения, падение давления в последующие 2 мин не 

наблюдается.

5.4 Средой, передающей давление поверяемым датчиком, должны служить 

воздух или газообразный азот очищенные от масла и механических примесей.

6 Проведение поверки

6.1 Внешний осмотр

6.1.1 При проведении внешнего осмотра должно быть установлено соответ

ствие преобразователя давления следующим требованиям:

- поверяемые преобразователи давления не должны иметь повреждений, 

препятствующих их дальнейшему применению;

- на поверхности преобразователя давления не должно быть вмятин, цара

пин, забоин, отслоений покрытий и других дефектов за исключением царапин и 

вмятин глубиной не более 0,4 мм от ключа на плоскостях гайки преобразователя 

давления, наличие следов поверки твердости, потемнения (некоррозионного ха

рактера) наружной поверхности преобразователя давления, волнообразный, че

шуйчатый характер сварных швов;

- маркировка преобразователя давления должна соответствовать данным, 

указанным в формуляре на преобразователь давления;

6.2 Проверка электрического сопротивления изоляции

6.2.1 Проверку электрического сопротивления изоляции проводят тераом

метром типа Е6-13А при испытательном напряжении 10 В путем измерения со

противления между контактами 1 - 4  штепсельного разъема и корпусом преобра

зователя давления.

Электрическое сопротивление изоляции в нормальных условиях примене

ния должно быть не менее 20 МОм.



6.3 Проверка электрического сопротивления между контактами 1 и 3,

2 и 4

6.3.1 Проверку электрического сопротивления R л между контактами 1 и 3,

2 и 4 штепсельного разъема проводят омметром типа Щ 34.

Электрическое сопротивление должно быть:

1 - 3  -(7 0 0  ±70) Ом,

2 - 4  -  (7 0 0 ^ ^ ()) Ом в нормальных условиях применения.

6.4 Проверка электрического сопротивления между контактом 10 штеп

сельного разъема и корпусом преобразователя давления

6.4.1 Проверку электрического сопротивления между контактом 10 и кор

пусом преобразователя давления проводят омметром типа Щ 34.

Электрическое сопротивление в нормальных условиях применения не долж

но быть более 1 Ом.

ВНИМАНИЕ! ПРИ ВЫПОЛНЕНИИ РАБОТ ПО МЕТОДИКЕ ПП.6.5; 6.6; 

6.7; 6.8 НЕОБХОДИМО СТРОГО СЛЕДИТЬ ЗА ТЕМ, ЧТОБЫ В ПРИЕМНУЮ 

ПОЛОСТЬ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ ДАВЛЕНИЯ НЕ ПОДАВАЛОСЬ ДАВЛЕНИЕ

МЕНЕЕ 0,46-105 ПА (350 ММ РТ.СТ.).

6.5 Определение ухода начального выходного сигнала от прогрева питаю

щим напряжением проводить следующим образом:

- собрать схему, изображенную на рисунке 1;

- подать на приемную полость преобразователя давления давление равное 

нижнему пределу диапазона измерений согласно таблице 3;

- подать на преобразователь давления напряжение питания

и пит = (6 ± 0,12) В с одновременным включением секундомера и через 30 с после 

подачи напряжения питания зафиксировать значение начального выходного сиг

нала U01 ;
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- зафиксировать значение начального выходного сигнала U0? через 180 с

после подачи напряжения питания;

определить уход начального выходного сигнала AU0 от прогрева питаю

щим напряжением по формуле

д и 0 =  и 0 , - и 0 | , ( I )

где U0| - начальный выходной сигнал в момент времени t] =30 с, мВ;

U09 - начальный выходной сигнал в момент времени t 2 = 180 с, мВ.

Числовое значение ухода начального выходного сигнала AU0 в течение

150 с не должно превышать 0,2 мВ.

Таблица 3

/<V

Обозначение
Маркировка

преобразователя

Диапазон измере
ний, Па 

(мм рт.ст.)

В т  2.832.044

-01

-02

В т  227 
7 1 0 -8 1 0  мм рт.ст. № ...

В т  227-01 
6 1 0 -9 1 0  мм рт.ст. № ...

В т  227-02 
610 -  810 мм рт.ст. № ...

94430- 107730 
(710-810)

81 130- 121030 
(610-910)

81130 -  107730 
(610-810)



6.6 Проверка полярности выходного сигнала

Проверку полярности выходного сигнала проводить следующим образом:

а) собрать схему, изображенную на рисунке 1;

б) подать напряжение питания (6 ± 0,12) В и выдержать преобразователь 

давления при включенном напряжении питания не менее 3 мин;

в) подать в приемную полость преобразователя давления давление, равное 

верхнему пределу диапазона измерения и зафиксировать выходной сигнал UKj .

Положительное значение выходного сигнала при давлении, равном верхне

му пределу диапазона измерения указывает на правильную полярность с преобра

зователя давления;

6.7 Определение начального выходного сигнала и номинального выходного 

сигнала

а) собрать схему, изображенную на рисунке 1;

б) подать напряжение питания (6 ± 0,12) В и выдержать преобразователь 

давления при включенном напряжении питания не менее 3 мин;

в) зафиксировать с выхода преобразователя давления выходной сигнал Ua , 

соответствующий атмосферному давлению и значение Ua ;

г) подать в приемную полость преобразователя давления давление, равное 

нижнему пределу диапазона измерения согласно таблице 3 и зафиксировать на

чальный выходной сигнал Ucv ;

д) подать в приемную полость преобразователя давления давление, равное 

верхнему пределу диапазона измерения и зафиксировать выходной сигнал UK. .

е) провести операции по пп.6.7 г), 6.7 д) пять раз;

ж) определить среднее значение начального выходного сигнала по форму

ле (1) и зафиксировать



1 -  кабель МКНИ.685611.330;
2 -  провод МГТФЭ 2x0,07 ТУ 16-505.185-71, L = (2000 ± 500) мм

Рисунок 1 -  Структурная схема градуировки преобразователя давления



где U 0 - среднее значение начального выходного сигнала, мВ;

з) определить среднее значение номинального выходного сигнала по фор

муле (3) и зафиксировать

/3

U „ 0 M = T l(U Ki -U 0 i), (3)
ь j=l

где Uном - среднее значение номинального выходного сигнала, мВ.

Среднее значение номинального выходного сигнала должно быть в преде

лах от 8,4 до 9,6 мВ.

и) определить относительное значение начального выходного сигнала по 

формуле (3) и зафиксировать

А0 = 00, (4)

где А0 - относительное значение начального выходного сигнала, %.

Значение начального выходного сигнала не должно быть более 5 % от номи

нального выходного сигнала.

6.7.1 Контроль начального и номинального выходного сигнала

а) Собрать схему (рисунок 1).

б) Подать напряжение питания (6 ± 0,12) В и выдержать преобразователь 

давления при включенном напряжении питания не менее 3 мин.

в) Подать в приемную полость преобразователя давления давление, равное 

нижнему пределу диапазона измерений согласно таблице 3, и зафиксировать на

чальный выходной сигнал UOI< (мВ).

г) Но дать в приемную полость преобразователя давления давление, равное 

верхнему пределу диапазона измерений, и зафиксировать выходной сигнал UK 

(мВ).

д) определить номинальный выходной сигнал



^  мом к U K U  ok ( 5 )

Сравнить значения начального и номинального выходного сигнала, полу

ченные по формулам (2) и (3), со значениями начального и номинального выход

ного сигнала, полученными при контрольных испытаниях

Uok-U ,ди0 =

ди

U h o m

I ном к

0 '00 

U н ом
ном и

•100

(6)

( 7 )

н ом

где AU 0 

UОК

д и ном

- изменение начального выходного сигнала, %;

- начальный выходной сигнал при контрольных испытаниях на 

этапе изготовления преобразователя давления, мВ;

- изменение номинального выходного сигнала, %;

- номинальный выходной сигнал при контрольных испытаниях

на этапе изготовления преобразователя давления, мВ. 

Изменение начального выходного сигнала должно быть не более 0,5 %. 

Изменение номинального выходного сигнала должно быть не более

U н ом  к

0,8 %.

6.8 Определение основной погрешности и ее составляющих

6.8.1 Определение основной погрешности проводить в следующей после

довательности:

а) собрать схему, изображенную на рисунке 1;

б) измерить сопротивление двух жил технологического кабеля коротко- 

замкнутых на противоположном конце (между гнездами 1 - 3 розетки штепсель

ного разъема) с точностью до второго знака после запятой.

в) измерить температуру окружающей среды и зафиксировать;



/5*

г) подать на преобразователь давления напряжение питания (6 ±0,12) В;

д) подать в приемную полость преобразователя давления максимально до

пустимое давление, равное 2 кгс/см”. После выдержки в течение 3 мин указанное 

давление снять;

е) подать в приемную полость преобразователя давления последовательно 

значение давлений P j , равные сумме нижнего предела измерений и числовых зна

чений последовательно (0; 0, 1; ... 0,9; 1,0) Рном - для прямого хода и

( 1,0; 0,9; ... 0, 1; 0 ) Рном -  для обратного хода в соответствии с формулой.

где nj - последовательные числовые значения 0; 0,1; 0,2 ... 0,9; 1,0, соответ

ствующие точкам градуирования, i;

Р н о м  - разность между верхним и нижним пределами измерений.

Рном = р в ~ Ри ■ Верхний Рв и нижний Рн пределы измерений бе

рутся в соответствии с таблицей 1;

ж) измерить выходной сигнал Uj в каждой градуировочной точке с точно

стью до 0,01 мВ;

з) провести операции по пп.6.8.1 е), 6.8.1 ж) пять раз.

Результаты испытаний занести в таблицу 4.

6.8.2 После окончания пяти циклов градуирования провести следующие

НОМ ’ (8)

- точки градуирования 0; 1; 2 ... 10;

расчеты:

- вычислить среднее значение выходного сигнала по формулам:

для прямого хода

(9)

для обратного хода

!
( 1 0 )



Таблица h -  Таблица для регистрации результатов испытаний 
Датчик №________________
Точки 

гра- 
дуи- 
рова- 
ния, 1

Входной сиг
нал, P j, 

мм рт.ст.

Выходной сигнал, и и |^ ,м В
1 цикл 2 цикл

IIмu i2 U?2

3 цикл

Uм
13 ир3

4 цикл 5 цикл
11мUi4 U?4 IIм

u i 5 Up5

О
1 Рн + 0 1 Р1 ном
2 Рн + 0 2Р1 ном
3 Рн + 0 3 Р1 ном
4 Рн + 0 4Р ном
5 Рн + 0 5 Р 1 ном
6 Рн + 0,6 РНОМ
~7/ Рн + ■̂>7 Рном
8 Рн + ° ’8Рном
9 Рн + 0 9Р1 ном
10 Рн + 1 0Р1 1 ном



где U^. , U^. - значения выходного сигнала в i-й точке диапазона измерений для

прямого и обратного хода, мВ;

£ - номер цикла градуирования (£ =  1, 2, 3, 4, 5);

- вычислить среднее значение выходного сигнала прямого и обратного хода 

градуирования по формуле

u cpi = ~ ( U |  + п;> d o

Значения выходных сигналов UCp. зафиксировать.

- определить нормированное значение коэффициента преобразования для 

прямого хода градуирования по формуле

10 10
X ^ n . - X U ,

К г = (12)
2,2 Лом

- определить нормированное значение начального сигнала для прямого хода 

градуирования по формуле

10 10
O J E U . - I U ln i

b ------L-zO-------Ь 0------- (]3)
2,2

- определить нормированное значение коэффициента преобразования для 

обратного хода по формуле

И ) ___  1 0 ___

к' =-Ь0---------щО---  (|4)
г 2 2 ■ Р1 н о м

- определить нормированное значение начального выходного сигнала для 

обратного хода градуирования по формуле



- определить значение дисперсии выходного сигнала, обусловленное гисте

резисом градуировочной характеристики по формуле

/<?

ЮГ
Х [(К Г - К г ) -Рном -п; + (Ьг -  Ьг )

Д г = — ---------------------------------------------  (16)
1 1 3 2

- определить приведенное значение дисперсии выходного сигнала от гисте

резиса статической характеристики преобразования по формуле

г г = ^ -  ( 1 7 )
иw  ном

- определить нормированное значение начального сигнала для прямого хода 

t - го градуировочного цикла по формуле

10 10 

0.71 U t i  ~ lUf; П;
Ьг , = ----Ь 0-------- 1=0--------  <|8)

( 2,2

- аддитивную составляющую дисперсии определить по формуле

5 (Ьг, “ Мы)2
Д ол =  1 — S -------------• П 9 )

Ы\ 4

X V  ' ,
где М^р = ------математическое ожидание начального выходного сигнала;

- определить приведенное значение аддитивной составляющей дисперсии 

по формуле

(20)

^  НОМ

- определить нормированное значение коэффициента преобразования для 

прямого хода d -то градуировочного цикла по формуле



- определить относительную мультипликативную составляющую дисперсии 

по формуле

Е ( к к/ - м кг)2

у1п = М ------------j----- • <22>
4<МК, Г

1 5
где М кг = — Х К Г(? " математическое ожидание коэффициента преобразования, 

5 1= ]

полученное на основе градуировочных данных;

- определить дисперсию выходного сигнала, обусловленную средствами 

градуировки, на основе предельной погрешности уПред , заданной в технической

документации на р-ое средство градуировки по формуле

2
У? пред.р

Vp„ = ---- -
9

- общую дисперсию выходного сигнала, обусловленную средствами гра

дуировки, определить по формуле

N c9 ~>
Усг = I  у ;  ■ (24)

р = |  р

где Nc - число градуировочных средств;

- основную погрешность определить по формуле

У -  Зд/Уг + Уол + У к л  +  Усг - Ю0 >  ( 2 5 )

где у - основная погрешность, %.

Основная погрешность не должна быть более 0,8 %.

6.9 Определение дополнительной погрешности от температуры



Определение дополнительной погрешности от температуры проводить сле

дующим образом:

а) собрать схему, изображенную на рисунке 2;

б) подать на преобразователь давления напряжение питания (6 ±0,12) В;

в) поместить преобразователь давления в термошкаф с температурой минус 

(50 ± 3) °С и выдержать при указанной температуре не менее 40 мин;

г) подать в приемную полость преобразователя давления последовательно 

значения давлений P j, равные сумме нижнего предела измерений и числовых

значений последовательно (0; 0,1 ... 0,9; 1,0) Рном -  прямой ход;

д) измерить выходной сигнал Ut . в каждой градуировочной точке с точно

стью до 0,01 мВ;

е) провести аналогично пп.6.9 в), 6.9 г), 6.9 д) градуировку прямого хода 

при каждом из фиксированных значений температуры Xt .

(минус 21; 8; 37; 65) ± 3 °С;

Результаты испытаний занести в таблицу 5.

ж) определить нормированное значение начального сигнала преобразовате

ля давления при X t . значении температуры по формуле

10 10
0 .7 1 и , ii - S U ,  nj 

b rij = — ----- ------------------ , (26)

где U tjj - значение выходного сигнала при i-ом значении входного сигнала и 

j -ом значении температуры X t . ;

2 0



1 -  кабель МКНИ.685611.330;
2 -  провод МГТФЭ 2x0,07 ТУ 16-505.185-71, L = (2000 ± 500) мм

Рисунок 2 -  Структурная схема определения температурной погрешности



Таблица 5 -  Таблица для регистрации результатов испытаний 
Датчик №_______________________________________________

Точки
градуи

рования,
i

Входной сиг
нал, P j, 

мм рт.ст.

Выходной сигнал, U tj ,̂ мВ
при tj = минус 50 °С при t2 = минус 21 °С при t3 = + 8 °С при t4 = + 37 °С при t5 = + 65 °С

0 Р н

1 Р н + 0,1 Рном
2 Р н + 0,2 Рном
3 Р н + 0 , 3  Р н о м

4 Р н +  ° . 4 Р НОМ

5 Р н + 0,5 Р н о м

6 Р н + 0 , 6  Р н о м

/ Р н +  0 , 7  Р н о м

8 Р н + 0 , 8  Р н о м

9 Р н + 0 , 9  Р н о м

10 Р н + 1 , 0  Р н о м



з) определить аддитивную чувствительность преобразователя давления к 

температуре на интервале (Х ^  - X tQ ) по формуле

b,t ■ -  Ьи-
Sot ■ = — ”------- ^1 Xt j - X t„

где b rt  ̂ - нормированное значение начального сигнала преобразователя дав

ления п р и  j - m  значении температуры X t ■; 

b t - нормированное значение начального сигнала преобразователя дав

ления при температуре Xt = минус 50 °С;Lo

и) определить среднюю аддитивную, среднюю приведенную аддитивную 

чувствительности преобразователя давления к температуре по формулам соответ

ственно

4

I S o t j
S „ , = ^ — , (28)

Sol = 7 ^ —- (29)
U  НОМ

где Sot - средняя аддитивная чувствительность, мВ/ °С;

S0t " средняя приведенная аддитивная чувствительность, 1/ °С;

^ном " среднее значение номинального выходного сигнала, ранее оп

ределенное гю формуле (2). 

к) определить нормированное значение коэффициента преобразования пре

образователя давления для каждого фиксированного значения температуры по 

формуле



л) определить среднюю мультипликативную и среднюю приведенную муль

типликативную чувствительность преобразователя давления к температуре по 

формулам соответственно

-  1 4 K rtj - K rt
1 (3 >> 

4 J = l x < r x t„

S K t = 7 ^ - .  < 3 2 )
rt0

где SKt - средняя мультипликативная чувствительность, мВ/Г1а-°С;

SKt - средняя приведенная мультипликативная чувствительность, 1/ °С;

Kr t . - значение коэффициента преобразования преобразователя давления

при j-ом значении температуры ;

Krto - значение коэффициента преобразования преобразователя давления 

при температуре X t = минус 50 °С;

м) определить приведенное значение аддитивной составляющей дисперсии 

выходного сигнала от воздействия температуры по формуле

Y o t ^ - A t ,  ( 3 3 )

где Д,- - дисперсия температуры определяется по формуле

Д 1 = ■(Х ‘В ~2X “'l)2 . (34)

где X lB, X tH - верхняя и нижняя граница диапазона температур соответст

венно.

При изменении температуры на 10 °С ( X tB - X tH) = 10 °С;

н) определить относительную мультипликативную составляющую диспер

сии выходного сигнала от воздействия температуры по формуле

У к ^ м ' Д !  (35)

о) определить приведенное значение составляющей дисперсии выходного 

сигнала, обусловленное взаимной корреляцией аддитивной и мультипликативной 

составляющих дисперсии от воздействия температуры по формуле

2 4



<?JT

У O K t  — “ ' Sot ' Sfct ' Д t (36)

п) определи ть дополнительную погрешность от изменения температуры на

10 °С по формуле

где yt - погрешность от изменения температуры, %/ 10 °С.

Дополнительная погрешность от изменения температуры должна быть в 

пределах ± 0,5 %/10°С.

7 Обработка результатов измерения

7.1 Обработку результатов измерения проводят на ЭВМ, используя про

грамму расчета метрологических характеристик 783.1 18.079-01.

(37)
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8 Оформление результатов поверки

8.1 Положительные результаты поверки оформить в соответствии с 

ПР 50.2.006-94.
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