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I ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

Настоящая методика поверки распространяется на средство измерений 
военного назначения -  приемник навигационный МЦОС-А18 (далее по тексту 
-  приемник) ДООО «ИРЗ», ОАО «Ижевский радиозавод» г. Ижевск и уста­
навливает методы и средства первичной, периодической и внеочередной пове­
рок, проводимых в соответствии с документом ПР 50.2.006-94 "ГСИ. Порядок 
проведения поверки средств измерений".

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ

2.1 Перед проведением поверки проводится осмотр и операция подготов­
ки приемника к работе.

2.2 Метрологические характеристики приемника, подлежащие поверке, в 
том числе периодической, приведены в таблице 1.
Таблица 1

Н аименование операции
Номер
пункта
методи­

ки

Обязательность поверки 
параметров

первичная поверка периоди­
ческая

поверка
при

выпуске
после

ремонта
1 2 3 4 5

1 .Внешний осмотр 8 . 1 да да да

2 .Опробование 8 . 2 да да да

3.Определение (контроль) метрологических 
характеристик:

8.3

Пределы допускаемой погрешности (при 
доверительной вероятности 0,997) измере­
ния:
- координат в плане по КНС ГЛОНАСС, 
GPS, ГЛОНАСС/GPS;
- высоты по КНС ГЛОНАСС, GPS, 
ГЛОНАСС/GPS.

8.3.1 да да да

Пределы допускаемой погрешности (при 
доверительной вероятности 0,997) измере­
ния составляющих вектора скорости по 
КНС ГЛОНАСС, GPS, ГЛОНАСС/GPS.

8.3.2 да да да

Пределы инструментальной погрешности 
(при доверительной вероятности 0,997) 
синхронизации шкалы времени приемника 
к координированным шкалам времени:
- UTC (SU);
- UTC (US).

8.3.3 да да да

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3.1 Рекомендуемые средства поверки, в том числе рабочие эталоны и 

средства измерений, приведены в таблице 2.
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Вместо указанных в таблице 2 средств поверки допускается применять 
другие аналогичные средства поверки, обеспечивающие определение метроло­
гических характеристик с требуемой точностью.

3.2 Все средства поверки должны быть исправны, применяемые при по­
верке средства измерений и рабочие эталоны должны быть поверены и иметь 
свидетельства о поверке или оттиск поверительного клейма на приборе или в 
технической документации.
Таблица 2

Наименование
средств
поверки

Требуемые технические характеристики 
средств поверки

Рекомендуемое 
средство поверки 

(тип)Пределы измерения Погрешность

1 2 3 4
1 .Геодезический пункт Координаты в системе 

ПЗ-90 и WGS-84.
Разность координат 
при передачи от сети 
геодезических пунк­
тов не более 3 м; по­
грешность определе­
ния координат отно­
сительно пунктов се­
ти IGS не более 3 м.

Геодезический 
пункт 

32 ГНИИИ МО РФ.

2. Имитатор сигналов. Имитация полных на­
вигационных радио­
сигналов космических 
навигационных сис­
тем ГЛОНАСС/GPS 
(формирование даль- 
номерного кода и ин­
формационного со­
общения в структуре 
ПТ и ВТ кодов систе­
мы ГЛОНАСС и С/А 
кода системы GPS.

Имитация в соответ­
ствии с интерфейс­
ными документами 
ИКД "Глонасс" и 
ICD-GPS.

Имитатор сигна­
лов космических 
навигационных 
систем «Глонасс» 
и GPS.

3. Эталон единиц вре­
мени и частоты.

Суммарная погреш­
ность эталона 
Предел погрешности 

определения расхож­
дения шкал

не более П О '13; 

не более 1 0  не.

Вторичный эта­
лон единиц вре­
мени и частоты 

ВЭ-31-97

4.Частотомер элек- 
тронно-счетный

Диапазон длительно­
сти измеряемых ин­
тервалов времени от 
0  до 2 -1 0 4 с.

8кв< ± 5 -1 0 ~ 7, Частотомер элек- 
тронно-счетный 

43-64

5.ПЭВМ с ОС Windows 
98.

Вспомогательное
оборудование

Примечание: * - при соответствии навигационной группировки ГЛОНАСС интер­
фейсному контрольному документу для определения пределов допускаемой погрешности 
информационно-навигационной аппаратуры вместо имитатора сигналов можно использо­
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вать рабочий эталон координат;

Вместо указанных в таблице средств поверки разрешается приме­
нять другие аналогичные средства измерений, обеспечивающие необходимую точность и 
диапазоны измерений.

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ

Поверка должна осуществляться лицами, аттестованными в качестве 
поверителей в порядке, установленном в ПР 50.2.012-94.

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

При проведении поверки должны быть соблюдены все требования безо­
пасности в соответствии с ГОСТ 12.3.019-80.

6 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении операций поверки должны соблюдаться следующие 
нормальные условия:

Температура окружающего воздуха, °С (К) 20 ± 5 (293 ±5)

Относительная влажность воздуха, % 65 ±15

Атмосферное давление, кПа (мм рт.ст) 100 ± 4 (750 ± 30 мм рт.ст.)
Питание от сети переменного тока:

напряжением, В 220 ± 4,4
частотой, Гц 50 ± 0,5
содержание гармоник, % < 5

7 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ

7.1 Поверитель должен изучить руководство по эксплуатации поверяемо­
го приемника навигационного МЦОС-А18 и используемых средств поверки.

7.2 Перед проведением операций поверки необходимо:
проверить комплектность поверяемого приемника для проведения по­

верки;
проверить комплектность рекомендованных (или аналогичных им) 

средств поверки, заземлить (если это необходимо) необходимые рабочие эта­
лоны, средства измерений и включить питание заблаговременно перед очеред­
ной операцией поверки (в соответствии со временем установления рабочего 
режима, указанным в технической документации).

7.3 Перед проведением поверки необходимо подготовить к работе при­
емник в следующей последовательности.

7.3.1 Антенный блок установить на геодезическом столе, так чтобы фа­
зовый центр антенного блока находился на реперной точке. Допускается уста­
навливать блок антенный выше по вертикали (над фазовым центром) при этом
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необходимо измерить расстояние от реперной точки до фазового центра антен­
ного блока и учитывать это значение при обработке.

Надежно закрепить приемный антенный блок на выбранном месте, обес­
печить его вертикальную ориентацию, и проложить кабель от антенного блока 
к месту расположения приемника наиболее прямым путем, избегая изгибов и 
перегибов кабеля.

Для исключения нагрузок на кабельные соединения закрепить кабель око­
ло антенного блока и места расположения приемника. Разъем, соединяющий 
высокочастотный кабель с антенным блоком, необходимо надежно защитить 
от попадания влаги.

7.3.2 Для снятия электростатических зарядов с корпуса приемника и ка­
белей после хранения и транспортирования перед подключением в стационар­
ных условиях необходимо:

- для блока антенного - обеспечить заземление корпуса на шину заземле­
ния или контакт заземления (или на металлический заземленный лист), при 
этом время контактирования должно быть не менее 3 с;

- для кабелей - закоротить контакты разъемов с шиной заземления или 
контактом заземления, после чего произвести подстыковку к приемнику.

После состыковать разъемы.
При поиске и устранении неисправностей, связанных с расстыковкой и 

состыковкой разъемов, заменой кабелей, на руку оператора должен быть надет 
антистатический браслет, подключенный к шине заземления.

7.3.3 При подготовке к работе приемника навигационного МЦОС-А18 
необходимо руководствоваться документом ЦВИЯ.468157.023 ТУ.

8 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

8.1 Внешний осмотр
Провести внешний осмотр приемника, убедиться в отсутствии внешних 

механических повреждений и неисправностей, влияющих на работоспособ­
ность.

При проведении внешнего осмотра проверяется:
■ чистота и исправность разъемов и гнезд;

■ отсутствие механических повреждений и ослабления элементов конструк­
ции;

■ сохранность органов управления.

Приемник навигационный МЦОС-А18, имеющий дефекты (механиче­
ские повреждения), бракуется и направляется в ремонт.

8.2 Опробование
8.2.1 Установить антенный блок с необходимыми для работы параметра­

ми так, чтобы обеспечить возможность приема радиосигналов космических ап­
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паратов спутниковы х навигационны х сигналов Г Л О Н А С С /G PS из лю бой точки 
верхней полусф еры .

8.2.2 У становить прием ник и источник питания на устойчивой  плоско­
сти.

8.2.3 П ролож ить ВЧ кабель от места установки  антенного блока до при­
ем ника и состы ковать.

8.2.4 П одклю чить кабель связи с П Э В М  к прием нику и порту RS-232 
П ЭВМ .

8.2.5 П одклю чить прием ник к блоку питания. Блок питания подклю чить 
к сети.

8.2.6 Н а П Э В М  загрузить программ у проверки ф ункционирования 
М Ц О С -А 18, согласно руководства по эксплуатации. П осле вклю чения прием ­
ника и начала тестирования менее чем  через 3 м инуты  в строке «Статус» долж ­
ны появиться одна или более циф р 7, что свидетельствует о слеж ении за кос­
мическим и аппаратам и (КА).

8.2.7 Результаты  проверки считаю тся полож ительны м и, если после за­
хвата более чем  4-х КА , парам етр «Годность навигацион ны х данны х» устано­
вится в значении «Н орма».

8.2.8 П ри невы полнении требований  п .8.2.7 прием ник навигационны й 
М Ц О С-А 18 бракуется и отправляется в ремонт.

8.3 Определение (контроль) метрологических характеристик

8.3.1 Проверка пределов допускаемой погрешности (при доверительной 
вероятности 0,997) измерения:

- координат в плане по КНС ГЛОНЛСС, GPS, ГЛОНАСС/GP;
- высоты по КНСГЛОНАСС, GPS, ГЛОНАСС/GPS.
8.3.1.1 П роверку пределов допускаем ой погреш ности  изм ерения коорди­

нат в плане и вы соты  для КН С GPS и КН С ГЛ О Н А С С /G PS проводить с ис­
пользованием  геодезического пункта (реперной точки). С этой  целью :

8.3.1.1.1 У становить антенны й блок на реперной  точке.
8.3.1.1.2 П ролож ить ВЧ кабель от места установки  антенного блока до 

прием ника и состы ковать.
8.3.1.1.3 П одклю чить кабель связи с П Э В М  к прием нику и порту RS232 

ПЭВМ .
8.3.1.1.4 П одклю чить прием ник к блоку питания. Б лок питания подклю ­

чить к сети.
8.3.1.1.5 П ровести  опробование ф ункционирования прием ника согласно 

п .8.2 настоящ ей м етодики.
8.3.1.1.6 С огласно руководству по эксплуатации  Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ 

вы ставить реж им  работы  по совм ещ енной группировке Г Л О Н А С С /G PS и си с­
тему координат W G S-84.

8.3.1 Л .7 П ровести  запуск ш татного програм м ного пакета на ПЭВМ .
8.3.1.1.8 У становить частоту выдачи сигнала 1 Гц и запись в файл изм е­

рительной инф орм ации.
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8.3.1.1.9 П ровести  изм ерение координат (Bl; Lb Щ  в течении не менее 
двух часов.

8.3.1.1.10 Рассчитать абсолю тную  погреш ность составляю щ их коорди­
нат по ф орм уле (наприм ер для В):

\ = в , - в ист.

П ересчитать абсолю тную  погреш ность из градусов в метры.
8.3.1.1.11 Рассчитать систем атическую  погреш ность изм ерения состав­

ляю щ их координат (наприм ер для В):

—  1 Л
4 ,  =  ^ 1 4 , .

1\ 1=1

где N  -  количество изм ерений .

8.3 .1 .1 .12 Рассчитать среднее квадратическое отклонение результата и з­
мерения составляю щ их координат (например для В):

8.3.1.1.13 Рассчитать пределы  допускаем ой погреш ности  (при довери­
тельной вероятности  0,997) измерения составляю щ их координат (например 
для В):

П в = — 3 ■ & в >
8.3.1.1.14 Рассчитать пределы  допускаем ой погреш ности  (при довери ­

тельной вероятности  0,997) измерения координат в плане П Пл:

П п л  = л ] п в +  П L .
8.3.1.1.15 С огласно руководству по эксплуатации  Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ 

выставить реж им  работы  по группировке GPS и систем у координат W G S-84.
8.3.1.1.16 П ровести  изм ерения согласно п.п. 8 .3 .1 .1 .7 -8 .3 .1 .1 .1 4 .

8.3.1.2 Д ля проверки пределов допускаем ой погреш ности  измерения ко­
ординат в плане и вы соты  по КН С ГЛ О Н А С С  собрать рабочее м есто согласно 
рис.1

Рис.1 С хем а рабочего  м еста при использовании  им итатора сигналов.
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8.3.1.2.1 П роизвести  вклю чение прием ника согласно п.п. 8.3.1.2 -8 .3 .1 .5
8.3.1.2.2 С огласно руководству по эксплуатации  Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ 

вы ставить реж им работы  по группировке ГЛ О Н А С С .
8.3.1.2.3 П роизвести  запуск ш татного програм м ного пакета на ПЭВМ .
8.3.1.2.4 У становить частоту выдачи сигнала 1 Гц и запись в файл изм е­

рительной инф орм ации.
8.3.1.2.5 В клю чить питание им итатора сигналов.
8.3.1.2.6 П одготовить им итатор к работе согласно технической  докум ен­

тации. Запустить сценарий им итации неподвиж ной точки  без ош ибок сигналов 
спутниковой группировки. И м итируем ая систем а ГЛ О Н А С С  с координатам и 
точки В, L, Н.

8.3.1.2.7 П ровести  измерения не менее двух часов.
8.3.1.2.8 Рассчитать согласно п.п. 8 .3 .1 .1 .10 - 8 .3 .1 .1 .14 пределы  доп ус­

каемой погреш ности  изм ерения координат в плане и вы соты  для КНС 
ГЛ О Н А С С, приним ая за истинны е координаты  им итируем ой  точки В, L, Н.

8.3.1.3 Р езультаты  поверки считаю тся полож ительны м и, если пределы  
допускаем ой погреш ности  (при доверительной вероятности  0,997) измерения 
координат в плане в лю бой серии изм ерений по КН С ГЛ О Н А С С , GPS, 
ГЛ О Н А С С /G PS составляю т не более ±30 м.

Результаты  поверки считаю тся полож ительны м и, если пределы  доп ус­
каемой погреш ности  (при доверительной  вероятности  0 ,997) изм ерения высоты  
в лю бой серии изм ерений по КН С ГЛ О Н А С С , G PS, Г Л О Н А С С /G PS составля­
ю т не более ±40 м.

Если указанны е требования не вы полняю тся, то прием ник навигацион­
ный М Ц О С -А 18 бракуется и отправляется в ремонт.

8.3.2 Проверка пределов допускаемой погрешности (при доверительной 
вероятности 0,997) измерения составляющих вектора скорости по КНС 
ГЛОНАСС, GPS, ГЛОНАСС/GPS.

8.3.2.1 П роверку пределов допускаем ой погреш ности  (при доверительной 
вероятности 0 ,997) изм ерения составляю щ их вектора скорости  проводить для 
совмещ енной систем ы  КН С ГЛ О Н А С С /G PS с использованием  геодезического 
пункта (реперной т о ч к и ) . С этой целью:

8.3.2.1.1 У становить антенны й блок на реперной  точке .
8 .3.2.1.2 П ролож ить ВЧ кабель от м еста установки  антенного блока до 

прием ника и состы ковать.
8.3.2.1.3 П одклю чить кабель связи с П Э В М  к прием нику и порту RS232 

ПЭВМ .
8.3.2.1.4 П одклю чить прием ник к блоку питания. Блок питания подклю ­

чить к сети.
8.3.2.1.5 П ровести  опробование ф ункционирования прием ника согласно 

п .8.2 настоящ ей м етодики.
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8.3.2.1.6 С огласно руководству по эксплуатации  Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ 
выставить реж им  работы  по совм ещ енной группировке Г Л О Н А С С /G PS и си с­
тему координат W G S-84.

8.3.2.1.7 П ровести  запуск ш татного програм м ного пакета на ПЭВМ .
8.3.2.1.8 У становить частоту вы дачи сигнала 1 Гц и запись в файл изм е­

рительной инф орм ации.
8.3.2.1.9 П ровести  измерения не менее двух часов.
8.3.2.1.10 Рассчитать систем атическую  погреш ность изм ерений состав­

ляю щ их вектора скорости  ДУХ , AVy , AVZ (наприм ер для AVx)

где N  -  количество измерений.
8.3.2.1.11 Рассчитать среднее квадратическое отклонение результата из­

мерений составляю щ их вектора скорости:

8.3.2.1.12 Рассчитать пределы  допускаем ой погреш ности  (при довери­
тельной вероятности  0,997) измерения составляю щ их вектора скорости:

8.3.2.2 Д ля проверки пределов допускаем ой  погреш ности  (при довери ­
тельной вероятности  0,997) измерения составляю щ их вектора скорости для 
КНС GPS согласно руководству по эксплуатации Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ ф унк­
циональны ми клавиш ам и на прием нике вы ставить реж им  работы  по группи­
ровке GPS и систем у координат W G S-84.

8.3.2.2.1 П ровести  изм ерения согласно п .п .8.3.2.1.7 -  8 .3 .2.1.12
8.3.2.3 Д ля проверки пределов допускаем ой  погреш ности  (при довери ­

тельной вероятности 0,997) измерения составляю щ их вектора скорости для 
КНС ГЛ О Н А С С  собрать рабочее место согласно рис.1.

8.3.2.3.1 П роизвести  вклю чение прием ника согласно п.п. 8.3.2.1.2-
8.3.2.1.5.

8.3.2.3.2 С огласно руководству по эксплуатации  Ц В И Я .4 6 8 157.023 РЭ 
ф ункциональны м и клавиш ам и на прием нике вы ставить реж им  работы  по груп­
пировке ГЛ О Н А С С .

8.3.2.3.3 П роизвести  запуск ш татного програм м ного пакета на П ЭВМ .
8.3.2.3.4 У становить частоту выдачи сигнала 1 Гц и запись в файл изм е­

рительной инф орм ации.
8.3.2.3.5 В клю чить питание им итатора сигналов.
8.3.2.3.6 П одготовить им итатор к работе согласно технической  докум ен­

тации. Запустить сценарий им итации неподвиж ной точки  без ош ибок сигналов 
спутниковой группировки. И м итируем ая систем а ГЛ О Н А С С .

8.3.2.3.7 П ровести  изм ерения не менее двух часов.
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8.3.2.3.8 Рассчитать систем атическую  погреш ность изм ерений состав­
ляю щ их вектора скорости  AVX , AVY , AVz (наприм ер для AVX )

/ N
AV  = - У К  

" N t l

где N  -  количество измерений.
8.3.2.3.9 Рассчитать среднее квадратическое отклонение результата изм е­

рений составляю щ их вектора скорости:

8.3.2.3.10 Рассчитать пределы  допускаем ой погреш ности  (при довери­
тельной вероятности  0,997) измерения составляю щ их вектора скорости:

n v =AVx ± 3 • (jVx.
8.3.2.4 Результаты  поверки считаю тся удовлетворительны м и, если преде­

лы допускаем ой погреш ности  (при доверительной  вероятности  0,997) изм ере­
ния составляю щ их вектора скорости по КН С ГЛ О Н А С С , G PS, ГЛ О Н А С С /G PS 
составляю т не более ±0,15 м/с.

Если указанны е требования не вы полняю тся, то прием ник навигацион­
ный М Ц О С -А 18 бракуется и отправляется в ремонт.

8.3.3 Проверка пределов инструментальной погрешности (при довери­
тельной вероятности 0,997) синхронизации шкалы времени приемника к коор­
динированным шкалам времени: UTC (SU);UTC (US).

8.3.3.1 П роверку  пределов допускаем ой погреш ности  (при доверитель­
ной вероятности 0,997) синхронизации ш калы  врем ени прием ника к координи­
рованны м  ш калам  врем ени проводить следую щ им  образом :

8.3.3.1.1 С обрать рабочее место в соответствии с рис. 2.
8.3.3.1.2 П ровести  опробование прием ника согласно п. 8.2. настоящ ей

ДТ‘пр-итс~ ДТ'пр-оп +ДТ<эп-вэ+ДТвэ-итс

Рис.2.
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8.3.3.1.3 У становить согласно руководству пользователя работу по КН С 
ГЛ О Н А С С /G PS, синхронизацию  ш калы врем ени прием ника к координиро­
ванной ш кале врем ени U TC(SU ). У становить запись навигацион ны х реш ений 
на ж есткий диск П Э ВМ .

8.3.3.1.4 У становить органы  управления частотом ера (для каналов А и Б):

Режим работы U -Б

Усреднение 1

Сопротивление (по входам А и Б) 50

Фронт импульса (по входам А и Б) _ Г
Множитель напряжения XI

Уровень (по входам А и Б) 1 в

8.3.3.1.5 П ровести  измерение не менее двух часов.
8.3.3.1.6 С писать с экрана 4 3 -6 4  значения изм ерений  АТ'^ - расхож ­

дений ш кал врем ени прием ника и опорного генератора эталона, при геом ет­
рическом  ф акторе не более 4.

8.3.3.1.7 В ы числить i-e действительны е значения А Г, поправок к ш ка­
ле времени прием ника потребителей  ( ТПР ) относительно координированной 
ш калы времени (наприм ер для U TS(SU )):

ATt =  A T  tjp-utc(su)= АТ1 пр-оп +ДТоп-вэ+ДТвэ-итс(8и) >
где ЛТ пр-оп - i-я разность ш кал врем ени прием ника и опорного гене­

ратора эталона;
ДТоп-вэ - разность ш калы  времени опорного ген ератора эталона и 

координированной ш калы  времени ф орм ируем ой эталоном ;
А Т вэ.итс - разность ш калы  времени ф орм ируем ой эталоном  и коор­

динированной ш калы  врем ени U TC(SU ).

8.3.3.1.8 В ы числить среднее значение АТ и среднее квадратическое от­
клонение сг при синхронизации  ш калы  времени прием ника к координирован­
ной ш кале врем ени (наприм ер для U TC(SU )):

I N  I N  _
AT = — X  AT ; a  = -------У  (AT( -A T )2

n £ ,  VN - l t i  '
8.3.3.1.9 В ы числить пределы  допускаем ой погреш ности  (при довери­

тельной вероятности 0,997) синхронизации ш калы времени приемника к коор­
динированной ш кале времени (например для UTC (SU)):

77 =  Л Т  ± 3  сг

8.3.3.1.10 У становить согласно руководству пользователя работу по КН С 
ГЛ О Н А С С/G PS, синхронизацию  ш калы времени прием ника к координиро­
ванной ш кале времени U TC(U S). У становить запись навигационны х реш ений
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на ж есткий диск П Э ВМ .
8.3.3.1.11 Расчет пределов допускаем ой погреш ности  при доверительной 

вероятности 0 ,997) синхронизации ш калы  врем ени прием ника к координиро­
ванной ш кале врем ени U TC (U S) произвести согласно п.п. 8.3 .3 .1 .4  - 8.3.3.1.9.

8.3.3.2 Р езультаты  поверки считаю тся полож ительны м и, если пределы  
допускаем ой погреш ности  (при доверительной вероятности  0,997) синхрониза­
ции ш калы  врем ени прием ника к координированной  ш кале врем ени UTC (SU ) 
составляю т не более ±1,0 мкс и к координированной  ш кале врем ени UTC (U S) 
составляю т не более ± 1,0 мкс.

Если указанны е требования не вы полняю тся, то прием ник навигацион­
ный М Ц О С -А 18 бракуется и отправляется в ремонт.

9.1 П ри полож ительны х результатах поверки п рием ника навигационного 
М Ц О С-А 18 вы дается свидетельство установленной формы.

9.2 Н а оборотной  стороне свидетельства записы ваю тся результаты  по­
верки.

9.3 П арам етры  определенны е при поверке, заносят в ф орм уляр на п ри ­
бор.

9.4 В случае отрицательны х результатов поверки  прим енение прием ника 
навигационного М Ц О С -А 18 запрещ ается, и на него вы дается извещ ение о н е­
пригодности  его к прим енению  с указанием  причин.

9 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

Н ачальник отдела ГЦ И  С И  «Воен

Н ачальник лаборатории Г Ц И  С И  «В оентест»
32 ГН И И И  М О  РФ

М ладш ий научны й сотрудник ГЦЦ, С И  «В оентест»
J О .В. Д енисенко

Ц Ц  С И  «В оентест»
32 ГНИРШ  М О  РФ



УТВЕРЖДАЮ

Н ачальник Г Ц И  С И  "ВО ЕН ТЕСТ"

Инструкция
"П рием ник навигационны й М Ц О С -А 18"

Методика поверки

Мытищи, 2005 г.
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на ж есткий диск П Э В М .
8.3.3.1.11 Расчет пределов допускаем ой погреш ности  при доверительной 

вероятности 0 ,997) синхронизации ш калы  врем ени прием ника к координиро­
ванной ш кале врем ени U TC (U S) произвести  согласно п.п. 8.3 .3 .1 .4  - 8.3.3.1.9.

8.3.3.2 Р езультаты  поверки считаю тся полож ительны м и, если пределы  
допускаем ой погреш ности  (при доверительной  вероятности  0,997) синхрониза­
ции ш калы  врем ени прием ника к координированной  ш кале врем ени U TC (SU) 
составляю т не более ±1,0 мкс и к координированной  ш кале врем ени UTC (U S) 
составляю т не более ± 1 , 0  мкс.

Если указанны е требования не вы полняю тся, то прием ник навигацион­
ный М Ц О С -А 18 бракуется и отправляется в ремонт.

9.1 П ри полож ительны х результатах  поверки п рием ника навигационного 
М Ц О С-А 18 вы дается свидетельство установленной  формы.

9.2 Н а оборотной  стороне свидетельства записы ваю тся результаты  по­
верки.

9.3 П арам етры  определенны е при поверке, заносят в ф орм уляр на при­
бор.

9.4 В случае отрицательны х результатов поверки  прим енение прием ника 
навигационного М Ц О С -А 18 запрещ ается, и на него вы дается извещ ение о не­
пригодности  его к прим енению  с указанием  причин.

9 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

Н ачальник отдела ГЦ И  С И  «Вс

Н ачальник лаборатории Г Ц И  С И  «В оентест»
32 ГН И И И  М О  РФ

М ладш ий научны й сотрудник Г Ц Ц  С И  «В оентест»
32 Г Н И И И  М О  РФ


