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1 Введение

Настоящ ая м етодика поверки (далее методика) распространяется на тензометриче- 
ские датчики усилий (далее датчики) типа 154.66.055.00.00.000, 154.92.063.00.00.000, 
154.92.045.00.00.000, 154.7870-1001, 3J1-70.0430-200, 92.23.92.031.00.00.000, ТДС и устанав­
ливает технические требования к первичной и периодической поверке этих датчиков.

М етодика разработана в соответствии с требованиями РМ Г 51-2002.
П оверка долж на проводиться лицами, обученны ми работе на силоизмерительны х м а­

шинах и аттестованными в качестве поверителей в соответствии с требованиями ПР 
50.2.012-94.

М ежповерочный интервал датчиков -  12 мес.

2 Операции поверки

Таблица 1

Н аименование операции поверки
Номер
пункта
методики

П ервич­
ная по­
верка

П ериоди­
ческая
поверка

Внеш ний осмотр 6.1 + +
И змерение электрического сопротивления изоляции 6.2 + +
И змерение электрического сопротивления диагоналей 6.3 + +
мостовой схемы датчика с контактов:

1 .3
2 .4

И змерение электрического сопротивления меж ду кор­ 6.4 + +
пусом датчика и корпусом соединителя
П роверка полярности сигнала при растягиваю щ ем уси­
лии

6.5
+ +

О пределение градуировочной характеристики датчика 6.6 + +
О пределение чувствительности датчика 6.7 + -
П роверка начального разбаланса мостовой схемы дат­
чика 6.8

+ +

О пределение погреш ности от нелинейности градуиро­
вочной характеристики

6.9
+ +

О пределение вариации выходного сигнала 6.10 + +
О пределение погреш ности от ориентации датчика 6.11 + +
О пределение основной приведенной погреш ности 6.12 + +

3 Средства поверки
Таблица 2

Н о м ер
п у н к та
м ето д и к и

Н а и м е н о в а н и е  и ти п  (у сл о в н о е  о б о зн а ч е н и е ) о с н о в н о го  или  в с п о м о га ­
т е л ь н о го  с р ед ств а  п о вер к и , о б о зн а ч е н и е  н о р м ат и в н о го  д о к у м е н та , р е гл а ­
м ен т и р у ю щ е го  те х н и ч е ск и е  тр е б о в а н и я , и (и л и ) м ет р о л о ги ч е с к и е  и о с ­
н о в н ы е  те х н и ч е ск и е  х а р а к те р и с ти к и  с р е д с тв а  п о вер ки

6.2 М егаоммегр лю бого типа с измерительным напряжением 100 В, класса точно­
сти не ниже 10
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Н о м ер
п у н к та
м ето д и к и

Н а и м е н о в а н и е  и ти п  (у сл о в н о е  о б о зн а ч е н и е ) о с н о в н о го  или  в с п о м о га ­
т е л ь н о го  с р е д с тв а  п о вер к и , о б о зн а ч е н и е  н о р м ат и в н о го  д о к у м е н т а , р е гл а ­
м ен т и р у ю щ е го  те х н и ч е ск и е  тр е б о в а н и я , и (и ли ) м е т р о л о ги ч е с к и е  и о с ­
н о вн ы е  т е х н и ч е ск и е  х а р а к те р и с ти к и  с р е д с тв а  п о вер ки

6.3 О мметр цифровой Щ 306-1: диапазон измерений от 0,0001 Ом до 1 ГОм, по­
греш ность измерений (0,005-0,5) %

6.4 Омметр цифровой Щ 306-1: диапазон измерений от 0,0001 Ом до 1 ГОм, по­
греш ность измерений (0,005-0,5) %

6.5 М аш ина силоизмерительная ОСМ-2-Ю О-5М: диапазон измерений от 0 до 
1000 кН (от 0 до 100 тс), погреш ность 0,5 %;
М икроамперметр Ф195: диапазон измерений от 0 до 1 мА, класс точности 1,0; 
Д инам ометр образцовый ДО-2-5: диапазон измерений от 0 до 50 кН (от 0 до 5 
тс), погреш ность 0,5 %;
П ульт комбинированный ОУНП-87

6.6 М аш ина силоизмерительная ОСМ-2-Ю О-5М: диапазон измерений от 0 до 1000 
кН (от 0 до 100 тс), погреш ность 0,5 %;
Д инам ометр образцовый ДО-2-5: диапазон измерений от 0 до 50 кН (от 0 до 5 
тс), погреш ность 0,5 %;
П ульт комбинированный ОУНП-87

6.7 М аш ина силоизмерительная ОСМ-2-Ю О-5М: диапазон измерений от 0 до 
1000 кН (от 0 до 100 тс), погреш ность 0,5 %;
Д инам ометр образцовый ДО-2-5: диапазон измерений от 0 до 50 кН (от 0 до 
5 тс), погреш ность 0,5 %;
Приборы комбинированные цифровые Щ 300 (2 шт.): диапазон измерений от 
1 мВ до 1000 В, погреш ность (0,05-0,2) %;

П ульт комбинированный ОУНП-87
6.8 П ульт комбинированный ОУНП-87
6.9 -

6.10 -

6.11 М аш ина силоизмерительная ОСМ-2-Ю О-5М: диапазон измерений от 0 до 1000 
кН (от 0 до 100 тс), погреш ность 0,5 %;
Д инам ометр образцовый ДО-2-5: диапазон измерений от 0 до 50 кН (от 0 до 5 
тс), погреш ность 0,5 %;
Теодолит Т30: диапазон измерений от 0° до 360°, погреш ность измерений 30"; 
П ульт комбинированный ОУНП-87

6.12 -

Средства поверки долж ны быть поверены в соответствии с требованиями ПР 50.2.006- 
94 и иметь действую щ ие сроки годности.

Допускается применение других средств поверки с метрологическими характеристи­
ками не хуже указанных в таблице 2.

4 Т р е б о в а н и я  безопасности

$  m с  4.1 П оверка датчика долж на проводиться с соблю дением  правил безопасности при 
работе с ручным инструментом и электрическими приборами._________________________________
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CQ
СчоС

4.2 При проведении поверки соблю дать правила производственной санитарии и охра­
ны окружаю щ ей среды.

5 У сл о в и я  п о вер ки

П оверку датчика проводить в нормальны х климатических условиях:
-  при температуре окружаю щ ей среды от плюс 15 до плюс 35 °С;
-  при относительной влажности от 45 до 80 %.

6 П роведен и е  п о вер к и
Технические характеристики датчика долж ны  соответствовать значениям , приведен­

ным в таблице 3.
Результаты поверки долж ны  быть занесены в протокол, форма которого приведена в 

приложении А.
Таблица 3

Техническая характеристика Значение параметра
1 Электрическое сопротивление изоляции, R„3, 

М Ом, не менее
100

2 Электрическое сопротивление диагоналей м осто­
вой схемы датчика, измеренное с контактов:
1, 3, R |-з, Ом

2, 4, R-2-4) Ом

800 ± 80 
700 ± 50 
400 ± 40 
200 ± 40 
800 ± 80 
700 ± 5 0  
400 ± 40 
200 ± 4 0

3 Электрическое сопротивление меж ду корпусом 
датчика и корпусом соединителя, Rfl.c, Ом, не бо­
лее

1

4 П олярность сигнала при растягиваю щ ем усилии О тклонение указателя м ик­
роамперм етра Ф 195 влево от ну­
левого положения

5 Ч увствительность, у, мВ/В ± (1 ,5 ...1 ,8 )
6 Начальный разбаланс мостовой схемы датчика, фо, 

%, не более
20

7 П огреш ность от нелинейности градуировочной 
характеристики, у„, %, не более ± 1,5

8 Вариация вы ходного сигнала, у„, %, не более ± 1 ,5
9 П огреш ность от ориентации датчика, уо, %, не бо­

лее
± 1 ,0

10 О сновная приведенная погреш ность у, %, не бо­
лее

± 2 ,5

П р и м е ч а н и е  - Значения параметров 7, 8, 9, 10 приведены как для сж им аю ­
щих, так и для растягиваю щ их усилий.
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6.1 Внешний осмотр
При внеш нем осмотре проверить отсутствие механических повреждений.
6.2 Измерение электрического сопротивления изоляции
Э лектрическое сопротивление изоляции датчика измерять мегаомметром с рабочим 

напряжением 100 В, класса точности не ниже 10, путем подклю чения мегаомметра к каж до­
му из контактов соединителя датчика и корпусу датчика.

Результат поверки считать полож ительны м, если измеренное значение электрическо­
го сопротивления изоляции составляет не менее 100 М Ом. В противном случае датчик бра­
куется и направляется в ремонт.

6.3 Измерение электрического сопротивления диагоналей мостовой 
схемы датчика

Электрическое сопротивление диагоналей мостовой схемы датчика измерять оммет­
ром цифровым 1Ц306-1 путем поочередного подклю чения к контактам 1, 3 и 2, 4 соедините­
ля датчика.

Результат поверки считать полож ительны м, если измеренны е значения сопротивления 
диагоналей мостовой схемы соответствую т значениям , указанным в паспорте на датчик и 
значениям, приведенными в п. 2 таблицы 3. В противном случае датчик бракуется и направ­
ляется в ремонт.

6.4 Измерение электрического сопротивления между корпусом 
датчика и корпусом соединителя

Электрическое сопротивление между корпусом датчика и корпусом соединителя из­
мерять омметром цифровым Щ 306-1 путем его подклю чения к корпусу датчика и корпусу 
соединителя.

Результат поверки считать полож ительны м, если измеренное значение электрическо­
го сопротивления между корпусом датчика и корпусом соединителя составляет не более
1 Ом. В противном случае датчик бракуется и направляется в ремон т.

6.5 Проверка полярности сигнала при растягивающем усилии
Для проверки полярности выходного сигнала датчика собрать схему в соотве тствии с 

рисунком 1, установить датчик в задатчик усилий ОСМ -2-Ю О-5М  или динамометр образцо­
вый ДО-2-5 и приложить к датчику небольш ое растягиваю щ ее усилие, вы зываю щ ее откло­
нение указателя микроамперметра на несколько делений измерительной шкалы влево от ну­
левого положения.

со
Рисунок 1

Схема для проверки полярности сигнала при растягиваю щ ем усилии
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6.6 Определение градуировочной характеристики датчика

П роизвести градуировку датчика путем его нагруж ения с помощ ью  динамом етра об­
разцового ДО-2-5 или маш ины силоизмерительной ОСМ -2-Ю О-5М  путем определения гра­
дуировочны х сопротивлений, соответствую щ их нагрузочным усилиям. Датчик нагружать 
усилием PKi по ступеням через 0,2 Р,юм согласно таблице 4.

Прямому ходу нагружения датчика соответствует увеличение усилия, обратному хо­
ду -  уменьш ение этого усилия.

Градуировку датчика производить по прямому и обратному ходу отдельно при растя­
гиваю щ их и сж имаю щ их усилиях.

Таблица 4 _______

Направление
усилия

Усилие гра­
дуи­
ровочных 
ступеней 
Рк„ кН (кгс)

Значение градуировочного сопротивления, кОм

прямой ход

обозна­
чение

значение

обратный ход

обозна­
чение

значение

среднее
значение

обозна­
чение

значение

Растягиваю щ ее
усилие

Сж имаю щ ее
усилие

0
0,2-Р„ом R " PK,

0,4-Р„ом R " Pk2

0,6'Р ном R " Pk3

0,8Рном R " Pk4

Р ном R"P к5

0
0,2-Рном R nPK,

0,4'Р ном R " Pk2

0,6'Р пом R npK3

0,8-Р„ом R " Pk4

Р ном R " P k5

1 ^ . 2
R ° 6PK3

R06PM
о  обр

R ' " p ki

R “ 6P,2

R ° 6p„3

R o6pr fRo6p

R kIcp

К-к2ср

R -кЗср

R k4cp

Р-к5ср

R k 1 cp 

R x2 cp  

Rj<3cp 

К-к4ср 

R|<5cp

6.6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2 и установить датчик в задатчик уси­
лия (динамометр образцовый ДО-2-5 или маш ину силоизмерительную  ОСМ -2-Ю О-5М ). П о­
дать переменное напряжение 220 В на пульт О У Н П -87, прогреть его в течение 15 мин и ус­
тановить на пульте постоянное напряжение питания датчиков (12± 1,2) В. Сбалансировать 
мостовую  схему ненагруженного датчика, вращая ручки «БА Л А Н СИ РО ВКА », «ГРУБО», 
«ТО ЧН О » на пульте согласно О У НП -87 ТО. Н агрузить датчик усилием Рк, и, изменяя сопро­
тивление пульта ОУ НП -87 с помощ ью  переклю чателей, определить значение градуировоч­
ного сопротивления RKj, соответствую щ ее значению  нагруж аю щ его усилия.
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Рисунок 2 - Схема определения градуировочной 
характеристики датчика

6.6.2 Вы числить для каждой градуировочной ступени, кроме Ркл= Рном, среднее 
арифметическое значение градуировочного сопротивления R KI ср. по формуле:

^Ki ср.' ( о

где RK, ср -  среднее арифметическое значение градуировочного сопротивления для i -  
той градуировочной ступени, кОм; 

пр обр

’^k i -  значения градуировочных сопротивлений для i-той градуировочной 
ступени прямого и обратного хода, кОм.

Значения градуировочных сопротивлений RKI ср. занести в градуировочную  таблицу 
протокола поверки.

6.7 Определение чувствительности датчика

Собрать схему в соответствии с рисунком 3 и установить датчик в задатчик усилия 
(динамометр образцовый ДО-2-5 или маш ину силоизмерительную  ОСМ -2-Ю О-5М ). Подать 
переменное напряж ение 220 В на пульт ОУ Н П -87, прогреть его в течение 15 мин и устано­
вить на пульте постоянное напряжение питания датчиков (12± 1,2) В. Сбалансировать м осто­
вую схему ненагруж енного датчика, вращая ручки «БА Л А Н СИ РО В КА », «ГРУБО», «ТО Ч­
НО» на пульте согласно ОУНП-87 ТО.

СQ
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Рисунок 3
Схема определения чувствительности датчика

При растягиваю щ их усилиях переклю чатель пульта установить в положение «1», при 
сжимаю щ их -  в положение «3».

6.7.1 Используя универсальные комбинированны е приборы Щ 300 №  1, Щ 300 №  2, 
определить приведенное значение вы ходного сигнала по напряжению .

Д ля каждой градуировочной точки подклю чать прибор Щ 300 №  2 к контактам 1 и
3, отклю чая их тем самым от пульта ОУНП-87. (К онтакт 3 при этом подклю чается к 
клемме «+ Вход», а контакт 1 к клемме «- Вход» прибора Щ 300).

И змерить прибором Щ 300 №  2 значение выходного напряжения, учитывая знак 
«плю с» или «минус».

6.7.2 Для каждой градуировочной точки вы числить значение чувствительности от­
дельно для прямого и обратного хода с точностью до 0,001 мВ/В по формулам:

и " р
V  ПР  —  1 ВЬ|Х

"  и , г,р1 пит

У,
и

и

об
I вых 
об

i пит

(2)

(3)

пр об
где У| , у , -  значение чувствительности для прямого и обратного хода соответ­

ственно, мВ/В;

и,1ит> U , 1  - напряжение питания для прямого и обратного хода соответственно, В;
пр

1 в ы х  5 1 в ы х
выходное напряж ение при прямом и обратном ходе соответственно,

0Q
С
оС

мВ.
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Вы числить среднее значение чувствительности для каждой из градуировочных точек 
по формуле:

У.ср =

пр , об
У, + У ,

(4)

Вычислить среднее значение чувствительности для нулевой градуировочной точки по 
формуле:

У Оср

. пр об \р аст I Пр об V
_1У о + У о Г +1У о + У о J

, (5)

( пр об У аст
где ^у0 +  у 0 ) - сумма значении чувствительности для нулевой точки при гра­

дуировке в направлении растягиваю щ его усилия;
/  пр обУ жим
^у0 +  Уо / - сумма значении чувствительности для нулевой точки при гра­

дуировке в направлении сжимаю щ его усилия.
П р и м е ч а н и е -  Д опускается совмещ ать определение градуировочной характери­

стики и чувствительности датчика.
Результат поверки считать положительны м, если измеренное значение чувствитель­

ности датчика находится в пределах ± (1 ,5 ... 1,8) мВ/В. В противном случае датчик бракуется 
и направляется в ремонт.

6.8 Проверка начального разбаланса мостовой схемы датчика

Н ачальный разбаланс фо мостовой схемы датчика измерять с помощ ью  пульта ОУНП-
87.

Собрать схему согласно рисунку 2.
П ереклю чателями “КА Л И БРО В О ЧН Ы Е С О П РО ТИ В Л ЕН И Я ” на пульте ОУНП-87 

сбалансировать (при выклю ченном положении тум блера “БА Л А Н С И РО В К А ”) мостовую  
схему датчика согласно разделу 5 О У НП -87 ТО.

Значение начального разбаланса фо подсчитать по формуле:

ф. ~  : ...1 0 0 .  (6)
к сум.

где фо -  начальный разбаланс, %;
R Kn -  градуировочное сопротивление, соответствую щ ее усилию  Рном градуировочной 

характеристики датчика, кОм;

RK сум -  полученное на пульте суммарное значение градуировочного сопротив­
ления, характеризую щ ее значение начального разбаланса мостовой схемы датчика, кОм.

Результат поверки считать положительны м, если измеренное значение начального 
разбаланса мостовой схемы датчика не превыш ает 20 %. В противном случае датчик браку­
ется и направляется в ремонт.
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$ 03

6.9 Определение погрешности от нелинейности градуировочной 
характеристики

П огреш ность нелинейности градуировочной характеристики у„ для каждой 
градуировочной ступени отдельно при растягиваю щ их и сжимаю щ их усилиях рассчитать по 
формуле:

(  5 5 \

У п
: +

1

2 * 5
(7)Ж р + Ц г : бр

VI  I У
где ун -  погреш ность нелинейности градуировочной характеристики, %;
5 -  число градуировочных ступеней;
yMpMi -  погреш ность нелинейности для каждой градуировочной ступени при прямом 

ходе, %;
уобрн, -  погреш ность нелинейности для каждой градуировочной ступени при обратном 

ходе, %;
P Ki -  усилие, соответствую щ ее i-той калибровочной ступени.

у лр =
/  HI

У
°бр _

R  +  R Kn p
Kl

r  +  r : p p ном у

R  R  кП _  J \ l _
R  +  R  Обр 

K 1
p

HOM

• 100;

•100,

( 8)

(9 )

где R"PK| , R00pK] -  градуировочные сопротивления, определяемы е для i-той 
градуировочной ступени при прямом и обратном ходах, кОм;

R -  электрическое сопротивление тензорезистора мостовой схемы датчика, равное 0,8 
кОм -  для восьмисотомных датчиков, 0,7 кОм -  для семисотомных датчиков, 0,4 кОм -  для 
четы рехсотомны х датчиков и 0,2 кОм -  для двухсотомны х датчиков.

Результат поверки считать полож ительны м, если значение погреш ности от нелиней­
ности градуировочной характеристики находится в пределах ± 1,5 %. В противном случае 
датчик бракуется и направляется в ремонт.

6.10 Определение вариации выходного сигнала

Вариацию  уг выходного сигнала для каждой градуировочной ступени отдельно при 
растягиваю щ их и сж имаю щ их усилиях определить по формулам:

У  ri =  

У

У пр/  Н1
у  Обр 
/  Н1

1 Ч Р1
= ± 7 2 > п 1’ 

D 1

( 10)

( 11 )

оС

где уг — вариация выходного сигнала, %;
уп -  вариация для i-той градуировочной ступени, %;
у"Р li, уо рн1 _  значение погреш ности нелинейности для i-той градуировочной ступени 

прямого и обратного хода, %;
5 -  число градуировочных ступеней.
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Результат поверки считать полож ительны м, если значение вариации выходного сиг­
нала датчика не превы ш ает ±1,5 %. В противном случае датчик бракуется и направляется в 
ремонт.

$ сс

6.11 Определение погрешности от ориентации датчика

Для определения погреш ности выходного сигнала датчика от ориентации измерение 
градуировочного сопротивления RKM провести три раза отдельно при растягиваю щ их и 
сж имаю щ их усилиях.

Собрать схему согласно рисунку 2. У становить датчик в задатчик усилия (динамометр 
образцовый ДО -2-5 или маш ину силоизмерительную  ОСМ -2-Ю О-5М ).

Сбалансировать мостовую  схему, нагрузить датчик усилием Р |ЮМ и по суммарному 
показанию  переклю чателей пульта ОУ НП -87 “КА Л И БРО В О Ч-Н Ы Е С О П РО ТИ В Л ЕН И Я ”

определить R ^ n . Снять нагрузку с датчика.
П овернуть датчик по часовой стрелке вокруг его продольной оси на 120° 

относительно его первоначального положения при градуировке.
Снова сбалансировать мостовую  схему, нагрузить датчик усилием Р„ом и по 

суммарному показанию  переклю чателей пульта О У Н П -87 “К А Л И БРО В О Ч-Н Ы Е

С О П РО ТИ В Л ЕН И Я ” определить значение R^M. Снять нагрузку с датчика.
П овернуть датчик по часовой стрелке на 240° относительно первоначального

полож ения и аналогичным образом определить значение R ^  . Снять нагрузку с датчика.кп
Вы числить номинальное градуировочное сопротивление при растягиваю щ их и сж и­

маю щ их усилиях по формуле:

R,
R in + R j 'n + R ! "

40М ( 12)

где RH0M -  номинальное градуировочное сопротивление датчика, кОм;
R Kn -  градуировочное сопротивление, соответствую щ ее усилию  Рном градуировочной 

характеристики, кОм;

R.' ш — значения градуировочного сопротивления
-КП , К  . R

первоначальном положении и при повороте датчика на 120° и 240° вокруг продольной оси 
относительно первоначального положения, кОм.

Значения Ямом, занести в протокол поверки с точностью  до первого знака после 
запятой.

П огреш ность выходного сигнала датчика от ориентации отдельно при растягиваю щ их 
и сж имаю щ их усилиях определить по формулам:

1 v ^ i
Го =  ± 3 2 > 0 j

R.
С.*3.о

г  о,
R JKn

(13)

•100, (14)
J R

Н О М

где уо -  погреш ность выходного сигнала датчика от ориентации, %;
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yoj -  погреш ность выходного сигнала датчика от ориентации, соответствую щ ая j -тому 
положению  датчика;

R,,0M -  номинальное градуировочное сопротивление датчика, кОм;
RJKn -  значение градуировочных сопротивлений в первоначальном положении и при 

повороте датчика на 120° и 240° относительно первоночального положения.
Результат поверки считать полож ительны м, если значение погреш ности от ориента­

ции датчика находится в пределах ±1,0 %. В противном случае датчик бракуется и направля­
ется в ремонт.

6.12 Определение основной приведенной погрешности

О сновную  приведенную  погреш ность у датчика отдельно при растягиваю щ их и 
сж имаю щ их усилиях определить по формуле:

где у -  основная приведенная погреш ность, %;
ун -  погреш ность от нелинейности, %;
у, -  вариация, %;
уо -  погреш ность выходного сигнала датчика от ориентации, %;
|3 -  погреш ность задатчика усилия, %.
Результат поверки считать положительны м, если значение основной приведенной по­

греш ности датчика находится в пределах ±2,5% . Г} противном случае датчик бракуется и на­
правляется в ремонт.

7 Оформление результатов поверки

При полож ительны х результатах поверки на датчик оформляется свидетельство о по­
верке установленной формы. На оборотной стороне свидетельства помещ аю т градуировоч­
ную таблицу из протокола поверки.

В случае отрицательны х результатов поверки на датчики выдается извещ ение о не­
пригодности, с указанием причин забракования.

(15)

Зам еститель начальника отдела 
ГЦИ СИ «Воентест» 32 ГНИИ И М О РФ

Н аучный сотрудник
ГЦИ СИ «Воентест» 32 ГНИ И И  МО РФ С.Н. Чурилов
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П рилож ение А 
(обязательное)

ПРОТОКОЛ № от
поверки датчика усилий тензорезисторного

(тип, помер датчика)

Средства поверки:
Наименование Тип Номер

Условия поверки:
Температура окружаю щ ей с р е д ы __________ °С.
Относительная влажность во зд у х а_________ %.

Результаты поверки:
Н аименование операции поверки О бозначе­

ние пара­
метра

Требуемое
значение
параметра

Д ействительное
значение
параметра

1 Внеш ний осмотр - -
2 И змерение электрического сопротив-ления 

изоляции, М Ом, не менее
R-Ю 100

3 И змерение электрического сопротивления 
диагоналей мостовой схемы датчика с 
контактов:
1, 3, Ом

2, 4, Ом

R i-з

R 2-4

800 ± 80 
700 ± 50 
400 ± 40 
200 ± 4 0  
800 ± 80 
700 ± 50 
400 ± 40 
200 ± 40 

(нужное 
подчеркнуть)

4 И змерение электрического сопротив-ления 
меж ду корпусом датчика и кор-пусом 
соединителя, Ом, не более

R -Д-С 1

5 П роверка полярности сигнала при 
растягиваю щ ем усилии

О тклонение 
стрелки м ик­
роамперметра 
влево от ну­
левого поло­
жения

6 О пределение чувствительности датчика, 
мВ/В

У ± ( 1 ,5 . .Л ,8)
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Н аименование операции поверки О бозначе­
ние пара­
метра

Требуемое
значение
параметра

Д ействительное
значение
параметра

7 П роверка начального разбаланса мостовой 
схемы датчика, %, не более

фо 20

8 О пределение погреш ности от нели­
нейности градуировочной характеристики, 
%, не более

Уп ± 1 , 5

9 О пределение вариации выходного сигнала, 
%, не более

Ув ± 1 , 5

10 О пределение погреш ности от ориентации 
датчика, %, не более

Уо ± 1,0

11 О пределение основной приведенной 
погреш ности, %, не более

У ± 2 , 5

Градуировочная таблица

Н аправление усилия

Усилие градуиро­
вочных ступеней

Градуировочное
сопротивление

Чувствительность

обозна­ значе-ние, обозна­ значе-ние, обозна­ значе-ние,
чение кН (кгс) чение кОм чение мВ/В

0 У 0 ср
Рк. Рк1 ср У 1 ср

Растягиваю щ ее
усилие

Р к2 Р-к2 ср У 2 ср
РкЗ О.оГПX. УЗср
Рк4 R-k4 ср У 4 ср
Р к5 Р-к5 ср У 5 ср

Р1 НОМ R к ном ср Уном ср
0 У 0 ср

Рк1 RkI ср У 1 ср
Рк2 Р-к2 ср У 2 ср

Сж имаю щ ее усилие РкЗ РкЗ ср У 3 ср
Рк4 Р-к4 ср У 4 ср
Р к5 Рк5 ср У 5 ср
Р ном Р  к ном ср Уном ср

З а к л ю ч ен и е  по р е зу л ь та та м  п о вер ки : ______________________
Поверку провел

(подпись, дата) (расшифровка подписи)
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Ссылочные нормативные документы

О бозначение №  пункта, подпункта, перечисления, 
приложения

РМ Г 51-2002 1
ПР 50.2.012-94 1
ПР 50.2.006-94 3
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