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1 ВВЕДЕНИЕ
1.1 Настоящая методика поверки (МП) устанавливает порядок проведения и 

оформления результатов поверки системы измерительной параметров отделения 
РМК.58А000-0 (далее -  система), и устанавливает методику ее первичной и периодической 
поверок.

1.2 Интервал между поверками - 2 года.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны выполнять операции, указанные в таблице 1. 
Таблица 1 ___________________________________________________

Наименование операции

№ пункта 
методики 
поверки

Проведение операции
первичная

поверка
(после

ремонта)

периодическая
поверка

1 Подготовка к поверке 6 да да

2 Внешний осмотр 7.1 да да

3 Проверка работоспособности системы 7.2

4 Определение метрологических характеристик

4.1 Определение относительной погрешности 
измерений линейного ускорения 
(количество измерительных каналов (ИК) -  2)

7.3 да да

4.2 Определение относительной погрешности 
измерений угловой скорости 
(количество ИК -  2)

7.4 да да

4.3 Проверка контрольной суммы 
исполняемого кода (цифрового 
идентификатора программного обеспечения 
(ПО))

7.5 да да

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки приведены в таблице 2. 
Таблица 2 ___

Номер
пункта

методики
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств поверки, номер 
документа, регламентирующего технические требования к рабочим эталонам 
или вспомогательным средствам. Разряд по государственной поверочной схеме 
и (или) метрологические и основные технические характеристики

7.3, 7.4 Линейка измерительная металлическая: диапазон измерений от 0 до 1 м, цена 
деления 1 мм

7.3, 7.4 Частотомер электронно-счетный 43 - 85/3R: диапазон измерений частоты от 
0,01 Гц до 150 МГц, в диапазоне входных напряжений от 0,1 до 4,5 Шик*, 
пределы допускаемой относительной погрешности измерений частоты

(  7-10~9 1 синусоидальных и импульсных сигналов 8f = ± 50 + -------- + 51ап %,
V. с ч  J

где 5о - относительная погрешность по частоте внутреннего кварцевого 
генератора;
6зап - относительная погрешность, обусловленная системой запуска; 
tC4 - установленное время счета прибора, с.
*Шик -  пиковая амплитуда импульсного сигнала, В
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Продолжение таблицы 2
Номер
пункта

методики
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств поверки, номер 
документа, регламентирующего технические требования к рабочим эталонам 
или вспомогательным средствам. Разряд по государственной поверочной схеме 
и (или) метрологические и основные технические характеристики

Вспомогательные средства поверки
5.1 Термометр по ГОСТ 28498-90: диапазон измерений температуры от 0 до 60 °С; 

ц. д. 1 °С
Барометр-анероид метеорологический БАММ-1: диапазон измерений 
атмосферного давления от 600 до 795 мм рт. ст.; пределы допускаемой 
абсолютной погрешности измерений атмосферного давления ± 1,5 мм рт. ст.
Психрометр аспирационный типа МВ-4М: диапазон измерений относительной 
влажности от 10 до 100 %; пределы допускаемой абсолютной погрешности 
измерений относительной влажности ± 2,0 %

Вспомогательное оборудование
7.3, 7.4 Одноосевой испытательный стенд АС1120S: скорость вращения поворотного 

стола стенда от 0,01 до 1500 °/с. Точность установки скорости вращения до 
10 %  -  0,001 °/с; свыше 10 до 100 °/с -  0,01 °/с; свыше 100 до 1000 %  -  0,1 °/с; 
свыше 1000 до 1500 %  -  1 %

3.2 При проведении поверки допускается применять другие средства измерений, 
удовлетворяющие по точности и диапазону измерений требованиям настоящей методики.

3.3 При поверке должны использоваться средства измерений утвержденных типов.
3.4 Используемые при поверке рабочие эталоны должны быть поверены в 

соответствии с требованиями ПР 50.2.006-94 и иметь действующие свидетельства о поверке 
(знак поверки).

3.5 Рабочие эталоны должны быть внесены в рабочее помещение не менее чем за 
12 часов до начала поверки.

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ
4.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования техники 

безопасности, предусмотренные «Правилами технической эксплуатации электроустановок 
потребителей» и «Правилами техники безопасности при эксплуатации электроустановок 
потребителей» (изд.З), ГОСТ 12.2.007.0-75, ГОСТ 12.1.019-79, ГОСТ 12.2.091-94 и 
требования безопасности, указанные в технической документации на применяемые эталоны 
и вспомогательное оборудование.

4.2 Любые подключения приборов проводить только при отключенном напряжении 
питания системы.

4.3 К поверке допускаются лица, изучившие руководство по эксплуатации на систему, 
знающие принцип действия используемых средств измерений и прошедшие инструктаж по 
технике безопасности (первичный и на рабочем месте) в установленном в организации 
порядке.

4.4 К поверке допускаются лица, освоившие работу с системой и используемыми 
эталонами, изучившие настоящую инструкцию, аттестованные в соответствии с ПР 50.2.012- 
94 и имеющие достаточную квалификацию.

5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ
5.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:

температура окружающего воздуха, °С (К )........................................от 15 до 25 (от 288 до 298);
относительная влажность воздуха при температуре 25 °С, % ......................................от 45 до 80;
атмосферное давление, мм рт. ст. (кП а).........................................от 730 до 785 (от 97,3 до 104,6);
напряжение питания однофазной сети переменного тока при частоте
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(50 ± 1) Гц, В............................................................................................................  от 215,6 до 224,4.

6 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
6.1 При подготовке к поверке:
- проверить наличие свидетельств (знаков поверки) о поверке рабочих эталонов;
- проверить целостность электрических цепей ИК;
- перед началом поверки измерить и занести в протокол поверки значения параметров 

условий окружающей среды (температура, влажность воздуха и атмосферное давление).

7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
7.1 Внешний осмотр
7.1.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие механических повреждений;
- исправность органов управления (четкость фиксации положения переключателей и 

кнопок);
- отсутствие нарушений экранировки линий связи;
- отсутствие обугливания изоляции на внешних токоведущих частях системы;
- отсутствие неудовлетворительного крепления разъемов;
- заземление электронных блоков системы;
- наличие товарного знака изготовителя, заводского номера системы и состояние 

лакокрасочного покрытия.
7.1.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются 

вышеперечисленные требования. В противном случае поверка не проводится до устранения 
выявленных недостатков.

7.2 Проверка работоспособности системы
7.2.1 Проверку проводить в следующем порядке:
1) включить систему, подав напряжение на все ее компоненты;
2) включить компьютер;
3) запустить специальное программное обеспечение (СПО) «PowerGraph»;
Проверку работоспособности системы проводить в соответствии с РЭ, без

использования средств поверки. При опробовании системы во время запуска ПО и после 
обработки измеренной информации на экране монитора компьютера должны 
индицироваться значения измеряемых параметров, близкие к нулевым.

Для проведения поверки собрать рабочее место в соответствии со схемой, показанной 
на рисунке 1А приложения А.

Для этого:
- включить компьютеры с предустановленным ПО «MS Windows ХР», СПО 

«PowerGraph» (на компьютере в стойке управления) и «АС1120 GUI» (на компьютере, 
управляющим поворотным столом).

На компьютере стойки управления запустить программу «PowerGraph».
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В меню «Сервис» в строке «Выбор АЦП» установить «Ь-780».

В меню «Сервис», в строке «Настройки L-780» на вкладке «ADC»: установить 32-х 
канальный режим работы АЦП «32 Single (16Х + 16Y)», нажать «ОК».
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В меню «Сервис», в строке «Частота регистрации» установить «20kHz».

В меню «Сервис», в строке «Синхронизация» в меню «Настройки»: 
выделить «No Triggers», нажать «ОК».

пЯют
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Масштаб шкалы «X» установить «2К: 1»

____

'[ЮШГ

Провести настройку ИК для чего, выделить «Канал 1» открыть меню «Канал 1» и 
выбрать пункт «Настройки». В открывшемся окне ввести:

- для канала 1 в строке Имя -Wz, в строке Ед. «град/с», в разделе «атрибуты» 
отметить «регистрировать всегда», нажать кнопку «Применить»;

- для канала 2 в строке Имя - Ny, в строке Ед. «м/с2», в разделе «атрибуты» отметить 
«регистрировать всегда», нажать кнопку «Применить»;

- для канала 9 в строке Имя -  Nx, в строке Ед. «м/с2», в разделе «атрибуты» отметить 
«регистрировать всегда», нажать кнопку «Применить»;

- для канала 10 в строке Имя -Wx, в строке Ед. «град/с», в разделе «атрибуты» 
отметить «регистрировать всегда», нажать кнопку «Применить»;
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Для каналов с 3 по 8 в разделе «атрибуты» отметить «не регистрировать», нажать 
кнопку «Применить», нажать кнопку «ОК».

о «•** «>

I  . *  *  '■ ГГ . 0  q
■и :(ЕЕ) ». к  п 'с <р >-

j

7.3 Определение относительной погрешности измерений линейного ускорения
Количество ИК -  2.
7.3.1 Определение относительной погрешности измерений линейного ускорения (ИК 

линейного ускорения по оси «Y»)
7.3.1.1 На компьютере стойки управления в программе «PowerGraph» создать файл 

«Поверка». Для этого нажать кнопку «Старт», при этом начинается запись сигналов. Запись 
проводить в течении 3...5 секунд. Нажать кнопку «Стоп». Открыть меню «Файл». В строке 
«Сохранить как» записать имя файла «Поверка». Нажать кнопку «Сохранить».
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Блок датчиков установить на поворотном столе испытательного стенда так, чтобы 
измерительная ось блока находилась на расстоянии R от оси вращения поворотного стола.

Соответствующие значения угловой скорости и расстояния от оси вращения при 
создании необходимого линейного ускорения определить по формуле:

co = J ^ - 5 7 , 3 ,  (1)

где со - угловая скорость вращения поворотного стола (%);
R -  расстояние от оси вращения до измерительной оси измерительного преобразователя

(м);
а -  требуемое значение ускорения в (м/с );
57,3 -  коэффициент для перевода из (рад/с) в (% ).

При R = 0,285 метра угловая скорость и ускорение будут иметь значения, 
приведенные в таблице 3.

Период поворота стола рассчитать по формуле:
360°

Тзад- = ------ • (2)
со

Таблица 3
R (м) 0,285 0,285 0,285 0,285

со (% ) 475,5 751,9 1063 1302
а (м/с ) 19,63 49,075 98,15 147,225

Контроль периода 
поворота стола 
(Тад.) по 43-85\R, 
(мс)

757,097 478,787 338,664 276,497
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7.3.1.2

Ручка «MAIN-SWITCH

Запустить программу управления испытательным стендом «АС 1120 GUI». В 
открывшемся основном меню выбрать «Connection».
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В выпадающем меню нажать «Connect». В основном меню выбрать «Tools». В 
выпадающем меню выбрать «Рапе!».
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В открывшемся окне выбрать вкладку «Controls». 
Нажать кнопку «Close», затем нажать «Execute».
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Выбрать вкладку «Homing» и нажать кнопку «Нош».
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S>rori

* . > •
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pegas

OearFaJt

Поворотный стол начнет вращение и займет начальное положение.

Выбрать вкладку «Motion».
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В открывшемся меню в разделе «Mode Request» выбрать «RATE». В строке «RATE» 
установить величину угловой скорости, равную «0» и нажать «Enter».

7.3.1.3 Определение относительной погрешности измерений периода поворота стола 
одноосевого испытательного стенда

Поочередно, выставляя требуемые значения угловой скорости «RATE» согласно 
таблице 4 и нажимая кнопку «Enter», считать показания частотомера и занести их в таблицу 4. 
Вычислить относительную погрешность измерений периода поворота стола по формуле:

Т и з м .— Т зад.

6 =  ----------------- -4 0 0 % , (3)
Тзад

где Т„зм. - значение периода поворота стола, измеренное на выходе ИК;
Тзад. - заданное значение периода поворота стола.

Таблица 4 ___________________________________________
со (% ) 475,5 751,9 1063 1302

Заданный 
период поворота 
стола Тзад., мс

757,097 478,787 338,664 276,497

Измеренный 
период поворота 
стола Тизм., мс
Погрешность 
измерений, %

Относительная погрешность измерений периода поворота стола одноосевого 
испытательного стенда должна находиться в пределах ± 0,5 %.
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7.3.1.4 5 В».

Поочередно, выставляя требуемые значения угловой скорости «RATE» в программе 
управления испытательным стендом «АС 1120 GUI» согласно таблице 3 и нажимая кнопку 
«Enter», провести запись значений линейного ускорения канала 2 —  «Ny» в файл 
«Поверка», нажав кнопку «Старт» в программе «PowerGraph». По окончании записи нажать 
кнопку «Стоп».

7.3.1.5 Обработка результатов измерений 
Обработку результатов измерений проводить следующим образом:
- нажать кнопку функции « /х»;

............. * := j — 2 0 -

0 -

*-

2 0 -

* \ Ш -

J*}
4 0 -

II 4  J J

*?:
6 0 -

S
•S0-

<£*

и \ 6 ± \ -100-

1 1
1 20-

У !y-*J
а •140-

Т
b _ l 1 160-

у
•»* (JLil 1 8 0 -

2 0 0 -
,10 >1

■220-
Ы*
1 1 1 ]

•240-

X

и M »  N
11 Ch2 20*

Л  Ф у н к ц и и

% ■ О • в- га. . х ' « .
Lerw opua 9 w u n a И с л и * * * !

ШШЯПШ a Copy 1 W t A УЧ
A»iihr*|iC i RatsOala кД.’ ЯЯИДЦЦИП
MVh Insert 1 г**ал Э ■ 1
S iroo tfir/j K » i«n4
F*isc Kenan 5 Кам.-Гг
FIR F«e<* 0K«« Канал & ( w i / C
FIRM FiKm
HR F ie u O II«*M n Капал 8
Hfcert F«e« v vr Кайля 9  v

Ориомммл:
1 W : л
Г-Д 7 HiTd'Smi-taU."
Какая 3 S i
K*«an 4
Канал 5
КаналS
Канал 7
Канал 8 Vi

—  С К2 •  |ScjM Ch29e,15) 7311“
1-------- J
1 J I J
1 Л J

Справка

a j л *  opr**, j

D 
fc':

X
A

[Sis ЗГ
S  ErtOM | [ f )  Описание !

з а

Delauft
АКУ-470

7SIITT F7BD 
Д а та 2 7 1 0  2011 
9 г *м я  1Э 55 49 
Дпмт-ть 38982 4 « т  
Ч ас га  20.008 кМ* 
Шаг 0  049961 ml 
С.|иа/ъс 1-211 
Р азм ер  1 9 8 0 0 0 0  
0 6 ъ « м  11.3 МБ

Заметки

Блок: 3  м з  3

Я НО»

- в окне «Категория» выбрать строку «Data»;
- в окне «Функция» выбрать строку «Scale»;
- установить в строке «Значение» тарировочный коэффициент, указанный в 

паспорте для ИК Ny.
- нажать кнопку «Вычислить»;
- закрыть окно «Функции».
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Бло* Б
Имя: Канал Ny 
АЦП L-780 
Д ота 1910.2011 
В рем я 8  37'20 
Дгмт-тъ 115814 mi 
Ч а е т е  20.008 kHz 
Ш аг 0.04S961 гм 
К аналы  1 -2.4.6-11 
Р азм е р  2 317166  
Объем: 39.7 МБ

Зам етки 
С обработкой 
« 9 0 1 5  *06

Ф ильтр 30Гц

• }  П у С К  S3 ftwe**!iiafh-Испит. .

32 PowerGraph Испытания дли Ц УТ_1. pgc

Файл Правка Вид Сервис Канал 2 Блок 6 Обработка Анализ Поиощь

и  Ui U Ы и Эй а  а ^ -a 4s>tteal)-.'>5 <5i Г- и Q Iffi l£S I& Эй 
chiiмщщ # «.« E s s a  « «

Нажать кнопку «Таблица значений».
В открывшемся окне «Категория» выбрать строку «Statistic». 
В окне «Функция» выбрать строку «Меап».

Нажав на левую кнопку «мыши» и перемещая курсор, выделить часть графика для 
проведения измерения.

50

|50мЛЛ2 О

39984.8

^РТГ71м1(Н:

л
14
4 Ст«» *ЕЭ*

S 7 4 гэ  342 V 127 МБ Ц  01 И  2011

Wi
|1 > J  . 350'

1 145202
2 14 54 02
3 Канал W i (942)
4 834 49
8 83555
': Ц Ч  ч111 Ч'.'гти^и—

К«иау| N y

i v k ru .i,

1 Ш 1
S Q i Ъ  rsa Qa 0  to, а  8) t> ю- A n Q C  lb  &  ©  ^
« • f t  0  El 4  *  E  E  2 0  §  ^  * 5 * 4 -ra : 20  кН» 

Book 6 
J И м * Kjwww Ny 

АЦП L-780 
Д«та 19102011 837 20 

Ц5814 m* 
JOOOkHi 
■>49981 n 
B.4.6-11 
6 l  f 166 
1 7  MB

_ l t lt ...............IIII Х Ы М аи ги л  ' W i Л
Slope
Irtepal
Sum
Common! s
Block
Selection

Minimum 
X Ы. Mranturn 
Моя - M r  
(Me. ♦
1 / Х а .  * 2/3M n

*  1 Ш З И Н И И И
Meek on ~

Fz
К»
Vy
Ota
EtC
кем
KCH V.

50м гс\2  0

59977.2
Старт

5 7 423 342 V 127 МБ ■  01112011

Нажать кнопку «Вычислить».
Результат вычислений заносится программой в таблицу значений.
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г
is:: Таблица значений: Канал Ny
Файл Правка Блок Функция Помощь

□  иь н ® ! % Ъ  ! 3 В % 1 ®  1 8 : s  ( Ж 1 (?)J_ I
□  Весь файл 
0 1  14:52:02 
0  2 14:54:02 
0 3  Канал Wz (942 
у  4 8:34:49 
0  5 8:35:55

Категория: Функция: Источник данных:
1 Statistic □  X at Maximum

□  Minimum
□ X at Minimum 
П Max - Min

1 (Max + Min)/2 
n V 3 M a x  + 2/3Min

|Wz л  I
Slope
Integral
Sum
Comments
Block
Selection

Ay
Fz
KH ~
Vy
Отд.
БК
кем
KCH v

|nl Mean
IQ  Median v_

Ny Mean 1,056664E-03 g
Ny Mean ■1,958048 g
Ny Mean -4.924647 9
Ny Mean •9,889995 g
Ny Mean -14,81322 g

Блок: Б из 6 108 из 32767

Повторить операции для каждого заданного значения линейного ускорения.

Полученные результаты измерений занести в таблицу 5 и рассчитать погрешность 
измерений по формуле:

#  ИЗМ —  Я у с т .

8 = --------------- -ЛОО % , (4)
#уст.

где «изм. - ускорение, измеренное на выходе ИК;
Яуст. - установленное значение ускорения.

Таблица 5
Установленное значение 

ускорения «я» (м/с )
Измеренное значение 
ускорения «а» (м/с2)

Относительная погрешность 
измерений,

5,%
19,63 (2)
49,075 (5)
98,15 (10)
147,225 (15)

7.3.1.6 Результаты поверки считать положительными, если значения относительной 
погрешности измерений линейного ускорения находятся в пределах ± 4 %, в противном 
случае система бракуется и направляется в ремонт.
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7.3.2 Определение относительной погрешности измерений линейного ускорения (ИК 
линейного ускорения по оси «X»)

7.3.2.1 Блок датчиков установить на поворотном столе так, чтобы плоскость 
крепления блока датчиков была параллельна плоскости поворотного стола.

Измерительная ось блока должна быть на расстоянии R от оси вращения 
поворотного стола.

Поверку ИК линейного ускорения по оси «X» проводить аналогично поверке ИК 
линейного ускорения по оси «У». Результаты измерений записать в файл «Поверка».

Установить в строке «Значение» тарировочный коэффициент, указанный в паспорте 
для ИК Nx.

Обработка результатов измерений ИК линейного ускорения по оси «X» аналогична 
обработке результатов измерений ИК линейного ускорения по оси «У». Полученные 
результаты измерений занести сводятся в таблицу 5. Погрешность измерений рассчитать по 
формуле (4).

7.3.2.2 Результаты поверки считать положительными, если значения погрешности 
измерений ускорения находятся в пределах ± 4 %, в противном случае система бракуется и 
направляется в ремонт.

7.4 Определение относительной погрешности измерений угловой скорости
Количество ИК -  2
7.4.1 Определение относительной погрешности измерений угловой скорости (ИК 

угловой скорости по оси «Z») проводить следующим образом:
7.4.1.1 Для проведения поверки собрать рабочее место в соответствии со схемой, 

показанной на рисунке 2А приложения А. Блок датчиков установить на поворотном столе 
так, чтобы измерительная ось блока совпадала с осью вращения поворотного стола 
(положение на ребро).
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Положение блока датчиков на поворотном столе при измерении Wz

7.4.1.2 Поворотом переключателя «MAIN-SWITCH» на блоке управления AC1120S 
включить блок AC1120S. Запустить программу управления испытательным стендом 
«АС1120 GUI». В открывшемся основном меню выбрать «Connection». В выпадающем меню 
нажать «Connect». В основном меню выбрать «Tools». В выпадающем меню выбрать 
«Panel». В открывшемся окне выбрать пункт «Controls». Нажать кнопку «Close», затем 
нажать «Execute». Выбрать пункт «Homing» и нажать кнопку «Нот». Поворотный стол 
начнет вращение и займет начальное положение. Выбрать пункт «Motion». В открывшемся 
меню в разделе «Mode Request» выбрать «RATE».

На пульте сброса включить тумблер «Пит. Вкл.+5В».

Поочередно, выставляя требуемые значения угловой скорости «RATE» и нажимая 
кнопку «Enter» согласно таблице 6, провести запись значений угловой скорости ИК 1 —  «о)2» 
в программе «PowerGraph» в файл «Поверка». Полярность выходного сигнала при вращении 
поворотного стола по часовой стрелке должна быть положительной, а против часовой 
стрелки - отрицательной.

Обработка результатов измерений относительной погрешности угловой скорости 
аналогична обработке результатов измерений относительной погрешности линейного
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ускорения, за исключением значения тарировочного коэффициента Kcoz, величина которого 
для ИК угловой скорости по оси «Z» указана в паспорте на блок датчиков.

Таблица 6
Контроль периода поворота 

по 43-63/3 (с)
® з а д (  /с) -С0 зад ( /с)

72 5 минус 5
36 10 минус 10
12 30 минус 30
8 45 минус 45
6 60 минус 60

Полученные результаты измерений занести в таблицу 7 и рассчитать погрешность 
измерений по формуле:

Мизм - ®зад.
8=  --------------------  • 100%, (5)

®зад.

где Юзад. - заданное значение угловой скорости;
«„эм,- измеренное значение угловой скорости.

Таблица 7
Заданное значение угловой 

скорости СО зад (% )
Измеренное значение 

угловой скорости СО изм (% ) Погрешность измерений %

7.4.1.3 Результаты поверки считать положительными, если значения погрешности 
измерений угловой скорости находятся в пределах ± 4 %, в противном случае система 
бракуется и направляется в ремонт.

7.4.2 Определение относительной погрешности измерений угловой скорости ИК по 
оси «X».

Блок датчиков установить на поворотном столе так, чтобы измерительная ось блока 
совпадала с осью вращения поворотного стола (положение -  разъемом вверх).

Поверку ИК угловой скорости по оси «X» проводить аналогично поверке ИК угловой 
скорости по оси «Z». Результаты измерений записать в файл «Поверка». Значение 
тарировочного коэффициента Ксох, указана в паспорте на блок датчиков.

Обработка результатов измерений ИК угловой скорости по оси «X» аналогична 
обработке результатов измерений ИК угловой скорости по оси «Z».

7.5 Проверка контрольной суммы исполняемого кода (цифрового идентификатора
ПО)

Осуществить проверку соответствия следующих заявленных идентификационных 
данных ПО:

-  наименование ПО;
-  идентификационное наименование ПО;
-  номер версии (идентификационный номер) ПО;
-  цифровой идентификатор метрологически значимой части ПО (контрольная сумма 

исполняемого кода);
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-  алгоритм вычисления цифрового идентификатора ПО.
Для этого:
1.Установить программу HashTab. Если программа была установлена ранее, то 

перейти к п.8.
2. На поставляемом с системой «CD» диске в папке HashTab 3.0 запустить файл 

установки HashTab Setup.exe.
3. В открывшемся окне нажать кнопку «Next».____________ _____

| I Нн|ИПЦГв  HashTab 3.0.0 Setup 4 T ,.J

Welcome to the HashTab 3.0.0 
Setup Wizard
Ths wzard tvfl guide you through the instafatwi ofHashTab
3.0.0.

It is recommended that you dose Ы) other oppiicabons 
before starbng Setup- Tbs w t make it possblc to update 
reievant system files without having to reboot you- 
computer.

CkkNext to contone,

Ne*t > Cancel

4. Далее нажать кнопку «I Agree».
КЯ HashTab 3.0.0 Setup

License Avecment
Please review the been sc terms before instaUng HashTab 3,0.0-

Press Page Down to see the rest o f tine agreement.

HaihTab a the cooJest tiw g ever.

I f  you accept the terms o f the agreement, d<>. I Agree to continue. You must accept the 
ayeement to nstal HashTab 3.0.0.

H*eWsbro*.o»>3

; [ 1 Agree Cancel
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5. В открывшемся окне оставить параметры без изменения. Нажать кнопку «Install».
ЕЭ HajhTob 3 0 0 Setup

Choose Install Location
Choose tre fokjef tn л+к±1 to nstaJ HashTab 3,0.0.

Setup ‘Ail nstall HashTab 3.0.0 n the folowng feeder. To nstaD n a different folder, ckk 
Broivce and select another folder. ckk Install to start the mtalafcon,

2

Destination FoSder

№1.т * у ч п гг,

Space requred: 2.2MB 
Space avaiade: 122.6GB

Ef-Llebrv- oro ........... .

Ta ibS h e 4  E jitsn iiO T ) 0fo«e.

install Cancel

__________

6. После завершения установки, в появившееся окне нажать «Finish»
HaihTab 3.0-0 Setup

Completing the HashTab 3.0.0 
Setup Wizard

H«hTcb 3-0.0 hw been irutnfied on yucr computcr- 

Qdk Brush to dose this wizard,

1 P-3<i Frush Ояке
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7. Процесс установки программы HashTab завершен.

8. Проверка контрольной суммы программы PowerGraph.

Открыть папку с программой PowerGraph. По умолчанию: «C:\Program 
Files\PowerGraph Professional». Найти файл «PGraphPE.exe».

9. Нажать правую кнопку манипулятора «Мышь» на файл. В открывшемся меню 
выбрать «Свойства».

Ии» л
Deni. ^  

Diive 3  

SDK д  

S*tt«r 

.'о, ADO  

'*  D km  

S D V o li 

&SFiI«R. 
£ ? F .ltV i 

lic tn -

BllRC
yeoin-
‘«5 PGlrr

E ^ P G r a p n r r

Добавит» e - 
Добавить в лрхив "PGraphPE.raT*
Добавить в аршв и отправить по «-mail.
Добавить в аркио *PGrdphPE./ar‘ н отпраеить по с-mail 
Закрепить • меню ‘Пуск*
Добавление на ламель быстрого запуска

Отправить

В*, рем г»
Копировать
Сеи^Уь врлы*

Удалить

Переименовать

Ссойстяа
-------------- « п г г л ж г г * ! * - ’" - -------r r p H W T g H W -

PGraphPE.md5 27.10-201114.20 Ф айл MDS'

. U n .m t.io  23 03-2011 1031 Файл *1SU"

4 КБ 

6 КБ

* ОКБ

6 КБ

0 КБ

7 КБ 

ОКБ 

6 КБ

1 КБ

5 КБ 

3КБ

~ /Ы 8  КБ 

1 КБ 

»КБ

10. В меню свойства выбрать вкладку «File Hashes».

Свойства: PGraphPE

Общие; Версия Совместимость File Hashes Сводка

Имя Величина хэша

CRC32
IM D 5 535AA7G86F395908B025F4D51098С628

SHA-1

Опции HashTab 

Сравнение хэша

& > \  ' =

Сравнить Файл...

HashTab v3.3.0 . ®20С Cody Еa lt ■ 1-jtp //ЬнееЫеЬюх.смд

0К Отмена
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11. В таблице напротив строки «md5» должен быть буквенно-цифровой код.
12. Во вкладке «Версия», в окне «Имя элемента:» выбрать «Версия продукта».

Свойства: PGraphPE

Общие Версия Совместимость File Hashes Сводка

Версия Файла: 3.3.0.8

Описание: PowerGraph® v3.3

Авторские права: © Dmitry Yu. Izmailov, 2002-2011

Дополнотельные сведения 

Имя элемента: Значение:
I Версия продукта 3.03.0008
Версия файла

. •

Вн^реннее имя
Исходное имя файла
Комментарий
Название продукта
Производитель
Т оварные знаки
Язык

ОК Отмена Применить

Результат подтверждения соответствия ПО считать положительными, если 
полученные идентификационные данные ПО (идентификационное наименование, номер 
версии, цифровой идентификатор), указанные во вкладках «Версия» и «File Hashes» 
соответствуют идентификационным данным, записанным в разделе 17 формуляра системы.
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8 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

8.1 Результаты поверки заносятся в протокол поверки (Приложение Б).
8.2 При положительных результатах поверки оформляется свидетельство о поверке.
8.3 При отрицательных результатах поверки применение системы запрещается, 

оформляется извещение о непригодности к применению с указанием причин забракования.

Начальник отдела
ГЦИ СИ ФБУ «ГНМЦ Минобороны России»

Старший научный сотрудник
ГЦИ СИ ФБУ «ГНМЦ Минобороны России»

Научный сотрудник
ГЦИ СИ ФБУ «ГНМЦ Минобороны России»

В.А. Кулак 

А.А. Горбачев 

С.Н. Чурилов
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Приложение А 

(обязательное) 

Функциональные схемы поверки ИК

Рисунок 1А - Рабочее место поверки ИК линейных ускорений
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JL

Блок датчиков РМК.58А.950-0

Поворотный стол

Жгут № 1 
РМК.58А.940-010

Испытательный стенд
Кабель из комплекта АС1120S

->
Блок управления 
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$

Компьютер
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Монитор
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Пульт сброса 
РМК.58А.940-0

Жгут №3 РМК.58А.940-030 

<------------ -220В

Рисунок 2А - Рабочее место поверки ИК угловой скорости
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Приложение Б 
Форма протокола поверки 

(пример)

ПРОТОКОЛ 

поверки ИК линейного ускорения по оси «Y» (X)

1 Вид поверки.......................................................................................................
2 Дата поверки......................................................................................................
3 Средства поверки
3.1 Основные средства поверки

3.2 Вспомогательные средства: в соответствии с методикой поверки РМК.58А.ООО-ОМП

4 Условия поверки
4.1 Температура окружающего воздуха, °С
4.2 Относительная влажность воздуха, %
4.3 Атмосферное давление, мм рт. ст.
5 Результаты экспериментальных исследований
5.1 Внешний осмотр:..............................................
5.2 Результаты опробования:................................
5.3 Результаты метрологических исследований 
5.3.1 Условия исследования
Число ступеней измерений (контрольных точек) 4
Число циклов измерений 3

5.3.2 Задаваемые контрольные точки

R (м) 0,285 0,285 0,285 0,285
to (% ) 475,5 751,9 1063 1302
а (м/с2) 19,63 49,075 98,15 147,225

Измеренное
значение
ускорения
«а» (м/с2)

Относительная 
погрешность 
измерений, 5, %

Расчет погрешности ИК проводится в соответствии с методикой поверки
РМК.58А.000-0МП.

6 Вывод
Относительная погрешность измерений линейного ускорения составила, % 
Дата очередной поверки......................................................

Поверитель_________________________ __________________  ________
(подпись, дата) (ф.и.о.)
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Форма протокола поверки 
(пример)

ПРОТОКОЛ 

поверки ИК угловой скорости по оси «Z» (X)

1 Вид поверки...................................................................................................
2 Дата поверки..................................................................................................
3 Средства поверки
3.1 Основные средства поверки

3.2 Вспомогательные средства: в соответствии с методикой поверки РМК.58А.000-0МП

4 Условия поверки
4.1 Температура окружающего воздуха, °С
4.2 Относительная влажность воздуха, %
4.3 Атмосферное давление, мм рт. ст.
5 Результаты экспериментальных исследований
5.1 Внешний осмотр:..............................................
5.2 Результаты опробования:................................
5.3 Результаты метрологических исследований 
5.3.1 Условия и с с л е д о в а н и я _____________
Число ступеней измерений (контрольных точек) 5
Число циклов измерений 3

5.3.2 Задаваемые контрольные точки

Заданное значение угловой 
скорости to зад ( % )

Измеренное значение 
угловой скорости СО изм ( % )

Погрешность измерений, %

5 минус 5
10 минус 10
30 минус 30
45 минус 45
60 минус 60

Расчет погрешности ИК проводится в соответствии с методикой поверки 
РМК.58А.000-0МП.

6 Вывод
Относительная погрешность измерений угловой скорости составила, % ........................
Дата очередной поверки.......................................................

Поверитель_________________________ __________________  _____________________
(подпись, дата) (ф.и.о.)


