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Вводная часть

Н а с то я щ а я  м етод и ка  поверки (д а л е е  М П ) распространяется  на систем у  

аэродром ную  ав том атизированную  м етеорологическую  А М И С -П Е Л Е Н Г  С Ф -0 9  (д а л е е  -  

А М И С ) Т У  B Y  1 0 0 2 3 0 5 1 9 .1 7 7 -2 0 0 5  и устан ав л и в ает м етодику е е  первичной и 

п ериодической поверки.

В состав А М И С  в соответствии с рисунком А.1 п р и л о ж е н и я  А  входят:

- ц ен тр ал ь н о е  устройство (стойка с входящ ими в нее: П Э В М  (основной и 

резервной), двум я бл окам и п р и ем а-перед ачи  (Б П П ) (основного и резервного , 

н епосредственно  подклю чаем ы х к П Э В М  по стандартном у и н терф ей су  R S -2 3 2 ), 

источника б еспереб ой н ого  питания, принтера, двух в неш них м одемов);

- контроллер дл я подклю чения д атчи ка  влаж ности и тем пературы  воздуха  
Н М Р 1 5 5 ;

- д а тч и к влаж ности  и тем пературы  воздуха Н М Р 1 5 5 ;
-д в а  и з м е р и т е л я  о б л а ч н о с т и  С Д -0 2 -2 0 0 6  (В Н Г О )  

по Т У  B Y  1 0 0 2 3 0 5 1 9 .1 9 1 -2 0 1 0 ;
- три д а тч и ка  м етеорологической  дальности  видимости « П е л е н г С Ф -0 1 »

Т У  РБ 0 7 5 2 6 9 4 6 .1 3 2 -9 9 ;
- два д а тч и ка  парам етр ов  ветра ан ем орум бом етр  "П ел ен г С Ф -03"

Т У  B Y  1 0 0 2 3 0 5 1 9 .1 6 5 -2 0 0 0 ;
- циф ровой б ар о м етр  Б Р С -1М -1  6 Г 2 .8 3 2 .0 3 7  ТУ;

С р е д ств а  ото б р аж ен и я  инф орм ации:
-табло;
-д испл ей  (м онитор) на б а зе  стандартны х П Э В М .
П р о гр ам м н о е  об еспечение:
-два ком пакт-д и ска с лицензионной операционной си стем ой W in dow s  

Х Р  Professional;

-два ком пакт-д и ска с програм мны м об есп ечен ием  1 5 3 0 .1 0 0 2 3 0 5 1 9 .6 2 5 4 -0 1  90  
(прикл адное програм м ное об есп ечен ие).

- Ком пл ект кабел ей;

- Ком пл ект запасны х частей;

К о м п л ект эксплуатационны х документов:

- руководство по эксплуатации;

- ф орм уляр;

М ето д и ка  поверки.

Н а с то я щ а я  М П  р азр а б о тан а  в соответствии с Т К П  8 .0 0 3 -2 0 1 1 . — ....

М еж поверочны й интервал А М И С - н е  б о л ее  12 мес. ' ' У
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1 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
1.1 При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в

таблице 1.

Т а б л и ц а  1

Н а и м е н о в а н и е  операц и и
Н ом ер пункта  

м етодики  
поверки

П р о в ед ен и е  операции  при

П ервичной
поверке

П ериод ической
поверке

1 В неш ний осм отр 5.1 д а д а

2 О проб ов ан ие 5 .2 да да

3 О п р е д е л ен и е  м етрологических
хар актер и сти к 5 .3 да нет

5.3.1 да да
5 .3 .2 д а да
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2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки применяют средства, указанные в

таблице 2

Т а б л и ц а  2
Н о м е р
пун кта

м е то д и ки
п ов ерки

Н а и м е н о в а н и е  и тип  (усл о в н о е  о б о зн а ч е н и е ) э та л о н о в  и в сп о м о гател ь н ы х  
с р е д с тв  п ов ерки , их м е тр о л о ги ч е с к и е  и о сн о в н ы е те х н и ч е с к и е  

ха р а кте р и с ти ки , о б о з н а ч е н и е  Т Н П А

5 .3 -5 .3 .8 Програм м ное обеспечение 153 0 .1 0023 0519 .625 4 -0 1  90 (ш татная программа) 
Программное обеспечение 153 0 .1 0 0 2 3 0 5 1 9 .6 2 5 4 -0 3  90 (тестовая программа)

5 .3 .9 Генератор влажного газа динамический «Родник-2», погрешность измерения ± 
0 ,5  %.

5 .3 .1 0 Клим атическая кам ера М С -71, погрешность измерения ± 2 о С.

5 .3 .10

Измеритель температуры  эталонный И ТЭ М : диапазон измерений: от 193 ,15  К до 
4 1 9 ,5 2 7  °С; пределы абсолютной погрешности измерения температуры  в 
диапазоне

в комплекте с Э Т С  100 в комплекте с П Т С  10 
± 0,02 К (от 193 ,15  К до 2 34 ,16  К); ± 0 ,008  К (от 193 ,15  К до 2 73 ,16  К); 
±0,01 К (от 2 34 ,15  К до 273 ,16  К); ± 0,003 °С (от 0,01 °С до 29 ,764 6  °С); 

±0,01 °С (от 0,01 °С до 231 ,92 8  °С); ± 0,006 °С (от 2 9 ,7 6 4 6  °С до 2 3 1 ,92 8  °С; 
± 0,03°С  в (от 2 3 1 ,9 2 8  °С до 4 1 9 ,5 2 7  °С) ± 0,015 °С (от 2 3 1 ,9 2 8  °С до 4 1 9 ,5 2 7  °С)

5 .2 .6 Персональная электронно - вычислительная м аш ина (П Э В М ) с установленной  
программой Hyper Term inal.

5 .2 .6 Блок сопряжения "Пеленг СФ -01" Т У  РБ 0 7 5 26946 .1 32 -99 .
5 .2 .6 Кабель 643 5 .0 5 .0 0 .0 7 0 .
4.1 Терм огигром етр T E S T O  625, погрешность измерения температуры  ± 

0,5  оС; влажности воздуха ± 2 ,5 %.
4.1 Барометр рабочий сетевой Б Р С -1М -1, погрешность ± 0 ,03  кПа при тем пературе от 

плюс 5 до плюс 55 о С  .
Примечание -  Допускается применение других средств поверки, обеспечивающих измерение 
соответствующих параметров АМИС с требуемой точностью. Все применяемые средства поверки 
должны быть исправны и иметь действующие свидетельства о поверке и/или поверительные клейма.

3 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ И 

ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

3.1 К проведению  поверки допускаю т лиц, аттестованны х в качестве  

поверителей , изучивш их техническую  д окум ентацию  на средства поверки и 

поверяем ы е средства и настоящ ую  м етодику поверки.

3 .2  При проведении поверки должны  быть соблю дены  требования  

безопасности , излож енны е в Т К П  1 8 1 -2 0 0 9  "П равилах технической  эксплуатации  

эл ектроустановок потребителей" и в эксплуатационной д о кум ентац и и  прим еняем ы х  

средств поверки.
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4 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕЙ

При проведении  поверки должны  соблю даться сл ед ую щ и е условия:
4.1 А М И С  поверяется при нормальны х клим атических условиях:

те м п ер ату р а  -  плю с (2 5  ± 10) °С;
относитель ная влаж ность воздуха -  от 4 5  %  до 8 0  %;
а тм о с ф е р н о е  д а в л е н и е  8 4 ,0  -1 0 6 ,7  кПа (6 3 0 -8 0 0  мм рт.ст.).
4 .2  П и та н и е  А М И С  д о лж но  осущ ествляться от сети  п ерем енн ого  тока  

н ап ряж ен и ем  (2 3 0  ± 22) В частотой (5 0 ,0  ± 0 ,5 ) Гц.
4 .3  П е р е д  пров едени ем  поверки должны  быть вы полнены  следую щ и е  

подготовительны е работы :
- проверены  результаты  последней поверки первичны х изм ерительны х  

прео б р азо в ател ей  (датчиков) м етеовеличин, входящ их в ком плект А М И С . По  
истечении половины  м еж поверочного  интервала на датчики  вы полняется их 
в н еочеред н ая  поверка. П ов ерка датчиков м етеовеличин, входящ их в ком плект А М И С , 
производится по их м етод и кам  поверки;

- под клю чение датчиков  к блоку п ри ем а-п ер ед ач и  произвести в соответствии  
руководством по эксплуатации  на А М И С  6 2 5 4 .0 0 .0 0 .0 0 0  Р Э .

- если поверка производится на эксплуатируем ой А М И С  (период ическая  
поверка), то производится проверка правильности и надеж ности  вы ш еперечисленны х  
подклю чений.

4 .4  Вклю чить систем у в соответствии с руководством по эксплуатации на
А М И С .

-г
V’: ■. -м■ v: ; *

■ /
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5 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

5.1 Внешний осмотр

При проведении  внеш него  осм отра долж но быть установ л ено  соответствие  
следую щ им  требованиям :

- ком плектность  поверяем ой А М И С  дол ж на соответствовать  указанной  в 
ф орм уляре;

- м аркировка всех составны х частей  дол ж на быть отчетливо различим а;
- вклю чатели сетевого  питания и индикатор должны  быть в исправном  

состоянии;
- со ед и н ени я  в р азъ ём ах  питания, видео, клавиатуры , паралл ел ьного  порта, 

послед овател ьного  порта, находящ ихся на зад ней  панели ком пью тера, должны  быть 
надёжны ми;

- соед и нен и я в р азъ ём ах  блоков при ем а-перед ачи , табло , контрол лера должны  
быть надёжны м и;

- с о ед и н ен и е  каб ел ей  при входе в контроллер д о лж но  быть герметичны м;
- корпус контрол лера  не дол ж ен  иметь м еханических повреж дений и д е ф е кто в , 

кабел ь  п и тан и я  ко н тр о л л е р а , каб ел ь  д а тч и ка  Н М Р 1 5 5  не долж ны  и м еть  н а р у ш е н и й  
электрической изоляции.

____:,5й>:ч *
/■'.■У'/ ‘\ ' Л\г//.'•> > С : к\\ Пгг/- ; \ ••

Г ‘
[■'V. ; о ^  i\ : ' . .■■ ■, : • V/ - V ' ' • '' /;■ ( -

\  Л
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П роверка изм ерительны х каналов производится на А М И С , приведенной в 
работоспособное состояние в соответствии с п .4.4.

При первичной поверке изм ен ени е  показаний датчиков  производить вручную.
5 .2.1  При проверке канал а  парам етров  в етра проводится срав нен и е  

мгновенной скорости и направления ветра со скоростью  и направлением , 
вы даваемы ми на д и сп л ее  техн и ка-м етео рол о га , од нов рем ен н о  оценивается  
обеспеченность  скол ьзящ его  осреднения скорости и направления ветра за  и стекш и е 2 
и 10 мин, а та кж е  скользящ ий выбор максим альной скорости ветра за  и стекш и е 10 мин.

П ро в еряется обеспеченность  ввода м агнитного склонения в направ л ен ие  
ветра, вы даваем ого на средства отображ ения (осред ненны е за и стекш ие 2 мин).

Д л я  этого  в главном окне ш татной программы  в подпункте /Настройка/; 
Яелеграммы/; /Дисплей/; /Параметры дисплея/; В етер , сбросить ф л аж ок уч ета  
м агнитного склонения. В подпункте /Н астро йка /; /Телеграм м ы /; /Т а б л о  и м етео ф айл /; 
/П ар ам етр ы  та б л о  и м етео ф ай л а/; В етер, сбросить ф л аж о к учета  м агнитного  
склонения.

У становить  л ю б ое зн ач ен и е  направление ветра на д атчи ке  скорости и 
направления. Вы ждать 2 мин. Убедиться, что зн ачен и е  направления ветра, 
оср ед н ен о е  за 2 мин на д и сп л ее  ш татной программы  и на таб ло , соответствует  
установленном у нап рав л ен ию  ветра.

В главном  окне ш татной  программы  в подпункте /Настройка/; /Станция/; 
/Параметры станции, установить угол м агнитного  склонения, град  - 7 .

В подпункте /Настройка/; /Телеграммы/, /Дисплей/; /Параметры дисплея/;
В етер  установить ф л аж о к учета  м агнитного склонения. В подпункте /Н астро йка /; 
/Тел еграм м ы /; /Т а б л о  и м етеоф айл /; /П арам етры  таб л о  и м етео ф ай л а/; Ветер, 
установить ф л а ж о к уч ета  м агнитного  склонения.

У бед иться , что зн ач е н и е  направления ветра, о ср ед н енн о е  за 2 мин на д и сп л ее  
ш татной  программы  и на та б л о  увеличилось на величину м агнитного  склонения.

5 .2 .2  При проверке кан ал а  атм осф ерного  д ав л ени я  о ц ени вается  
обеспеченность  приведения, изм еренного  первичны м изм ерительны м  
п р ео б р азо в ател ем  атм осф ерн ого  давления, к уровню  порога В П П  (Q F E ), к уровню  
моря по стан д артн ой  а тм о сф ер е  (Q N H ) и к уровню  моря по реальной а тм о сф ер е  (Q F F ). 
О д н о вр ем енн о  проверяется об еспеченность  отображ ени я  значения давления, 
приведенного к уровню  порога В П П  на средствах о тображ ен и я, к уровню  моря по 
стандартной а тм о с ф е р е  в сводке погоды в коде M E T A R / S P E C I, к уровню  моря по 
реальной а тм о с ф е р е  в сводке погоды в коде К Н -0 1 , а та кж е  округление их 
значени й  до целой единицы  гектопаскаля, м ил лим етра ртутного стол ба в сторону  
м еньш его  значени я  (десяты е доли отбрасы ваю тся).

5 .2 .3  При проверке кан ал а  тем пературы  и влажности воздуха вы полняю т 
проверку о б есп ечен ности  и зм ерения тем пературы  и влажности воздуха с частотой не 
м е н е е  3 0  мин, а такж е:

- о б есп ечен ности  вы числения тем пературы  точки росы;
- ото б р аж ен и я  изм еренны х и вы численны х зн ачен и й  тем пературы , 

относительной влаж ности воздуха, тем пературы  точки росы на средствах  
отображ ени я , а та кж е  вклю чения их в сводки погоды в кодах M E T A R /S P E C I и К Н -0 1 .

5.2 Опробование
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5 .2 .4  При проверке канала видимости производится оценка обеспеченности  
изм ерения м етео роло ги ческой  оптической дальности  (M O R ) всеми датчикам и , 
установленны м и у в злетно-посадочной полосы (В П П ), и о п р ед ел ени е  дальности  
видимости на В П П  (R V R ).

О п р е д е л я е тс я  обеспеченность:
- о тоб раж ени я  м иним ального , вы бранного из двух значени й M O R  по 

резул ьтатам  изм ерений  M O R  д атчикам и , установленны ми у ВПП;
- о п р е д ел е н и е  дал ьности  видимости на В П П (R V R ) по резул ь татам  и зм ерения  

M O R  д атчи кам и , установленны м и у В П П , а та кж е  введенны м и вручную силе света  
огней аэрод ром ной светосигнальной системы  и ф оновой освещ енности  
(день, сум ерки, н о ч ь );

- ото б р аж ени я  дв ух-тр ех  значений  (в зависим ости  от количества  
установленны х датчиков  M O R  у В П П ) дальности  видимости на В П П  на  
средствах о тоб раж ени я  и их обновления не реж е, чем  ч ер ез  1 мин и возможность  
перехода на врем енны е интервалы  обновления через 5; 10; 15 и 3 0  мин;

- вклю чения результатов опред ел ения R V R  в сводки погоды в коде  
M E T A R /S P E C I, а и зм еренной  M O R  -  в сводки погоды в коде К Н -0 1 .

З начени я  R V R , п ер ед ав аем ы е на средства отображ ени я и в сводки погоды  
M E T A R /S P E C I, должны  округляться в сторону м еньш его зн ачени я  кратного:

2 5  м при R V R  до 400м ;
5 0  м при R V R  от 4 0 0  д о  8 0 0  м;
1 0 0  м при R V R  б о л ее  8 0 0  м.
При первичной поверке и зм енени е  показаний д а тч и ка  производить резистором  

"П рием ник дальний".

5 .2 .5  При проверке канала высоты нижней границы  облаков (В Н Г О ) 
производится о ц енка  соответствия изм еренной д атчиком  В Н ГО  высоты нижней  
границы  облаков с ф актической , опред ел енной  экипаж ам и воздуш ны х судов
или опытным м е тео н аб л ю д ате л е м  визуально. При первичной поверке необходим о  

установить д а тч и к  В Н ГО  в горизонтальное полож ение. Н а расстоянии от 15 до  2 0  м от  
прием ного  канал а  установить щит. И зм ен ен и е  показаний д а тч и ка  проводить  
п е р е м е щ е н и е м  щ и та.

О п р е д е л я е тс я  обеспеченность  отображ ения изм еренной  и обработанной  В Н ГО  
на средств ах о тоб раж ени я  м етео инф орм аци и  , а та кж е  вклю чение их в сводки погоды в 
кодах M E T A R /S P E C I и К Н -0 1 .

При опробовании поверяем ой А М И С  производится проверка  
об еспеченности  регистрации  всей автом атически  изм еренной , введенной вручную, 
вы численной и вы даваем ой инф орм ации.

5 .2 .6  О п роб ов ан ие  д атчи ка  тем пературы  и влажности Н М Р 1 5 5  с контроллером  
осущ ествляется в сл ед ую щ ем  порядке:

5 .2 .6 .1  П од кл ю чи те  д а тч и к  тем пературы  и влаж ности Н М Р 1 5 5  и контроллер  
согласно схем е, приведенной на рисунке Б .1 - С х е м а  подклю чения д атчи ка  Н М Р 1 5 5  
(П р и л о ж е н и е  Б).

5 .2 .6 .2  В клю чите П Э В М , блок сопряж ения и контроллер.
5 .2 .6 .3  З ап усти те  програм м у " H y p e r  T e rm in a l"  . С о зд ай те  новое соед и н ени е, в 

котором установ и те парам етры  передачи данны х по порту: скорость бит/с -  1200; 
биты данны х -8; четность  -  нет; стоповы е биты -1; уп рав л ени е потоком - аппар атное .

5 .2 .6 .4  П оды ш ите на датчик.
5 .2 .6 .5  У б ед и тесь , что показания тем пературы  и влаж ности изменяются'.
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5 .2 .7  Р езультаты  изм ерений м етеовел ичин, заф иксированны е  
соответствую щ им и датчикам и , без искаж ений проходят по соответствую щ им  каналам  
центрального  устройства А М И С  и отображ аю тся в главном окне программы .

5 .2 .8  Ц е н тр а л ь н о е  устройство А М И С  на основании зн ачени й  м етеовеличин  
полученны х от датчиков  и настроечны х парам етров, введенны х вручную, правильно  
вы числяет расчетн ы е величины .

5 .2 .9  Т е с то в а я  програм м а им итирует работу всех датчиков м етеовел ичин и 
блока п р и ем а-п ер ед ачи . Р езул ьтат работы  тестовой программы  в виде циф ровы х  
посылок, соответствую щ их циф ровы м посы лкам от блока п р и ем а-п ер ед ачи  подается  
на то т  ж е  С О М  -  порт, что  и от блока прием а-перед ачи . Ш татная програм м а при ни м ает  
эти посылки, о б р аб аты в ает и о то б р аж ает в главном окне ш татн ой  программы , в 
области датчиков зн ачени я  изм еренны х м етеовеличин, вы числяет на основании этих  
м етеовел ичин  расчетны е значени я, округляет их в соответствии с треб ов аниям и  
А виационны х правил и та кж е  ото б р аж ет в главном окне программы  в области  
расчетны х зн ачен и й . Ш татн ая  програм м а сохраняет полученны е и расчетны е  
метеовеличины .

5 .2 .1 0  П о в ери тел ь  срав н ив ает значения м етео вел ичи н , отображ аем ы х в 
главном окне ш татной  програм мы , со значениям и, указанны м и в тестовой програм м е в 
соответствии с 5 .2 .1 2  -  5 .2 .1 7 .

5 .2 .11  П ов ерка  центрального  устройства
Установ и ть  на основной и резервной П Э В М  програм м ное об еспечени е  

1 5 3 0 .1 0 0 2 3 0 5 1 9 .6 2 5 4 -0 3  90  (тестовая програм м а). Вы полняется поочеред ное  
тести ро ван и е  основной и резервной П Э В М

5 .2 .1 1 .1  П р ед вари тел ь но  необходим о соединить С О М  -  порт тестовой  
программы , отправл яю щ ий посылки по определенны м  канал ам , соответствую щ ие  
посы лке д атчи ка  с С О М  -  портом ш татной  программы , приним аю щ ей эти посылки по 
соответствую щ им  кан ал ам .

5 .2 .1 1 .2  В соответствии с Руководством по эксплуатации  6 2 5 4 .0 0 .0 0 .0 0 0  Р Э  
А М И С  вклю чается в сеть  эл ектропитания и приводится в работоспособное  
состояние.

5 .2 .1 1 .3  Н а основной и резервной П Э В М  в ш татной  п рограм м е установить:
5.2.11.4 В пункте /Настройка/; /Станция/; /Параметры станции/, установшъ  

п арам етры  в соответствии  с  рисунком 1- П арам етры  станции.
5 .2 .1 1 .5  Щ ел кнуть  кнопкой мыши на граф ическом  изображ ени и  В П П  в главном  

окн е  ш татн о й  програм м ы  и в появивш ем ся окне  установить  парам етр ы  в соответствии  
с  рисунком 2  -  П а р а м е тр ы  В П П .

5 .2 .1 1 .6  В пункте  /Настройка/; Яелеграммы/; /Д и сп л ей /, парам етры  дисплея  
установить на закл а д ка х  ветер, видимость и В Н ГО  парам етры  в соответствии с 
рисунком 3 - П арам етры  дисплея.

5 .2 .1 1 .7  В пункте /Настройка/; /Штормовые критерии/; /SPEICI/; /Штормовые 
критерии SPEICI /  сбросить все ф лаж ки на закл ад ках  О б щ и е, В етер , Видимость, 
В Н ГО , Т е м п е р а ту р а , Я в л ени я.

5 .2 .1 1 .8  В пункте /Настройка/; /Штормовые критерии/; /Аэропорт/; 
/Штормовые критерии аэропорта /  сбросить все ф лаж ки на закл ад ках  О б щ и е, В етер, 
Видимость, В Н ГО .

5 .2 .1 1 .9  В тестовой  програм м е в окне вкл/выкл реж им  Б П П  установить  ф лаж ок. 
Д л я корректной работы  программы  вы брать С О М  2. • ■ Г*
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5 .2 .1 2  Для проверки канала датчиков видимости в группах /М Д В -1 /, /М Д В -  
2/, /М Д В - 3 / в подгруппах 1 установить в окош ке значен и е  константы  для датчиков: 4 0  
(М Д В -1 ); 150  (М Д В -2 ); 2 9 0  (М Д В -3 ). Установить  ф л аж о к в окне /стар т/.

В ы ждать 1 мин для таб л о  и 10 мин для телеграм м ы  M E T A R /S P E C I.
С р е д н е е  зн ач е н и е  за  1 мин на та б л о  долж но быть R V R 1 150  м; R V R 2  5 0 0  м; 

R V R 3  9 0 0  м. С р е д н е е  зн ач е н и е  за  10 мин в те л егр а м м е  M E T A R  д о л ж но  бы ть150 м 
(R 1 1 /0 1 5 0 N ).

5 .2 .1 2 .1  У становить  зн ачен и е  константы  для датчиков: 4 0 0 0  (М Д В -1 ); 
3 0 0 0  (М Д В -2 ); 2 0 0 0  (М Д В -3 ).

Установ и ть  ф л а ж о к в окош ке /с та р т / и заф иксировать  время. П ерейти  к 
ш татной  програм м е.

Вы ждать 1 мин. Н а д и сп л ее  ш татной программы  M O R  д о лж но  быть 3 0 00 . 
О тпр ав ь те те л егр а м м у  на та б л о  и убедитесь, что M O R  3 0 0 0 .

5 .2 .1 3  Д л я  п р о в е р к и  к а н а л а  в ы с о т ы  н и ж н е й  г р а н и ц ы  о б л а к о в
необходимо:

В ш татной  п рограм м е в главном окне в пункте меню  /Настройка/; /Станция/; 
/Параметры станции/; Левы й курс, Правы й курс, установить вы соту В Н ГО  над  
порогом, м - 0.

В ш татной  програм м е в окне /Облака/; M E T A R ; Количество облаков,
1 групп -  F E W (1 -2  окты).

5 .2 .1 3 .1  В стендовой програм м е в группах /ИНГО-1 //ИНГО-2 /  установить:
В подгруппах 1 в о ко ш ке  - 4 0 5  для /И Н Г А -1 / и 1100  для /И Н Г А -2 /. У становить  ф л аж о к  
в окош ке /с та р т / и заф иксировать  время. П ерейти  к ш татной  програм м е.

5 .2 .1 3 .2  Вы ждать 1 мин. З н ачен и е  высоты на та б л о  д о л ж н о  быть 3 9 0 . В 
те л егр а м м е  в кодовой ф орм е M E T A R /S P E C I значени е  высоты ниж ней границы  
облаков д о л ж но  быть 3 9 0  ( F E W 0 1 3 ). П ом енять  курс на 2 9 5 . О тправить  те л егр а м м у  на 
та б л о  и убедиться , что зн ачен и е  высоты 10 80 . В ш татной  програм м е изм енить курс на 
115.

5 .2 .1 4  Д л я  п р о в е р к и  к а н а л а  с р е д н е й  с к о р о с т и  и  н а п р а в л е н и я  в е т р а  з а
2  м и н  необходим о:

В стендовой програм м е в группе /  Анеморумбометр- 1 /  установить: в 
подгруппе /с к о р о с т ь /1 в окне Скорость ветра, миним ум - 0 ,  в подгруппе /скорость / 2  в 
окош ке м аксим ум  - 4 0 ,  в подгруппе / ш а г /  - 1 ,  константны й. В подгруппе /у го л / 1 
Н апр ав л ен и е  ветра, константа —0.1 , в подгруппе /угол /2  м аксим ум  - 4 0 ,  в подгруппе  
/ш а г  /  -  1. Установ и ть  ф л аж о к в окош ке /С тар т/. Вы ждать 10 с. П ом енять  реж им  
константны й для скорости и направления ветра (установить ф л аж ок) на циклический  
(цикл). З аф и кси ров ать  время и установить ф л аж о к на окне /ста р т/. П ер ей ти  к ш татной  
програм м е и вы ждать 2 мин. В поле F и D д о лж но  появиться зн ачен и е  20 .

5 .2 .1 5  Д л я  п р о в е р к и  с р е д н е й  с к о р о с т и  и  н а п р а в л е н и я  в е т р а  з а  
1 0  м и н  необходимо:

В стендовой програм м е в группе /  Анеморумбометр 1 /  установить: 
в подгруппе /скорость / 1 в окне С корость ветра, м иним ум  - 0 ,  в подгруппе /скорость / 2 
максимум - 2 0 ,  в подгруппе /ш а г  /  - 0 .1 ,  константны й; В подгруппе /уго л / 1 
Н апр ав л ен и е  в етра, константа - 0 ,  миним ум - 0 ,  в подгруппе /у го л / 2  максим ум  - 2 0 ,  в 
подгруппе /ш а г  /  ш а г  -  0 .1 , константны й.

У становить  ф л а ж о к в окош ке /стар т/. Вы ждать 10 с. П ом енять  режим  
константны й дл я скорости и направления ветра на циклический (установить ф лаж ок). 
Заф иксировать  врем я и кликнуть мы ш кой на кнопке О К. П ерейти  к ш татной  програм м е  
и вы ждать 10 мин. С р е д н е е  зн ач ен и е  скорости и направления ветра за  истекш ие

Зам.1 Лист 11 Листов 25



10 мин появляется в те л егр а м м е  M E T A R  (0 1 0 1 0 G 2 0 M P S ). С р ед няя  скорость и 
направ л ен ие  в етра д о лж но быть равно 10.

5 .2 .1 6  Д л я  п р о в е р к и  к а н а л а  т е м п е р а т у р ы  и  в л а ж н о с т и  в о з д у х а  
н е о б х о д и м о :

В стендовой програм м е в группе /Блок датчиков температуры и влажности/;
в подгруппе /Т е м п е р а ту р а  /  в окне /1 /, установить константа  -  23; В подгруппе  
/ Влажность/, в окне /1 /  установить константу 81 . Устан ов и ть  ф л аж о к в окне /цикл /, 
установить ф л а ж о к в окне /с та р т /и  заф иксировать  врем я. П ер ей ти  в ш татную  
програм м у.

Вы ждать 2 мин. Н а д и сп л ее  ш татной  программы  (тем п ер атур а  точки росы  
д о л ж н а быть Td  2 0 ) в полученны х тел егр а м м а х  в кодовы х ф ор м ах  M E T A R /S P E C I 
(2 3 /2 0 ), К Н -0 1 (2 0 1 9 6 ) и на таб л о  (2 0 ). Т е м п е р а тур а  точки росы д о л ж н а быть 20 .

5 .2 .1 7  Д л я  п р о в е р к и  к а н а л а  а т м о с ф е р н о г о  д а в л е н и я  необходимо:
В ш татной  програм м е в пункте /Настройка/; /Станция/; /Параметры 

станции/, установить географ и ческая ш ирота аэрод ром а - 0 5 5 0 0 , Вы сота  
ав том ати ческого  д а тч и ка  д авления над уровнем  моря, м - 80, поправка  
ав том ати ческого  д а тч и ка  д авления , гП А  -0; Левы й курс, вы сота порога В П П , м -8 5 ;  
Правы й курс, вы сота порога В П П , м -  75.

В ш татн ой  програм м е в пункте /Настройка/; /Телеграммы/; /  METAR/; 
/Параметры METAR/, П оля, установить R M K  (Q F E ).

В стендовой програм м е в группе /Блок датчиков температуры и влажности/;
в подгруппе /Т е м п е р а ту р а  /  в окне /1 /, установить кон стан та  -  23; В подгруппе  
/  Влажность/, в окне /1 /  установить константу 81. В группе /Б а р о м е тр / в окне гПа, 
установить  9 5 2 , в окне /т е с т  сетев ой / установить ф лаж ок.

Устан ов и ть  ф л аж о к в окне /с та р т / группы /Блок датчиков температуры и 
влажности/ и в окне /с та р т / группы /Б а р о м е тр / и заф иксировать  время. П ерейти  в 
ш татную  програм м у.

В ы ждать 2  мин. З н а че н и е  дав л ени я  на табло  (Q F E ) д о л ж но  быть 951 (гП а); 
в те л е гр а м м е  M E T A R  зн ач е н и е  д авления (Q F E ) д о лж но  быть - R M K  Q F E  0 9 51 ; -  
Q N H  (Q 0 9 6 1 ); зн ач ен и е  д ав л ен и я 9 6 0 ,8  (гП а ) в те л егр а м м е  КН -01 ( Q F F ) долж но  
быть 4 9 6 0 8 .

5 .2 .1 8  Результаты  и зм ерени й  м етеовеличин, о тоб раж аем ы е на экране дисплея  
и в те л е гр а м м а х  M E T A R , КН-1 и на табло, сравниваю тся со значениям и, указанны м и в 
п.п. 5 .2 .1 2 -5 .2 .1 7 .

5 .2 .1 9  Если зн ачени я  м етеовеличин, о тображ аем ы е на экране дисплея и в 
те л егр а м м а х  M E T A R , КН-1 и на табло, соответствую т значениям , приведенны м  в п.п. 
5 .2 .1 2 -5 .2 .1 7 , то  А М И С  о б есп еч и в ает и зм ерени е  и п р ео б р азо в ан и е м етеовел ичин  с 
м етрологическим и хар актери сти кам и , указанны ми в таб л и ц е  3.
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Таблица 3

Измеряемая метеовеличина 
(количество каналов)

Значение

Метеорологическая оптическая дальность видимости МОД 
(MOR) (три канала): 

диапазон измерений, м
пределы допускаемой относительной погрешности, %

- до 250 м
- от 250 до 400
- от 400 до 1500 м
- от 1500 до 3000 м
- более 3000 м

От 20 до 6000

± 15 
± 10 
±7 
± 10 
±20

Высота нижней границы облаков (два канала):
- диапазон измерений
- пределы допускаемой относительной погрешности 
измерения:

- от 10 до 100 м, м
- от 100 до 2000 м,%

От 10 до 2000

± 10 
± 10

Мгновенная скорость ветра (два канала) 
диапазон измерений, м/с
пределы допускаемой относительной погрешности 

измерения: с
- от 1 до 10 м/с, м/с
- более 10 м/с, %

От 1 до 55

± 0,5 
±5

Направление ветра (два канала): 
-диапазон измерения,0 
- пределы допускаемой погрешности,0

От 0 до 360 
±5

Температура воздуха (один канал):
- диапазон измерения, °С
- пределы допускаемой погрешности измерения, °С

От минус 50 до плюс 50 
± 0,4

Относительная влажность (один канал): 
диапазон измерений, % 
пределы допускаемой погрешности измерения

- от 20 % до 90 %
- от 90 % до 100 %

От 20 до 100

±4
±5

Атмосферное давление (один канал): 
диапазон измерений, кПа
пределы допускаемой погрешности измерения при 

температуре от 5 °С до 55 °С, кПа

От 60 до 110 

±0,03



5.3 Определение метрологических характеристик

Настоящая методика предусматривает раздельную поверку датчиков и поверку 
центрального устройства АМИС.

Датчики поверяются по документам, приведенным в таблице 4.
На момент поверки настоящая методика не предусматривает повторную 

поверку датчиков.

Таблица 4

Наименование средства измерений Документ по поверке

Прибор для измерения 
метеорологической дальности 
видимости" Пеленг СФ-01"

ТУ РБ 07526946.132-99

Система обеспечения единства измере­
ний Республики Беларусь.
Прибор для измерения метеорологичес­
кой дальности видимости " Пеленг СФ- 
01" Методика поверки МП. МН 695-99

Измеритель облачности СД-02-2006 
ТУ BY 100230519.191-2010

Система обеспечения единства измере­
ний Республики Беларусь.

Измеритель облачности СД-02-2006 
Методика поверки МРБ. МП. 1884-2010

Анеморумбометр 
« Пеленг СФ-03»
ТУ РБ 100230519.165-2000

Система обеспечения единства измере­
ний Республики Беларусь. 
Анеморумбометр «Пеленг СФ-03» 
Методика поверки МП. МН 986-2001

Барометр рабочий сетевой БРС-1М-1 
6Г2.832.037 ТУ

Барометр рабочий сетевой БРС-1М-1 
Инструкция по поверке 
6Г2.832.037

5.3.1 Определение погрешности канала измерения относительной 
влажности

Определение абсолютной погрешности канала измерения относительной 
влажности выполняется в следующем порядке:

5.3.1.1 Снимите колпачок с головки чувствительного элемента датчика 
температуры и влажности НМР155.

5.3.1.2 Установите датчик в камеру генератора влажного газа динамического 
«Родник-2». Установите в камере влажность (Ro) - 20 %.

5.3.1.3 Через 30 мин. снимите показания влажности (R1) определенное 
датчиком температуры и влажности НМР155.

5.3.1.4 Определите абсолютную погрешность измерения канала А при 
влажности 20 % по формуле

A=(R i-R o) (1)

где Ri - показания влажности, определенное датчиком температуры и 
влажности НМР155, %;

Ro -  показания влажности, установленное в камере генератора влажного газа.

5.3.1.5 Повторите операции, указанные в п.п. 5.3.6.2 - 5.3.6.4 при влажности в 
камере 40 %; 60 %; 98 %.

Датчик считается годным для эксплуатации, если абсолютная -погрешность 
измерения канала влажности в каждой точке отсчета не выходит за пределы !  4 % при 
влажности от 20 % до 90 % и ± 5 % - при влажности от 90 % до 100 %.

3ам.1 Лист 16 Листов 25



Определение абсолютной погрешности канала измерения температуры 
выполняется в следующем порядке:

5.3.2.1 Установите в климатической камере МС-71 датчик температуры и 
влажности НМР155 рядом сдатчиком измерителя температуры эталонного ИТЭМ N01.

5.3.2.2 Установите в камере температуру минус 50° С.
5.3.2.3 Через 30 мин. снимите показания (То) с эталонного измерителя 

температуры и (Ti) сдатчика температуры и влажности НМР155.

5.3.2.4 Определите абсолютную погрешность измерения канала А при 
температуре минус 5 0 0 С по формуле

Д= (Ti-To) (2)
где Ti -  показания температуры, определенное датчиком температуры и 

влажности НМР155;

То -  показания температуры, определенное эталонным измерителем 
ИТЭМ N01, 0 С.

5.3.2.5 Повторите операции, указанные в п.п. 5.3.7.2 - 5.3.7.4 при температуре в 
камере минус 40 0 С; минус 20 0 С; 20 0 С; 30 0 С; 5 0 0 С.

Датчик считается годным для эксплуатации, если допускаемое значение 
абсолютной погрешности измерения канала температуры не выходит за пределы 
± 0 ,4 °  С.

5.3.2 Определение погрешности канала измерения температуры

Зам.1 Лист 17 Листов 25



6.1 Результаты измерений метеовеличин, полученные при поверке 
датчиков, обрабатываются в соответствии с документами по поверке, которые 
перечислены в таблице 3.

6 ОБРАБОТКА РЕЗУЛЬТАТОВ ИЗМЕРЕНИЙ
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7 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

7.1 Результаты поверки заносят в протокол (Приложения В, Г).

7.2 Положительные результаты поверки оформляют свидетельством о поверке 

установленной формы (Приложение Г ТКП 8.003).

7.3 При отрицательных результатах поверки свидетельство о поверке 

аннулируют и выдают заключение о непригодности с указанием причин 

несоответствия (Приложение Д ТКП 8.003).
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ПРИЛОЖЕНИЕ А

(информационное)

Общий вид системы аэродромной автоматизированной АМИС - ПЕЛЕНГ СФ-09

Рисунок А.1- Общий вид АМИС.
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б

(информационное)

Схема подключения датчика температуры и влажности НМР155 с контроллером

Рисунок Б.1- Схема подключения датчика НМР155.
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ПРИЛОЖЕНИЕ В 
(рекомендуемое)

ФОРМА ПРОТОКОЛА 
поверки системы аэродромной автоматизированной метеорологической

АМИС-ПЕЛЕНГ СФ-09

ПРОТОКОЛ ПОВЕРКИ №_________________

Системы аэродромной автоматизированной 
метеорологической АМИС-ПЕЛЕНГ СФ-09 
заводской №
о т " " _______________ 20 г.

Условия поверки (температура, относительная влажность, давление)

Средства поверки (наименование, заводской номер, дата окончания поверки)

РЕЗУЛЬТАТЫ ПОВЕРКИ

1 Внешний осмотр

1.1 Замечания

1.2 Выводы

2 Опробование

2.1 Замечания

2.2 Выводы
3 О пределение метрологических характеристик
3.1 Канала параметров ветра датчиками мгновенной скорости и направления ветра
типа___________________поверенных__________________________________
3.1.1 Замечания
3.1.2 Выводы
3.2_Канала атмосферного давления с датчиком типа_____________________________
поверенным_________________________________________________________
3.2.1 Замечания
3.2.2 Выводы
3.3 Канала температуры и влажности воздуха с датчиком типа______________________
поверенным__________________________________________________________
3.3.1 Замечания
3.3.2 Выводы
3.4 Канала дальности видимости с датчиками MOR типа__________________________
поверенным___________________________________________________________
3.4.1 Замечания
3.4.2 Выводы
3.5 Канала высоты нижней границы облаков с датчиками типа_______________________
поверенным___________________________________________________________
3.5.1 Замечания
3.5.2 Выводы
4 Заключение

Система АМИС зав. № ____________________выпуска______________________________
соответствует (не соответствует) требованиям МП.МН_________и признана годной
(не годной) к применению

Дата поверки Поверитель____________________________ | _________ _
М.П. Подпись. Фамилия, инициалы
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ПРИЛОЖЕНИЕ Г 
(рекомендуемое)

ФОРМА ПРОТОКОЛА 
поверки датчика температуры и влажности НМР 155 с контроллером

ПРОТОКОЛ ПОВЕРКИ № ______
Датчика температуры и влажности
НМР 155 заводской № _____________
с контроллером заводской №______

Дата ввода в эксплуатацию " ___" ________________ " 2 0 __года

Место установки

Условия поверки (температура, относительная влажность, давление) 

Средства поверки (наименование, заводской номер, дата окончания поверки) 

Результаты поверки

1 Внешний осмотр
1.1 Замечания___________________________________________________________

1.2 Выводы_____________________________________________________________

2 Опробование
2.1 Замечания___________________________________________________________

2.2 Выводы_____________________________________________________________

3 Определение погрешности канала измерения влажности

Таблица Г.1

Значение влажности, % Абсолю тная 

погреш ность 

измерения 

канала 

влажности, %

Д опускаемое

значение
абсолю тной

погреш ности

измерения

влажности,%

измеренное 

генератором 

влажного газа 

динамическим 

«Родник-2»

измеренное

каналом

измерения

влажности

20 ± 4  %

40 ± 4  %

60 ± 4 %

98 ± 5 %

3.1 Замечания

3.2 Выводы _
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Таблица Г.2

4 Определение погрешности канала измерения температуры

Значение тем пературы , °С Абсолютная 
погрешность 

измерения канала 

температуры,0 С

Д = Ti -  То

Допускаемое 

значение 

абсолютной 

погрешности 

измерения 

температуры,0 С

измеренное

эталонным

термометром

Т о ,0 С

измеренное

каналом

измерения

температуры ,

T i , ° C

- 4 0 ±0,4

-2 0 ± 0,4

+20 ± 0,4

+30 ± 0,4

+50 ± 0 ,4

4.13амечания__________________________________________________________

4.2. Выводы___________________________________________________________

Заключение

Канал температуры и влажности воздуха сдатчиком НМР155

признается__________________________

Для эксплуатации д о " ___ " ________________ 20__года.

Ответственный поверитель____________________________________________

Подпись ФИО

Дата поверки" ___ "_________________ 20__ года.

:г,:: , /

' • . ■■, ;V-:
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