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Настоящая методика распространяется на первичную (после выпуска из 
производства и после ремонта), периодическую, внеочередную и инспекционную поверки 
датчиков серии CROCUS М, CROCUS L (далее датчики), предназначенные для измерения 
давления, разряжения и разности давления.

Знак поверки может наноситься на боковую или заднюю поверхность корпуса, и/или 
на эксплуатационную документацию или на свидетельство о поверке.

Допускается проведение первичной поверки при выпуске из производства до ввода 
в эксплуатацию методом выборочной поверки с учетом основных положений ГОСТ Р ИСО 
2859-1-2007 «Статистические методы. Процедуры выборочного контроля по 
альтернативному признаку». Приемлемый уровень качества AQL=1,0 (процент 
несоответствующих единиц продукции 1,0 %). В качестве уровня контроля выбран 
специальный уровень S-3.

В зависимости от объема партии, количество представленных на поверку приборов 
выбирается согласно таблице 1.

Таблица 1.
Объем партии, шт. Объем 

выборки, шт
Приемочное 
число Ас

Браковочное 
число Re

от 2 до 15 включ. 2

0 1
св. 16 до 50 включ. 3
св. 51 до 150 включ. 5
св. 151 до 500 включ. 8

св. 501 до 3200 включ. 13
св. 3201 до 35000 включ. 20
св. 35001 до 500000 включ. 32 1 2свыше 500000 50

Рекомендованный интервал между поверками:
- 5 лет, при условии корректировки нулевого значения не реже чем 1 раз в 6 месяцев;
- 3 года, при отсутствии корректировки.

Рекомендуется проводить корректировку «нуля» каждые полгода.
Соблюдение требований настоящей методики, обязательно для всех предприятий, 

проводящих поверку.
Поверку проводят органы Государственной метрологической службы или 

метрологическая служба потребителя, имеющая право поверки. Требования к 
проведению поверки средств измерений, требования к знаку поверки и 
содержанию свидетельства о поверке определяются Приказом Минпромторга 
России от 02.07.2015 N 1815.

Учитывая специфику поверяемых датчиков, отдельные процедуры поверки, не 
оговоренные в настоящем документе, могут выполняться в соответствии с экспертным 
мнением хранителя соответствующего эталона.
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Периодическая поверка проводится в объеме, оговоренном в таблице 1.
1.1 Операции поверки.

Таблица 1
Наименование операции Номер пункта
1 Внешний осмотр 1.5.1
2 Измерение сопротивления изоляции 1.5.2
3 Опробование 1.5.3
4 Определение основной погрешности 1.5.4
5 Проверка программного обеспечения ПО 1.5.5
6 Оформление результатов проверки 1.5.6

1.2 Средства поверки

При проверке используются средства, указанные в таблице 2.
Таблица 2

Наименование средства поверки Основные метрологические и технические 
характеристики

Манометр абсолютного 
давления МПА-15

±13,3 Па в диапазоне от 20 до 133 кПа.
Пределы относительной допускаемой основной 
погрешности: ±0,01 % от действительного 
значения измеряемого давления в диапазоне: от 
133 до 400 кПа

Микроманометр МКМ-4 Класс точности 0,01
Диапазон измерений от 0,1 до 4,0 кПа

Микроманометр МКВ-250 Пределы измерений от 0 до 2,5 кПа;
Пределы абсолютной допускаемой погрешности 
±0,5 Па

Манометр грузопоршневой МП-2,5 Пределы относительной допускаемой основной 
погрешности ±0,01 % от действительного 
значения измеряемого давления в диапазоне: от 
25 кПа до 0,25 МПа

Мановакуумметр грузопоршневой 
МВП-2,5 по ГОСТ 8291

Пределы измерений избыточного давления от 0 
до 0,25 МРа в том числе вакуумметрического 
давления от 0 до 0,1 МПа 
Класс точности ±0,05%

Манометр грузопоршневой МП-6 
1 разряда

Пределы допускаемой основной погрешности: 
(±0,02; ±0,01) % в диапазоне от 0,06 до 0,6 МПа.

Манометр грузопоршневой МП-60 
1 разряда

Пределы допускаемой основной погрешности: 
(±0,02; ±0,01) % в диапазоне от 0,6 до 6 МПа.

Манометр грузопоршневой МП-600 
1 разряда

Пределы допускаемой основной погрешности: 
(±0,02; ±0,01) % в диапазоне от 6 до 60 МПа.

Автоматизированный задатчик 
избыточного давления «Воздух-1600»

Пределы допускаемой основной относительной 
погрешности (±0,02; ±0,01) %.
Диапазон измерений от 0,010 до 16000 кПа.

Автоматизированный задатчик 
избыточного давления «Воздух-1,6»

Верхние пределы измерений от 1 до 160 кПа. 
Пределы допускаемой основной относительной 
погрешности (±0,02; ±0,01) %.
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Автоматизированный задатчик 
избыточного давления «Воздух-2,5»

Верхние пределы измерений от 25 до 250 кПа. 
Пределы допускаемой основной относительной 
погрешности (±0,02; ±0,01) %.

Автоматизированный задатчик 
избыточного давления «Воздух-6,3»

Верхние пределы измерений от 63 до 630 кПа. 
Пределы допускаемой основной относительной 
погрешности ±0,02 %.

Барометр М67 Пределы измерений от 610 до 900 мм рт.ст. 
Пределы допускаемой основной абсолютной 
погрешности ±0,8 мм рт.ст.

Вакуумметр теплоэлектрическийВТБ-1 Пределы измерений от 0,002 до 750 мм рт.ст.
Мера электрического сопротивления 
Р331

Класс точности ±0,01.
Номинальное значение сопротивления 10 Ом

Цифровой вольтметр Agilent 3404 Диапазон измерений от 0 до 100 мВ 
Пределы абсолютной погрешности 
± (0,0050%Х+3,5 мкВ)
Диапазон измерений от 0 до 100 В
Пределы абсолютной погрешности
± (0,0045%Х+0,6 мВ)

Источник постоянного тока Б5-8 Верхний предел генерации до 50 В.
Допускаемые отклонения ± 0,5 % от установлен
ного значения

Термометр ртутный стеклянный 
лабораторный

Пределы измерений от 0 до 30 0С 
Цена деления 0,1 °С
Предел допускаемой погрешности ±0,2 °С

Манометр МТИ и вакуумметр ВТИ для 
точных измерений. Разделительный 
сосуд. Стальной баллон малой и 
средней емкости по ГОСТ 949-73 с 
газообразным техническим азотом по 
ГОСТ 9293-74

Класс точности 0,6 и 1
Пределы измерений от 0..Д1 до 0... 160 МПа

Мегаомметр Ф4101 Номинальное напряжение 100 В, основная 
приведенная погрешность не более ± 2,5 %, 
пределы измерений от 0 до 100 МОм

Диск с пакетом программ Из комплекта поставки датчика
Персональный компьютер Наличие сетевой карты (OS - любая)
Hart - модем Любой
Примечания
1 - Допускается применение оборудования других типов, основные характеристики 
которых не хуже приведенных в таблице 2.
2 - В формулах пределов погрешности «X» - значение измеряемого параметра.

1.3 Требования безопасности

К операциям поверки датчиков допускается персонал, изучивший соответствующие 
руководства по эксплуатации, настоящую методику поверки, а также технические описания 
и инструкции по эксплуатации применяемых при поверке эталонов и имеющий 
квалификационную группу по технике безопасности не ниже III.
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При проведении поверки необходимо соблюдать требования безопасности, 
установленные ГОСТ 12.2.007.0, ГОСТ 12.2.007.3, «Правила технической эксплуатации 
электроустановок потребителей», «Правила техники безопасности при эксплуатации 
электроустановок потребителей».

При проведении поверки необходимо соблюдать правила безопасности труда, 
правила безопасности при эксплуатации используемых средств, приведенные в их 
эксплуатационной документации, правила пожарной безопасности, действующие на 
предприятии.

1.4 Условия проверки
При определении основной погрешности соблюдают следующие условия:
- температура окружающего воздуха (20 ± 2) °С
- относительная влажность воздуха (65-80) %;
- атмосферное давление (860 -1060) мм рт.ст.;
- напряжение питания (24 ± 3) В;
- внешние электрические и магнитные поля должны отсутствовать или находиться в 

пределах, не влияющих на работу датчиков;
- вибрация, тряска, удары, влияющие на работу датчиков в процессе поверки, 

должны отсутствовать;
- положение измерительной ячейки постоянное в диапазоне ± 1 0 по горизонтали и 

по вертикали;
- Р1 - сторона высокого давления (для датчиков разности давления);
- выдержка датчиков в условиях проверки не менее 2 ч;
- рабочая среда для датчиков с верхними пределами:
а) до 2,5 МПа включительно - воздух или нейтральный газ;
б) более 2,5 МПа - жидкость; допускается использовать жидкость при поверке 

датчиков с верхними пределами измерений от 0,4 до 2,5 МПа при условии обеспечения 
тщательного заполнения системы жидкостью;

в) для датчиков кислородного исполнения до 2,5 МПа включительно - воздух или 
нейтральные газы;

д) для датчиков кислородного исполнения - более 2,5 МПа - дистиллированная вода 
по ГОСТ 6709 или фторированные полиэфиры (жидкости ПЭФ) по ТУ 6-02-1072:

-до 6,3 МПа-ПЭФ 70/60;
-до 60 МПа-ПЭФ 130/110;
- свыше 60 МПа - ПЭФ 240;
Датчики, поверяемые в жидкостях ПЭФ, после поверки установливают в положение, 

обеспечивающее свободное стекание жидкости в течение не менее двух часов. 
Допускается удаление жидкости любым другим способом (вакуумированием, продувкой и 
т. п.).

При поверке датчиков разности давления значение измеряемого давления 
устанавливают при сообщении минусовой камеры с атмосферой и подаче 
соответствующего избыточного давления в плюсовую камеру.
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При п р о в ер к е  эти х  д атч и ков  на м а л ы е  п р е д е л ы  и зм ер ен и й  д л я  исклю чения вли ян и я 
и зм ен ен и й  а т м о с ф е р н о го  д а в л е н и я  д о п ускается  с о е д и н я ть  м еж ду  соб ой  соед и н яю щ и еся  с 
а тм о с ф е р о й  к ам ер ы  п р о в ер я ем о го  датчи ка  и эт а л о н а .

1.5 П р о в е д е н и е  проверки

1.5.1 В неш ний о см о тр

При вн еш н ем  о см о т р е  д о лж н о  б ы ть  устан о влен о :
- с о о тв е тс т в и е  завод ск о го  н о м ер а , ком плектности и м аркировки п р овер яем о го  

д атчи ка  п асп ортн ы м  д ан н ы м ;
- н ал и ч и е  н ен ар уш ен н ы х  п ло м б  и с в и д е т е л ь с т в  о  п р ед ы д ущ и х  п оверках  (при 

п ериодических  поверках);
- отсутстви е  д е ф е к т о в  и п овреж ден и й  н а  п оверхн ости  корпуса или иных составн ы х  

частях , вли яю щ и х н а  его  р аб отосп о соб н о сть , д е ф е к т о в  л акокрасочн ы х  покрытий, 
зн ач и тел ьн о  ухудш аю щ их внеш ний вид.

Д атчик, н еп р ош ед ш и й  внеш ний осм отр , к п о сл ед ую щ ей  п о верке  не допускаю т.

1.5.2  И зм е р е н и е  электри ческого  соп ро ти в лен и я  и зол яц и и  п р ово д и те  м егом м етром , с  
н ом и н альн ы м  н ап р яж ен и ем  100 В.

П е р е д  и сп ы тан и ем  со ед и н и те  накоротко контакты  вы ходн ой  цепи датчика. 
М егаом м етр  п одклю чите к со ед и н ен н ы м  накоротко контактам  вы ходн ой  цепи  и корпусом 
д атчика, п р о в е д и те  о тсч ет  показаний  по истечен и и  в р ем ен и , з а  которое п оказания 
м егао м м етр а  у стан о в ятся .

Д атчик с ч и тай те  годны м , е с л и  показан и я  м его м м етр а  н е  ниж е тр еб у ем ы х  значений .

1.5.3  О п р о б о в ан и е

П одклю чите д атч и к  в соо тв етстви и  с  рисунком  1 и к источнику д а в л е н и я  в 
соо тв етстви и  с  руководством  по эксп луатац и и . И зм ен яя  д а в л е н и е  от  одного п р ед ельн о го  
зн ач ен и я  д о  другого  при пом ощ и э т а л о н а  д а в л е н и я , п рокон тролируйте и зм ен ен и е  
п оказаний  на ЖКИ и н а  ц и ф р о в о м  в о л ьтм етр е .

Д атчик счи таю т годны м , ес л и  при и зм ен ен и и  д а в л е н и я  и зм ен яю тся  п оказания на 
ЖКИ и ц и ф р о в о м  в о л ь т м е т р е .

1 .5 .4  О п р е д е л е н и е  осн овн ой  погреш ности

1.5.4.1 П е р е д  о п р е д е л е н и е м  погреш ности п р овед и те :
а) проверку  герм ети чн ости  си стем ы  при д а в л ен и и , зн а ч е н и е  которого р ав н о  

м акси м альн о м у  вер х н ем у  п р е д е л у  и зм ер ен и й  п р о в ер я ем о го  датчика;
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б) проверку  герм ети чн ости  датчика;
в) корректировку  вы ходн ого  си гн ала , соответствую щ его  ниж нему п р ед ел ьн о м у  

зн ачен и ю  д а в л е н и я .
1 .5 .4 .2  При п р о вер к е  герм етичности  си стем ы , п р ед н азн ач ен н о й  д л я  поверки  

датчиков, н а  м ес то  п о в ер я ем о го  д атч и ка  у стан о ви те  датчик, герм ети чн ость  которого 
п р о в ер ен а , или л ю б о е  д р у го е  с р е д с т в о  и зм ер ен и я , и м е ю щ е е  п огреш ность н е  б о л е е  2 ,5  % 
и п о зв о л я ю щ е е  ф и к с и р о в а ть  и зм ен ен и е  д а в л е н и я , р а в н о е  0 ,5  % зад ан н ого  зн ач ен и я  
д а в л ен и я .

С о зд а й т е  д а в л е н и е  и отклю чите источник д а в л е н и я . Е сли  в кач естве  эталон н ого  
с р е д с т в а  и зм е р е н и я  п р и м е н я е т е  грузопорш н евой  м ан о м етр , его  колонку и п р есс  такж е 
отклю чите.

С и стем у  с ч и тай те  герм ети чн ой , е с л и  п о сл е  трехм инутн ой  вы держ ки п од  д а в л ен и е м , 
р авн ы м  вер х н ем у  п р е д е л у  и зм ерен и й , в т еч ен и е  п оследую щ и х 2 мин в ней  не н аб лю д аю т 
п ад ен и я  д а в л е н и я .

1 .5 .4 .3  Д л я  проверки  герм етичности  подклю чите д атчи к  к этал о н у  д а в л е н и я  и 
п о д ай те  н ап р яж ен и е  питания. С о зд а в  т р е б у е м о е  д а в л е н и е , отклю чи те источник д а в л е н и я  
и п рокон троли руй те п о казан и я  ЖКИ датчика.

Д атчик счи таю т годны м , е с л и  п о сле  вы держ ки п од  д а в л е н и е м  не н а б л ю д а л о сь  
п ад ен и я  д а в л е н и я

1 .5 .4 .4  К орректировку вы ходн ого  си гн ала , соо тв етствую щ его  ниж нем у п р ед ел ьн о м у  
зн ачен и ю  д а в л е н и я , п р о в о д и те  следую щ и м  о б р азо м .

Д атчик п одклю чите по с х е м е  рисунка 1, подклю чите источник д а в л ен и я . 
К орректировку п р о в о д и те  п о сл е  п одачи  и с б р о с а  д а в л е н и я , равн ого  д л я  датчиков:

- и збы точн ого  д а в л е н и я  -  5 0 -10 0  % верхн его  п р е д е л а  и зм ерен и й ;
- аб сол ю тн ого  д а в л е н и я  -  от  0 д о  10 % верхн его  п р е д е л а  изм ерен и й ;
- о стал ь н ы х  -  8 0 -10 0  % верхн его  п р е д е л а  и зм ерен и й .
1 .5 .4 .5  О сн овную  п огреш н ость о п р е д е л и т е  след у ю щ и м  о б р азо м .
По э т а л о н у  н а  в х о д е  д атч и к а  у стан о ви те  к он тр оли ру ем ы е  зн ач ен и я  входного 

д а в л е н и я , по д ругом у  эта л о н у  на в ы х о д е  контроли руйте зн а ч е н и е  вы ходного тока и 
показан и я  H art-си гн ал а  н а  д и с п л е е  ПК.

О п р е д е л е н и е  погреш ности  п р ово д и те  при пяти зн ач ен и я х  д а в л е н и я , р ав н о м ер н о  
р а с п р е д е л е н н ы х  по д и ап азо н у , вклю чая п р е д е л ь н ы е . П о оч ер ед н о  устан о ви те  
кон тр оли ру ем ы е зн а ч е н и я  д а в л е н и я  со  стороны  наи м ен ьш и х, а  з а т е м  со  сторон ы  больш и х  
зн ач ен и й  (прям ой  и о б р атн ы й  ход).

П е р е д  п роверкой  при о б р атн о м  х о д е  в ы д ер ж и те  датчи к  в т еч ен и е  н е  м е н е е  1 мин 
под в о зд ей ств и ем  вер хн его  п р ед ел ьн о го  зн ач ен и я  д а в л е н и я .

При п ер и од и ч еско й  п о верке  основную  п огреш н ость о п р е д е л я й т е  в д в а  цикла: д о  и 
п о сле  корректировки  д и а п а з о н а  и зм ен ен и я  вы ходн ого  си гн ал а . Д оп ускается  второй  цикл 
не п роводи ть, е с л и  о сн о в н а я  п огреш ность м ен ьш е  | Ук-у | .

А б солю тн о е  зн а ч е н и е  отн ош ен и я контрольного  доп уска к п р е д е л у  доп ускаем ой  
осн овн ой  погреш ности , Yk, и отн о ш ен и е  п р е д е л а  д о п уск аем о го  зн ач ен и я  погреш ности 
этал о н о в , к п р е д е л у  д о п у ск аем о го  зн ач ен и я  осн овн ой  погреш ности  п р о вер яем о го  датчи ка, 
ар, в ы б е р и т е  по т а б л и ц е  3.
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Т а б л и ц а  3 с о с т а в л е н а  со гл асн о  МИ 187-86 «ГСИ. К ритерии д о сто верн о сти  и 
п ар ам етр ы  м ето д и к  поверки »  и МИ 188-86 «ГСИ. У стан о в л ен и е  п а р ам е тр о в  м етодик 
поверки»

Д о п у ск аем ы е  критерии  д о сто вер н о сти  у стан о ви те  след у ю щ и м  о б р азо м .
Н аи б о л ь ш ая  в е р о я т н о с т ь  ош ибочно  призн ан ного  годны м  лю бого  д еф ек тн о го  д атч и ка  

Р в ам  = 0 ,20 .
О тн о ш ен и е н аи б о л ьш его  возм ож ного м оду ля  осн овн о й  погреш ности датчика, 

которы й м ож ет б ы ть  о ш и бочн о  признан годны м, к п р е д е л у  до п ускаем о й  осн овной  
погреш ности  (б м )ва  m ax  = 1,25.

Т а б л и ц а  3 -  П а р а м е т р ы  и критерии д о сто вер н о сти
П ар ам етр З н а ч е н и е  п а р а м е т р а
ар 0 ,2 0 ,25 0 ,33 0 ,4 0,5
Yk 0 ,9 4 0 ,93 0,91 0 ,82 0 ,70
Р в ам 0 ,2 0 0 ,20 0 ,20 0 ,20 0 ,05
(бм )ва  m ax 1 ,14 1,18 1,24 1,22 1,20

Э тал о н ы  д а в л е н и я  в ы б е р и т е  так, чтобы  д л я  каж дого контроли руем ого  д а в л е н и я  
п р о в ер яем о го  д и а п а з о н а  в ы п о л н я л о с ь  усл ови е, п р и в е д е н н о е  ниже:

а ) при п о в ер к е  показан и й  Hart-си гн ала  датчика:

А р -1 0 0 /Р т а х  <  ар- у = 0 ,33  • у, (1)

где Др -  п р е д е л  д о п у ск аем о й  абсол ю тн ой  погреш ности  э т а л о н а , кПа, МПа;
Р т а х  -  верхн и й  п р е д е л  и зм ер ен и й  п р о в ер яем о го  датчи ка , кПа, МПа; 
у - п р е д е л  д о п у ск аем о й  осн овной  погреш ности  п р о вер яем о го  датчика, % от 

ш калы  и зм ер ен и й , р ав н ы й  0 ,3 3  в с о о тв етств и е  с  т а б л и ц е й  3;

б) при п о в ер к е  токового  вы ходн ого  си гн ала  датчика:

[Др/P m a x  + A U /160+A R /10] -1 0 0  <  ар  у = 0 ,33  • у, (2)

где Др -  п р е д е л  д о п уск аем о й  аб сол ю тн ой  погреш ности  эт а л о н а , кПа, МПа;
Р т а х  -  верхн и й  п р е д е л  и зм ер ен и й  п р о в ер я ем о го  датчи ка , кПа, МПа; 
у  - п р е д е л  д о п у ск аем о й  осн овной  погреш ности  п р о в ер я ем о го  датчика, % от 

ш калы  и зм ер ен и й , р ав н ы й  0 ,33  в с о о тв етств и е  с  т а б л и ц е й  3;
д и ,  160  -  п р е д е л  д о п ускаем о й  погреш ности  ц и ф ро вого  в о л ьтм етр а , 

контролирую щ его  п а д е н и е  н ап ряж ен и я  вы ходного  тока, д и а п а зо н  и зм ен ен и я  п ад ен и я  
н ап ряж ен и я вы ходн ого  тока, мВ;

AR, 10 -  п р е д е л  д о п ускаем о й  погреш ности  о д н озн ач н о й  м ер ы  соп роти влен и я , 
н о м и н ал ьн о е  зн а ч е н и е  о д н озн ач н о й  м ер ы  соп ро ти в лен и я , Ом.
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где l(+) ii/i3M, l(-) ii/i3M -  зн ач ен и я  вы ходн ого  тока, соо тв етствую щ ее  
контроли руем ом у  зн ач ен и ю  д а в л е н и я  при прям ом  и о б р атн о м  х од е , мА;

U(+)i, U(-)i - п о казан и е  в о л ь тм етр а , со о тв етств у ю щ ее  кон троли руем ом у  значению  
д а в л е н и я  при п рям ом  и о б р атн о м  х од е , мВ;

10 - с о п р о ти в л е н и е  этал о н н о й  м еры , Ом.

Д л я  каж дого кон троли руем ого  зн ач ен и я  д а в л е н и я  р ассч и тай те  по ф о р м у л а м  
н ом и н альн ой  стати ч еской  характери сти ки  зн а ч е н и е  вы ходн ого  тока, Нрасч, мА.

П ри м ечан и я:
а) при п р о в ер к е  д атчи ков  с  верхним  п р е д е л о м  р азр яж ен и я  0,1 МПа, ес л и  

а т м о с ф е р н о е  д а в л е н и е  р ав н о  или м е н е е  0,1 МПа, м ак с и м а л ь н о е  р азр яж ен и е  д о п ускается  
у ст а н а в л и в а ть  р ав н ы м  0 ,9 -0 ,9 5  атм о сф е р н о го  д а в л е н и я .

б) осн овную  п огреш н ость  датч и ков  аб сол ю тн ого  д а в л е н и я  с  верхним  п р ед ел о м  
и зм ер ен и я  б о л е е  0 ,2 5  М Па о п р е д е л я ю т  по м ето д и ке  п р и м еч ан и я  п. в. Д оп ускается  
п р о в ер я ть  по этой  м ето д и к е  датчики  с  верхним  п р е д е л о м  и зм ер ен и й  от  0,1 д о  0 ,25  МПа.

в) осн овную  п огреш н ость  д атч и ков  аб сол ю тн ого  д а в л е н и я  с  верхним и  п р е д е л а м и  
и зм ер ен и й  от  0 ,2 5  д о  2 ,5  МПа п р ово д ят  с  и сп о л ь зо в ан и ем  эт а л о н о в  р азр еж ен и я  и 
д а в л е н и я  (н ап р и м ер , М ВП-2,5; МП-6; МП-60)

В этом  с л у ч а е  д атч и к  п р овер яю т на точках: при р азр яж ен и и  в п р е д е л а х  0 ,90  -  0 ,95  
от д а в л е н и я  р ав н о го  р азн о сти  м еж ду  верхним  п р е д е л о м  и зм ер ен и й  и 0,1 МПа и при трех  
пром еж уточны х зн а ч е н и я х  д а в л е н и я .

г) осн овную  п огреш н ость  д атчи ков  аб сол ю тн ого  д а в л е н и я  с  верхним и  п р е д е л а м и  
и зм ер ен и й  б о л е е  2 ,5  М П а п р о во д ят  с  и сп о л ь зо в ан и ем  э т а л о н о в  избы точного  д а в л ен и я . 
П о сл е  о п р е д е л е н и я  погреш ности  при а тм о с ф е р н о м  д а в л е н и и  у стан о ви ть  корректором  
нуля зн а ч е н и е , р а в н о е  0,1 МПа.

д ) При п р о в ер к е  датч и ков  разн ости  д а в л е н и я  н о м и н ал ь н о е  зн ач ен и е  вы ходного 
си гн ала  у ст а н а в л и в а ю т  при соо б щ ен и и  м инусовой  к ам ер ы  с  а тм о с ф е р о й  и п о д ач ей  
соотв етствую щ его  и збы точн ого  д а в л е н и я  в плю совую  кам еру . Д оп ускается  в м есто  
со о б щ ен и я  с  а т м о с ф е р о й  п о д ач а  опорного  д а в л е н и я .

Д ля  каж дого кон троли руем ого  зн ач ен и я  д а в л е н и я  р ассч и тай те :

а) при к он тр ол е  ц и ф р о в о го  сигнала:

AP(-)i = РИЗМ(-) i - PHOM i, (5)

AP(+)i = PH3M(+)i - PH OM i, (6)

где PHOMi -  к он тр ол и ру ем о е  зн а ч е н и е  д а в л е н и я , кПа, МПа;

PM3M(-)i, PH3M(+)i -  и зм е р е н н о е  зн а ч е н и е  д а в л е н и я  при прям ом  и об ратн ом  
ход е , кПа, МПа

9



Д ля  каж дого контроли руем ого  зн ач ен и я  д а в л е н и я  р ассч и тай те:

а) при кон тр оле  ц и ф р о во го  сигнала:

AP(-)i = РИЗМ(-) i - РНОМ i, (5)

AP(+)i = PH3M(+)i - PH OM i, (6)

где PHOMi -  к он тр оли ру ем о е  зн ач ен и е  д а в л е н и я , кПа, МПа;

PH3M(-)i, PH3M(+)i -  и зм е р е н н о е  зн а ч е н и е  д а в л е н и я  при прям ом  и о б ратн ом  
х од е , кПа, МПа

AP(+)i, AP(-)i - р азн о сть  м еж ду и зм ер ен н ы м  и контроли руем ы м  зн ач ен и ем  
д а в л е н и я  при п рям ом  и о б р атн о м  ходе , кПа, МПа.

б) при кон тр ол е  токового  си гн ала:

Al(-)i = 1ИЗМ(-) i - IHOM i, (7)

Al(+)i = M3M(+)i - iHOMi, (8)

где IHOM i -  н о м и н ал ьн о е  зн ач ен и е  тока, со о тв етств у ю щ ее  контроли руем ом у  
зн ачен и ю  д а в л е н и я , мА;

lH3M(+)i, lH3M(-)i -  зн ач ен и я  тока, соо тветствую щ и е  кон троли руем ом у  зн ачен и ю  
д а в л е н и я , при п рям ом  и о б р атн о м  х од е , мА;

Al(+)i, Al(-)i - р азн о с ть  м еж ду  и зм ер ен н ы м  и н о м и н ал ьн ы м  зн ач ен и ем  тока при 
прям ом  и о б р атн о м  х од е , мА.

1 .5 .4 .6  О сновную  п ри веден н ую  п огреш ность д атч и к а  по ц и ф р о во м у  вы ходу  в 
каждой кон троли руем ой  точке р ассч и тай те  по ф о р м у л е :

уц р асч  = ( А Р  /Н )х100, (9)

где уц Расч  -  п огреш ность д атч и к а  по ц и ф р о в о м у  вы ходу, % от 
норм ирую щ его  зн ач ен и я ;

А Р -  зн ач ен и я , р ассч и тан н ы е  по ф о р м у л а м  (5) и (6);
Н -  н о рм и ру ю щ ее зн ач ен и е , кПа, МПа.

О сновную  п о гр еш н о сть  д атч и ка  по токовом у вы ходу  в каж дой контролируем ой точке 
р ассч и тай те  по ф о р м у л е  (10):

у  I р асч  = ( А I /16)х100, (10)

где у I р асч  -  п огреш н ость д атч и ка  по токовом у  вы ходу , % от  норм ирую щ его 
зн ачен и я;

А I -  зн а ч е н и я , р ассч и тан н ы е  по ф о р м у л а м  (7) и (8);
ю



16 -  д и а п а зо н  и зм ен ен и я  вы ходного  тока, мА.
■одным, е с л и  зн ач ен и я , р ассч и тан н ы е  по ф о р м у л а м  (9), (10)Д атчик сч и тай те  

м ен ьш е или р ав н ы  | Ук-у
Д атчик с ч и тай те  н егодны м ес л и  при п ер вом  ц икле о п р е д е л е н и я  погреш ности

зн ач ен и я , р ассч и тан н ы е  по ф о р м у л а м  (9) и ('
- при п ер во м  ц икле зн ач ен и е , р ав н о е
- или при втором  ц икле - 1 Ук-у | .

Проверяемый

0), хотя бы  в одн ой  точке превы ш аю т: 
(бм )ва  m ax  • у I ;

G1

т

R1
R2
ZV
ПК
G1

О д н о зн ач н ая  м е р а  соп ро ти вл ен и я  Р 3 0 3 0 ,10 Ом 
Р е зи с то р  250  Ом ±  10 %, 0 ,5  Вт 
Ц и ф р о в о й  в о л ьтм етр  Agilent 3404  
П ер со н ал ьн ы й  ком пью тер 
Б лок  питания

Рисунок 1 -  С х ем а  электри чески х  подклю чений д л я  о п р е д е л е н и я  основной  
погреш ности  д атч и к а

1.5.5  П р ов ерка  програм м ного  о б есп еч ен и я  ПО

При вклю чении д атч и к а  на ЖКИ (д и сп л ее  ПК) в ы с в е ч и в а е т с я  н о м ер  версии  ПО. 
Д атчик с ч и тай те  годны м , е с л и  ц е л а  п ло м б и ро вка  и н о м е р  вер си и  ПО со о тв етству ет  

тр еб о в ан и я м .

i i



1 .5 .6  О ф о р м л е н и е  р езул ь татов  поверки

П о л о ж и тел ь н ы е  р езу л ь та ты  первичной  поверки о ф о р м л я ю т с я  зап и сью  в п асп о рте  с  
указан и ем  д а т ы  п оверки  и подписью  п о в ер и тел я , у д о сто в ер ен н о й  клейм ом .

По р е зу л ь т а т а м  п оследую щ и х поверок  п о в е р и т е л е м  о ф о р м л я е т с я  св и д е т е л ь с т в о  о  
п оверке  в со о тв етстви и  с  П риказом  М инпром торга Р осси и  от  0 2 .0 7 .2 0 1 5  N 1815.

Д атчик, н е  у д овл етво ряю щ и й  т р е б о в а н и я м  одного  из пунктов поверки, 
б р аку ется  и н е  д о п у ск ается  к прим енени ю . При этом  вы п ускается  и зв ещ ен и е  о  
н епригодности  с о гл асн о  П риказу М инпром торга Р осси и  от  0 2 .0 7 .2 0 1 5  N 1815.
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