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1 ВВЕДЕНИЕ
1.1 Настоящая методика поверки (далее - МП) устанавливает порядок проведения и 

оформления результатов поверки системы измерительной стенда ВР-252 (далее -  СИС) и уста­
навливает методику ее первичной и периодической поверок.

1.2 Допускается проведение поверки отдельных измерительных каналов (далее -  ИК) 
из состава СИС в соответствии с заявлением владельца СИС, с обязательным указанием в сви­
детельстве о поверке информации об объеме проведенной поверки.

1.3 Интервал между поверками -  1 год.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
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При проведении поверки должны выполнятся операции указанные в таблице 1. 
Таблица 1_________________________________________________________________

Наименование операции
Раздел

Методики
поверки

Проведение операции
первичная

поверка
периодическая

поверка
1 2 3 4

1 Внешний осмотр 7.1 да да
2 Опробование 7.2 да да
3 Определение метрологических характеристик
3.1 Определение метрологических характери­
стик измерительных каналов (ИК) частоты вра­
щения.
Количество ИК -  5

7.3 да да

3.2 Определение метрологических характери­
стик ИК температуры.
Количество ИК -  12

7.4 да да

3.3 Определение метрологических характери­
стик ИК давления.
Количество ИК -  7

7.5 да да

3.4 Определение метрологических характери­
стик ИК виброускорения.
Количество ИК -  9

7.6 да да

3.5 Определение метрологических характери­
стик ИК расхода масла.
Количество ИК -6

7.7 да да

3.6 Определение метрологических характери­
стик ИК силы.
Количество ИК -  12

7.8 да да

3.7 Определение метрологических характери­
стик ИК крутящего момента силы. 
Количество ИК -  4

7.9 да да

3.8 Определение метрологических характери­
стик ИК электрической мощности переменного 
тока
Количество ИК -  2

7.10 да да

4 Проверка соответствия программного обеспе­
чения (далее -  ПО) СИС 7.11 да да



4

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки приведены в таблице 2. 

Таблица 2_______________________________________
Номер 

пункта МП
Наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств повер­

ки и основные метрологические характеристики
Приме­
чание

7.3; 7.4;7.5; 
7.6; 7.7; 7.9

Калибратор процессов документирующий Fluke 753, per. № 49876-12 1 шт.

7.4 Измеритель температуры двухканальный прецизионный МИТ 2.05 
per. №46432-11;
Термометр сопротивления эталонный ЭТС-100, per. № 19916-10

1 шт. 

1 шт.
7.8 Калибратор К3607, per № 41526-15 1 шт.
7.9 Установка для воспроизведения крутящего момента силы от 0 до 

93750 Н м с пределом допускаемой погрешности ± 0,15 %.
Установка поверочная в диапазоне измерений от 1 до 2* 104 Н м с пре­
делом допускаемой погрешности ± 0,04 % по ГОСТ Р 8.752-2011.

1 шт. 

1 шт.

Вспомогательное оборудование
5.1 Метеометр МЭС-202, per. № 25188-03 1 шт.
7.4 Термостат жидкостной погружного типа ЭЛЕМЕР-Т-220, диапазон 

воспроизводимых температур от 30 до 220 °С; стабильность поддер­
жания температуры ± 0,024 °С.

1 шт.

3.2 При проведении поверки допускается применение средств поверки, не приведенных в 
таблице 2, но обеспечивающих определение (контроль) метрологических характеристик пове­
ряемых СИ с требуемой точностью.

3.3 Используемые при поверке СИ и рабочие эталоны должны быть поверены в установ­
ленном порядке и иметь действующие свидетельства о поверке (знак поверки).

3.4 СИ и рабочие эталоны должны быть внесены в рабочее помещение не менее чем за 6 
часов до начала поверки.

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ
4.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования техники безопасности, 

предусмотренные «Правилами технической эксплуатации электроустановок потребителей» и 
«Правилами техники безопасности при эксплуатации электроустановок потребителей» (изд.З), 
ГОСТ 12.2.007.0-75, ГОСТ 12.1.019-2009, ГОСТ 12.3.019-80, ГОСТ 12.2.091-2002, а также тре­
бования безопасности, указанные в технической документации на применяемые эталоны и 
вспомогательное оборудование.

4.2 Любые подключения приборов проводить только при отключенном напряжении пи­
тания СИС.

4.3 К поверке допускаются лица, изучившие руководство по эксплуатации на СИС и на­
стоящую МП, знающие принцип действия используемых средств измерений, освоившие работу 
с приборами и используемыми эталонами, имеющие достаточную квалификацию и прошедшие 
инструктаж по технике безопасности (первичный и на рабочем месте) в установленном в орга­
низации порядке.

ВНИМАНИЕ! На открытых контактах клеммных колодок СИС напряжение опасное для 
человеческой жизни -  220 В.



5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ
5.1 Условия поверки СИС должны соответствовать условиям его эксплуатации, норми­

рованным в технической документации, но не выходить за нормированные условия применения 
средств поверки.

Операции по всем пунктам настоящей методики проводят при соблюдении следующих 
нормальных условий:

температура окружающего воздуха, °С .......................................................  от 10 до 30;
относительная влажность воздуха, % ............................................................ от 45 до 80;
атмосферное давление, кП а.................................................................... от 84,0 до 106,7.

6 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
6.1 Представляемая на поверку СИС должна быть технически исправна. На ней должны 

быть выполнены все предусмотренные регламентные работы и сделаны соответствующие от­
метки в эксплуатационных документах.

6.2 Перед проведением поверки, выполняемой непосредственно на месте эксплуатации 
СИС, убедиться в наличии возможности размещения необходимых средств поверки, удобстве и 
безопасности работы с ними.

6.3 Проверить наличие свидетельств (знаков поверки) о поверке СИ и рабочих эталонов.
6.4 Средства поверки выдержать в условиях и в течение времени, установленных в НТД 

на эти средства.
6.5 Подготовить к работе средства поверки (рабочие эталоны), перечисленные в таблице 2 

МП, в соответствии с инструкциями и руководствами по их эксплуатации (паспортами).
6.6 Проверить целостность электрических цепей ИК.
6.7 Перед началом поверки измерить и занести в протокол поверки значения параметров 

условий окружающей среды (температура, относительная влажность воздуха и атмосферное 
давление).

7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
7.1 Внешний осмотр
7.1.1 Проверить целостность корпусов и отсутствие видимых повреждений компонентов 

СИС, наличие наклеек.
7.1.2 Проверить исправность органов управления (четкость фиксации положения пере­

ключателей и кнопок).
7.1.3 Проверить размещение измерительных компонентов, правильность схем подключе­

ния используемых в ИК датчиков.
7.1.4 Проверить соответствие типов и заводских номеров фактически использованных 

компонентов СИС типам и заводским номерам, указанным в паспорте на стенд УИС-252 (да­
лее -  стенд).

7.1.5 Проверить отсутствие следов коррозии и нагрева в местах подключения проводных 
линий; отсутствие нарушений экранировки линий связи; отсутствие обугливания изоляции на 
внешних токоведущих частях СИС; отсутствие неудовлетворительного крепления разъемов; це­
лостность заземления электронных блоков СИС.

7.1.6 Результаты осмотра считать положительными, если выполняются вышеперечислен­
ные требования. В противном случае поверка не проводится до устранения выявленных недо­
статков.

7.2 Опробование
7.2.1 Подготовить СИС к работе в соответствии с РЭ.
7.2.2 Включить СИС, подав напряжение питания на все ее компоненты.
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7.2.3 Запустить программное обеспечение (ПО) СУИС-252.ехе двойным щелчком левой 
кнопки мыши. Выполнить авторизацию в системе под соответствующей учётной записью.

7.2.4 Результаты опробования считать положительными, если ПО СУИС-252.ехе запу­
стилось успешно, и на мониторе СИС не было выдано сообщений об ошибке.

7.3 Определение метрологических характеристик ИК частоты вращения
Определение приведенной к верхнему пределу диапазона измерений (ВП) погрешности 

И К частоты вращения осуществляется поэлементно.
7.3.1 Определение абсолютной погрешности первичной части ИК в проверяемых точках.
7.3.1.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК датчики частоты вращения A5S, per. № 49138-12, проведенных по методике поверки, ука­
занной в описании типа на эти датчики.

7.3.1.2 За погрешность прошедших поверку датчиков считать пределы допускаемой от­
носительной погрешности измерения частоты ±0,1 %, (в соответствии с описанием типа на дан­
ное СИ и маркировкой на корпусе датчика).

Указанные значения приведены в столбце 6 таблицы Б.1 приложения Б МП (далее -  таб­
лица Б.1) для соответствующих ИК.

7.3.1.3 По формуле 1 п. 8 МП (далее -  формула 1) вычислить и занести в соответствую­
щие графы столбца 7 таблицы Б.1 значения абсолютной погрешности (об/мин) первичной части 
каждого ИК в проверяемых точках.

7.3.2 Определение абсолютной погрешности вторичной части ИК (части ИК без датчика) 
в проверяемых точках.

7.3.2.1 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запу­
стить ПО СУИС-252.ехе.

7.3.2.2 Для определения погрешности вторичной части ИК, указанного в строке 1 табли­
цы Б. 1, подключить калибратор процессов, документирующий Fluke 753 (далее -  калибратор) в 
соответствии с данными, указанными для проверяемого ИК в столбцах 5 и 6 таблицы А.1 при­
ложения А МП (далее -  таблица А.1), предварительно отсоединив от этого разъема датчик ча­
стоты вращения.

7.3.2.3 Последовательно устанавливая на выходе калибратора значения частоты, соответ­
ствующие проверяемому ИК, согласно столбцу 2 таблицы Б.1, регистрировать в соответствую­
щих строках столбца 4 указанной таблицы результаты измерений проверяемого ИК, отображае­
мые на мониторе рабочего места оператора СИС.

7.3.2.4 Повторить операции по п.п. 7.3.2.2 + 7.3.2.3 МП для остальных ИК частоты вра­
щения.

7.3.2.5 По формуле 2 п. 8 МП (далее -  формула 2) вычислить и занести в соответствую­
щие строки столбца 5 таблицы Б.1 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в 
проверяемых точках.

7.3.2.6 По формуле 3 п. 8 МП (далее -  формула 3) вычислить и занести в соответствую­
щие строки столбца 8 таблицы Б.1 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая 
первичную и вторичную части ИК) в проверяемых точках.

7.3.3 Определение приведенной к ВП погрешности ИК.
7.3.3.1 По формуле 4 п. 8 МП (далее -  формула 4) вычислить и занести в соответствую­

щие строки столбца 9 таблицы Б.1 значения приведенной к ВП погрешности каждого ИК в про­
веряемых точках.

7.3.3.2 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП погрешности из­
мерений (столбец 9 таблицы Б.1) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце
10 таблицы Б.1.
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7.3.3.3 В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 9 таблицы Б.1 не 
превышают соответствующего значения, указанного в столбце 10 указанной таблицы, для этого 
ИК в столбец 11 записать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.3.4 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 11 
таблицы Б.1 внесено заключение «да».

7.4 Определение метрологических характеристик ИК температуры
7.4.1 Определение метрологических характеристик ИК температуры масла в поддоне 

главного редуктора и в поддонах промежуточных редукторов с приёмниками термометров 
сопротивления ГМ и ИК температуры масла на входе и выходе радиаторов маслосистемы 
главного редуктора и промежуточных редукторов с термопреобразователями сопротивления

Определение абсолютной пофешности указанных ИК осуществляется комплектно.
7.4.1.1 Термостат жидкостной ЭЛЕМЕР-Т-220 (далее -  термостат) подготовить к работе в 

соответствии с эксплуатационной документацией на него.
7.4.1.2 Датчик измерителя температуры двухканального прецизионного МИТ 2.05 

(далее -  МИТ 2.05) установить (в термостат). МИТ 2.05 подготовить к работе в соответствии с 
эксплуатационной документацией на него.

7.4.1.3 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. 
Запустить ПО СУИС-252.ехе

7.4.1.4 Для определения абсолютной погрешности ИК, указанного в строке 1 таблицы 
Б.2, поместить датчик соответствующего ИК в термостат.

7.4.1.5 Последовательно устанавливая значения температуры в термостате таким 
образом, чтобы показания МИТ 2.05 соответствовали значениям столбца 2 таблицы Б.2 
приложения Б МП (далее -  таблица Б.2) для поверяемого ИК, регистрировать в 
соответствующих строках столбца 3 и 4 указанной таблицы показания МИТ 2.05 и показания 
проверяемого ИК (отображаемые на мониторе рабочего места оператора СИС), соответственно.

7.4.1.6 Повторить операции по п.п. 7.4.1.4 -5- 7.4.1.5 МП для остальных ИК температуры.
7.4.1.7 По формуле 5 п. 8 МП (далее -  формула 5) вычислить и занести в 

соответствующие строки столбца 5 таблицы Б.2 значения абсолютной погрешности каждого ИК 
в проверяемых точках.

7.4.1.8 Для каждого ИК все рассчитанные значения абсолютной погрешности измерений 
(столбец 5 таблицы Б.2) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце 6 
таблицы Б.2.

7.4.1.9 В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 5 таблицы Б.2 не 
превышают соответствующего значения, указанного в столбце 6 указанной таблицы, для этого 
ИК в столбец 7 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.4.1.10 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 7 
таблицы Б.2 внесено заключение «да».

7.4.2 Определение метрологических характеристик ИК температуры масла в поддоне 
главного редуктора и в поддонах промежуточных редукторов с термопреобразователяим 
сопротивления.

Определение абсолютной пофешности указанных ИК осуществляется поэлементно.
7.4.2.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК термопреобразователи сопротивления из платины и меди ТС-1088/1, per. № 58808-14, 
проведенных по методике поверки, указанной в описании типа на эти датчики.

7.4.2.2 За значение абсолютной пофешности первичной части ИК принять значение 
максимальной допускаемой абсолютной пофешности прошедших поверку датчиков, которое в 
соответствии с описанием типа на данное СИ и маркировкой на корпусе датчика (с учетом ВП 
ИК 150 °С), составляет ±2,1 °С и приведено в столбце 6 таблицы Б.З приложения Б МИ (далее -  
таблица Б.З).
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7.4.2.3 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запу­
стить ПО СУИС-252.ехе

1 A2A Для определения погрешности вторичной части ИК, указанного в строке 1 табли­
цы Б.З, подключить калибратор в соответствии с данными, указанными для проверяемого ИК в 
столбцах 5 и 6 таблицы А.1, предварительно отсоединив от этого разъема датчик температуры.

7.4.2.5 Последовательно устанавливая на выходе калибратора значения сопротивления, 
соответствующие проверяемому ИК, согласно столбцу 2 таблицы Б.З, регистрировать в соответ­
ствующих строках столбца 4 указанной таблицы результаты измерений проверяемого ИК, отоб­
ражаемые на мониторе рабочего места оператора СИС.

7.4.2.6 Повторить операции по п.п. 7.4.2.4 + 7.4.2.5 МП для остальных ИК температуры.
1А2.1 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы

Б.З значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.
7.4.2.8 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 7 таблицы 

Б.З значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках.

7.4.2.9 Для каждого ИК все рассчитанные значения абсолютной погрешности измерений 
(столбец 7 таблицы Б.З) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце 8 табли­
цы Б.З.

7.4.2.10 В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 7 таблицы Б.З не 
превышают соответствующего значения, указанного в столбце 8 указанной таблицы, для этого 
ИК в столбец 9 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.4.2.11 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 9 
таблицы Б.З внесено заключение «да».

7.5 Определение метрологических характеристик ИК давления
Определение приведенной к ВП погрешности ИК избыточного давления осуществляется 

поэлементно.
7.5.1 Определение абсолютной погрешности первичной части ИК.
7.5.1.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК датчики давления, разряжения и разности давлений ADZ, per. № 49870-12, проведенных по 
методике поверки, указанной в описании типа на эти датчики.

7.5.1.2 За значение абсолютной погрешности первичной части ИК принять значение мак­
симальной допускаемой абсолютной погрешности прошедших поверку датчиков, которое в со­
ответствии с описанием типа на данное СИ (пределы допускаемой основной приведенной к ВП 
погрешности, ± 0,5 %) и маркировкой на корпусе датчика, составляет ± 0,05 кгс/см2 и 
± 1,3 кгс/см2 для датчиков с ВП 1 МПа и ВП 25 МПа, соответственно.

Указанные значения приведены в столбце 6 таблицы Б.4 приложения Б МП (далее -  таб­
лица Б.4) для соответствующих ИК давления.

7.5.2 Определение абсолютной погрешности вторичной части ИК (части ИК без датчика) 
в проверяемых точках.

7.5.2.1 Для определения погрешности вторичной части ИК, указанного в строке 1 табли­
цы Б.4, подключить калибратор в соответствии с данными, приведенными для проверяемого ИК 
в столбцах 5 и 6 таблицы А.1, предварительно отсоединив от этого разъема датчик давления.

7.5.2.2 Включить компьютер с предустановленным программным обеспечением (ПО): 
MS Office, СУHC-252.exe. Запустить ПО СУИС-252.ехе.

7.5.2.3 Последовательно устанавливая на выходе калибратора значения напряжения по­
стоянного тока, соответствующие проверяемому ИК, согласно данным, указанным в столбце 2 
таблицы Б.4, регистрировать в соответствующих строках столбца 4 указанной таблицы резуль­
таты измерений проверяемого ИК, отображаемые на мониторе рабочего места оператора СИС.
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7.5.2.4 Повторить операции по п.п. 7.5.2.1 -s- 7.5.2.3 МП для остальных ИК избыточного 
давления.

7.5.2.5 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы 
Б.4 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.

7.5.2.6 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 7 таблицы 
Б.4 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках.

7.5.3 Определение приведенной к ВП погрешности ИК.
7.5.3.1 По формуле 4 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 8 таблицы 

Б.4 значения приведенной к ВП погрешности каждого ИК в проверяемых точках.
7.5.3.2 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП погрешности из­

мерений (столбец 8 таблицы Б.4) сравнить с соответствующим значением, указанным в столбце
9 таблицы Б.4.

В случае если для каждого ИК все значения погрешности из столбца 8 таблицы Б.4 не 
превышают соответствующего значения, указанного в столбце 9 указанной таблицы, для этого 
ИК в столбец 10 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.5.4 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 10 
таблицы Б.4 внесено заключение «да».

7.6 Определение метрологических характеристик ИК виброускорения
Определение приведенной к ВП погрешности ИК виброускорения осуществляется по­

элементно.
7.6.1 Определение абсолютной погрешности первичной части ИК.
7.6.1.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК акселерометров пьезоэлектрических 353В17, per. № 50255-12, проведенных по методике по­
верки, указанной в описании типа на эти датчики.

7.6.1.2 За значение относительной погрешности первичной части ИК принять значение 
максимальной допускаемой абсолютной погрешности прошедших поверку датчиков, которое в 
соответствии с описанием типа на данное СИ и маркировкой на корпусе датчика, составляет 
± 50,0 g.

Указанное значение приведено в столбце 6 таблицы Б.5 приложения Б МП (далее -  таб­
лица Б.5) для всех ИК виброускорения.

7.6.2 Определение абсолютной погрешности вторичной части ИК (части ИК без датчика) 
в проверяемых точках.

7.6.2.1 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.exe. Запу­
стить ПО СУИС-252.ехе.

7.6.2.2 Для определения погрешности вторичной части ИК, указанного в строке 1 табли­
цы Б.5, подключить калибратор в соответствии с данными, указанными для проверяемого ИК в 
столбцах 5 и 6 таблицы А.1, предварительно отсоединив от этого разъема акселерометр.

7.6.2.3 Включить калибратор в режиме воспроизведения частоты. Установить выходной 
сигнал синусоидальной формы частотой 159,2 Гц.

7.6.2.4 Для проверяемого ИК последовательно устанавливать на выходе калибратора (и 
фиксировать в столбце 2 таблицы Б.5) значения амплитуды сигнала, соответствующие значени­
ям виброускорения, указанным в столбце 3 таблицы Б.5. Одновременно регистрировать в соот­
ветствующих строках столбца 4 указанной таблицы результаты измерений проверяемого ИК, 
отображаемые на мониторе рабочего места оператора СИС.

7.6.2.5 Повторить операции по п.п. 7.6.2.2 + 7.6.2.4 МП для остальных ИК виброускоре­
ния.

7.6.2.6 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы 
Б.5 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.
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7.6.3 Определение приведенной к ВП погрешности ИК.
7.6.3.1 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 7 таблицы 

Б.5 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках.

7.6.3.2 По формуле 4 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 8 таблицы 
Б.5 значения приведенной к ВП погрешности каждого ИК в проверяемых точках.

7.6.3.3 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП погрешности из­
мерений (столбец 8 таблицы Б.5) сравнить с соответствующим значением, указанным в столбце
9 таблицы Б.5.

В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 8 таблицы Б.5 не превышают 
соответствующего значения, указанного в столбце 9 указанной таблицы, для этого ИК в столбец
10 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.6.4 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 10 
таблицы Б.5 внесено заключение «да».

7.7 Определение метрологических характеристик ИК расхода масла
Определение приведенной к ВП погрешности ИК расхода масла осуществляется поэле­

ментно.
7.7.1 Определение абсолютной погрешности первичной части ИК.
7.7.1.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК преобразователей расхода турбинных ТПР, per. № 8326-04, проведенных по методике по­
верки, указанной в описании типа на эти датчики.

7.7.1.2 За значение абсолютной погрешности первичной части ИК принять значение мак­
симальной допускаемой абсолютной погрешности прошедших поверку датчиков, которое в со­
ответствии с описанием типа на данное СИ и маркировкой на корпусе датчика, с учетом диапа­
зона измерений ИК, составляет ± 0,24 л/мин; ± 0,96 л/мин; ± 0,6 л/мин для ИК с ВП 40 л/мин, 
200 л/мин и 30 л/мин, соответственно.

Указанные значения приведены в столбце 6 таблицы Б.6 приложения Б МП (далее -  таб­
лица Б. 6) для соответствующих ИК расхода.

7.7.2 Определение абсолютной погрешности вторичной части ИК (части ИК без датчика) 
в проверяемых точках.

7.7.2.1 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запу­
стить ПО СУИС-252.ехе.

7.7.2.2 Для определения погрешности вторичной части ИК, подключить калибратор в со­
ответствии с данными, указанными для проверяемого ИК в столбцах 5 и 6 таблицы А.1.

7.7.2.3 Последовательно устанавливая на выходе калибратора значения переменного 
напряжения, с частотой соответствующей проверяемому ИК, согласно столбцу 2 таблицы Б.6, 
регистрировать в соответствующих строках столбца 4 указанной таблицы результаты измерений 
проверяемого ИК, отображаемые на мониторе рабочего места оператора СИС.

7.7.2.4 Повторить операции по п.п. 1.122 +1.1.23 МП для остальных ИК расхода масла.
1.1.2.5 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы 

Б.6 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.
7.7.3 Определение приведенной к ВП погрешности вторичной части ИК.
7.7.3.1 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 7 таблицы 

Б.6 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках..

1.1.32 По формуле 4 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 8 таблицы 
Б.6 значения приведенной к ВП погрешности каждого ИК в проверяемых точках.
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7.7.3.3 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП погрешности из­
мерений (столбец 8 таблицы Б.6) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце
9 таблицы Б.6.

В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 8 таблицы Б.6 не превышают 
соответствующего значения, указанного в столбце 9 указанной таблицы, для этого ИК в столбец
10 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.7.4 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 10 
таблицы Б.6 внесено заключение «да».

7.8 Определение метрологических характеристик ИК силы
Определение приведенной к ВП погрешности ИК силы осуществляется поэлементно.
7.8.1 Определение абсолютной погрешности первичной части ИК.
7.8.1.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК датчики силоизмерительные тензорезисторные 1010АСК-5кН-В, 1020АСК-50кН-В и 
1020АСК-125кН-В, per. № 61501-15, проведенных по методике поверки, указанной в описании 
типа на эти датчики, с определением относительной погрешности, связанной с воспроизводимо­
стью (Ь), повторяемостью (Ь'), интерполяцией (/с) и дрейфом нуля (/0) и гистерезисом (v) по 
ГОСТ Р 55223-2012 «Динамометры. Общие технические требования».

Примечание: указанные выше составляющие относительной погрешности (при отсут­
ствии их значений в свидетельстве о поверке датчиков), допускается определять по результатам 
калибровки датчиков.

7.8.1.2 В качестве относительной погрешности прошедшего поверку датчика считать 
максимальную из сумм, перечисленных в п. 7.8.1.1 МП составляющих погрешности, рассчитан­
ных для каждой из проверяемых точек, приведенных в протоколе поверки (калибровки) датчи­
ка.

Значения относительной погрешности датчиков занести в столбец 6 таблицы Б.7 прило­
жения Б МП (далее -  таблица Б.7).

Примечание: в качестве относительной погрешности прошедшего поверку датчика до­
пускается принимать модуль доверительной границы относительной погрешности, указанной в 
протоколе поверки (калибровки) датчика.

При необходимости, допускается проводить экстраполяцию доверительной относитель­
ной погрешности датчика к нижнему пределу его диапазона измерений по методике п.п. Г. 1.2 
приложения Г ГОСТ Р 55223-2012.

7.8.1.3 По формуле 1 вычислить и занести в соответствующие графы столбца 7 таблицы 
Б.7 значения абсолютной погрешности (кН) первичной части каждого ИК в проверяемых точ­
ках.

7.8.2 Определение абсолютной погрешности вторичной части ИК (части ИК без датчика) 
в проверяемых точках.

7.8.2.1 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запу­
стить ПО СУИС-252.ехе.

7.8.2.2 Для определения погрешности вторичной части ИК силы, указанного в строке
1 таблицы Б.7, подключить калибратор К3607 в соответствии с данными, указанными для про­
веряемого ИК в столбцах 5 и 6 таблицы А.1, предварительно отсоединив от этого разъема дат­
чик силы.

7.8.2.3 Последовательно устанавливая на выходе калибратора К3607 значения выходного 
сигнала согласно столбцу 2 таблицы Б.7, регистрировать в соответствующих строках столбца 4 
указанной таблицы результаты измерений проверяемого ИК, отображаемые на мониторе рабо­
чего места оператора СИС.

7.8.2.4 Повторить операции по п.п. 1.92.2 + 7.9.2.3 МП для остапьных ИК силы.
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7.8.2.5 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы 
Б.7 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.

7.8.2.6 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 8 таблицы 
Б.7 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках.

7.8.3 Определение приведенной к ВП погрешности ИК.
7.8.3.1 По формуле 4 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 9 таблицы 

Б.7 значения приведенной к ВП погрешности каждого ИК в проверяемых точках.
7.8.3.2 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП погрешности из­

мерений (столбец 9 таблицы Б.7) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце
10 таблицы Б.7.

7.8.3.3 В случае если для ИК все значения погрешности из столбца 9 таблицы Б.7 не пре­
вышают соответствующего значения, указанного в столбце 10 указанной таблицы, для этого ИК 
в столбец 11 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.8.4 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце
11 таблицы Б.7 внесено заключение «да».

7.9 Определение метрологических характеристик ИК крутящего момента силы
7.9.1 Определение приведенной к ВП погрешности ИК крутящего момента силы осуще­

ствляется комплектно.
7.9.1.1 Подготовить стенд к проведению поверки ИК крутящего момента силы.
7.9.1.2 Демонтировать на стенде первичный измерительный преобразователь первого ИК 

крутящего момента силы не отсоединяя его от оставшейся части ИК.
7.9.1.3 Смонтировать указанный первичный измерительный преобразователь на установ­

ке для воспроизведения крутящего момента силы.
7.9.1.4 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запус­

тить ПО СУИС-252.ехе.
7.9.1.5 Подготовить таблицу для занесения результатов проверки ИК по форме таблицы 

Б.8.1 приложения Б МП (далее -  таблица по форме Б. 8.1).
В столбец 1 указанной таблицы последовательно занести следующие значения: 0 Н м; 

значение, выраженное в Н м, соответствующее 25 % от ВП ИК; значение, выраженное в Н м, со­
ответствующее 50 % от ВП ИК; значение, выраженное в Н м, соответствующее 75 % от ВП ИК; 
значение, выраженное в Н м, соответствующее 100 % от ВП ИК; значение, выраженное в Н м, 
соответствующее 100 % от ВП ИК: значение, выраженное в Н м, соответствующее 75 % от ВП 
ИК; значение, выраженное в Н м, соответствующее 50% от ВП ИК; значение, выраженное в Н м, 
соответствующее 25 % от ВП ИК; 0 Н м.

7.9.1.6 На установке для воспроизведения крутящего момента силы последовательно за­
давать значения крутящего момента силы из столбца 1 таблицы по форме Б. 8.1, одновременно 
фиксируя показания проверяемого ИК, отображаемые на мониторе рабочего места оператора 
СИС, в соответствующих строках столбца 2 таблицы по форме Б. 8.1.

7.9.1.7 Повторить операции по п. 7.9.1.6 МП для заполнения столбцов 3 и 4 таблицы по 
форме Б. 8.1 для проверяемого ИК.

7.9.1.8 По формулам (3) и (4) ГОСТ Р 8.796-2012 «ГСИ. Измерители крутящего момента 
силы. Методика поверки» рассчитать и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы по 
форме Б. 8.1 средние арифметические значения показаний ИК, для прямого Хк и обратного Х'к 
хода.

По формулам (6), (7), (9), (10) и (13) ГОСТ Р 8.796-2012 рассчитать значения соответст­
вующих величин и занести в столбцы 6-5-10 таблицы по форме Б. 8.1, соответственно.

7.9.1.9 Результаты проверки ИК крутящего момента силы считать положительными, если 
полученное значение приведенной к ВП погрешности измерений (значение в столбце 10 табли­
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цы по форме Б. 8.1), не превышает ± 0,5 %. В противном случае поверка прекращается и неис­
правный ИК подлежит ремонту.

7.9.1.10 Вернуть конфигурацию стенда в исходное состояние.
7.9.1.11 Повторить п.п. 7.9.1.5 7.9.1.10 МП для остальных ИК крутящего момента силы.
7.9.2 Определение приведенной к ВП погрешности всех или отдельных ИК крутящего

момента силы, входящих в состав СИС допускается проводить поэлементно.
7.9.2.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 

ИК датчики крутящего момента силы Т11-FP3, per. № 50769-12, проведенных по методике по­
верки, указанной в описании типа на эти датчики.

Определить действительные метрологические характеристики датчиков крутящего мо­
мента силы MPZ1510003 в диапазоне измерений от 0 до 20000 Н м в объеме, предусмотренном 
ГОСТ Р 8.796-2012.

1.922  За значение абсолютной пофешности первичной части ИК, в состав которых вхо­
дят датчики крутящего момента силы T11-FP3, принять значение максимальной допускаемой 
абсолютной пофешности прошедших поверку датчиков, которое в соответствии с описанием 
типа на данное СИ и маркировкой на корпусе датчика, составляет ± 1,0 Н м.

За значение абсолютной погрешности первичной части ИК, в состав которых входят дат­
чики крутящего момента силы MPZ1510003, принять значение ± 100,0 Н м, при условии, что 
действительные значения погрешности измерений указанных датчиков, определенные в соот­
ветствии с п. 7.9.2.1 МП не превышают приведенного выше значения. В противном случае по­
верка прекращается, а соответствующий датчик (датчики) подлежат ремонту.

Указанные значения приведены в столбце 6 таблицы Б.8.2 приложения Б МП (далее -  
таблица Б.8.2) для всех соответствующих ИК крутящего момента силы.

7.9.2.3 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запус­
тить ПО СУИС-252.ехе.

7.9.2.4 Для определения погрешности вторичной части ИК крутящего момента силы, ука­
занного в строке 1 таблицы Б.8.2, подключить калибратор в соответствии с данными, указанны­
ми для проверяемого ИК в столбцах 5 и 6 таблицы А.1, предварительно отсоединив от этого 
разъема датчик крутящего момента силы.

1.92.5 Последовательно устанавливая на выходе калибратора значения напряжения, со­
ответствующие проверяемому ИК, согласно столбцу 2 таблицы Б.8.2, регистрировать в соответ­
ствующих строках столбца 4 указанной таблицы результаты измерений проверяемого ИК, ото­
бражаемые на мониторе рабочего места оператора СИС.

7.9.2.6 Повторить операции по п.п. 7.9 2.4 + 1.92.5 МП для остальных ИК крутящего мо­
мента силы.

1.92.1 По формуле 2 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 5 таблицы 
Б.8.2 значения абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках.

7.9.2.8 По формуле 3 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 7 таблицы 
Б.8.2 значения абсолютной погрешности каждого ИК (включая датчик и вторичную часть ИК) в 
проверяемых точках.

1.92.9 По формуле 4 вычислить и занести в соответствующие строки столбца 8 таблицы 
Б.8.2 значения приведенной к ВП пофешности каждого ИК в проверяемых точках.

7.9.2.10 Для каждого ИК все рассчитанные значения приведенной к ВП пофешности из­
мерений (столбец 8 таблицы Б.8.2) сравнить с соответствующим значением, указанных в столб­
це 9 таблицы Б.8.2.

7.9.2.11 В случае если для ИК все значения пофешности из столбца 8 таблицы Б.8.2 не 
превышают соответствующего значения, указанного в столбце 9 указанной таблицы, для этого 
ИК в столбец 10 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».
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7.9.2.12 Результаты проверки ИК, проверяемых в соответствии с п. 7.9.2 МП, считать по­
ложительными, если для каждого из указанных ИК, в столбце 10 таблицы Б.8.2 внесено заклю­
чение «да».

7.10 Определение метрологических характеристик ИК электрической мощности пере­
менного тока

7.10.1 Проверить наличие действующих свидетельств о поверках на входящие в состав 
ИК трансформаторы тока ТФ1, per. № 20466-00 и измерители мощности многоканальные 
PM820MG, per. № 50245-12 (далее - PM820MG), проведенных по методикам поверки, указан­
ным в описаниях типа на эти СИ.

7.10.2 За значение ошосительной погрешности первичной части ИК принять соответст­
вующее значение относительной погрешности прошедших поверку трансформаторов тока, ко­
торое в соответствии с описанием типа на данное СИ составляет ± 1 %.

Указанное значение относительной пофешности приведено в столбце 7 таблицы Б.9 
приложения Б МП (далее -  таблица Б.9) для каждого ИК.

7.10.3 За значение относительной погрешности прошедших поверку PM820MG, входя­
щих в состав вторичной части ИК, в соответствии с описанием типа на данное СИ и ВП ИК, 
принять ± 0,1 %.

Указанное значение относительной погрешности приведено в столбце 6 таблицы Б.9 для 
каждого ИК.

7.10.4 Включить компьютер с предустановленным ПО: MS Office, СУИС-252.ехе. Запус­
тить ПО СУИС-252.ехе.

7.10.5 При помощи системы управления стендом, последовательно задавая значения 
электрической мощности переменного тока генератора 1, входящего в состав стенда УИС-252 
близкие к значениям, указанным в столбце 2 таблицы Б.9 для первого ИК, одновременно в соот­
ветствующих строках столбцов 3 и 4 таблицы Б.9 фиксировать результаты измерений мощности 
со штатного устройства отображения PM820MG и монитора рабочего места оператора СИС, со­
ответственно.

7.10.6 Повторить операции по п. 7.10.5 МП для второго ИК электрической мощности пе­
ременного тока.

7.10.7 Для каждой строки таблицы Б.9 сравнить между собой значения, приведенные в 
столбцах 3 и 4. При полном совпадении, в соответствующие строку столбца 5 указанной табли­
цы вписать «да», в противном случае, вписать «нет».

При наличии хотя бы одной записи «нет» в столбце 5 таблицы Б.9 означает неисправ­
ность соответствующего ИК. В этом случае поверка СИС прекращается, а неисправный ИК 
подлежит ремонту.

7.10.8 По формуле 6 п. 5 ПИ (далее -  формула 6) вычислить и занести в соответствующие 
графы столбца 8 таблицы Б.9 значения относительной погрешности каждого ИК.

7.10.9 По формуле 7 п. 5 ПИ (далее -  формула 7) вычислить и занести в соответствующие 
графы столбца 9 габлицы Б.9 значения приведенной к ВП по1решности каждого ИК.

7.10.10 Для каждого ИК рассчитанные значения приведенной погрешности измерений 
(столбец 9 таблицы Б.9) сравнить с соответствующим значением, указанных в столбце 10 таб­
лицы Б.9.

В случае если для ИК значение погрешности из столбца 9 таблицы Б.9 не превышает со­
ответствующего значения, указанного в столбце 10 указанной таблицы, для этого ИК в столбец
11 вписать вывод: «да». В противном случае -  «нет».

7.10.11 Результаты поверки считать положительными, если для каждого ИК в столбце 11 
таблицы Б.9 внесено заключение «да».
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7.11 Подтверждениеа соответствия программного обеспечения СИС
7.11.1 На мониторе рабочего места оператора СИС запустить ПО СУИС-252.
7.11.2 Во вкладке ’’Настройки" выбрать и нажать на элемент управления ’’Контрольные 

суммы".
7.11.3 Цифровые идентификаторы (контрольные суммы) ПО СИС, отображаемые на мо­

ниторе рабочего места оператора СИС, сравнить с приведенными в Паспорте на СИС 106АТ-00- 
00-001 ПС.

7.11.4 Результаты проверки считать положительными, если все цифровые идентификато­
ры (контрольные суммы), отображаемые на мониторе рабочего места оператора СИС совпадают 
с цифровыми идентификаторами, приведёнными в Паспорте на СИС 106АТ-00-00-001 ПС.

8 ОБРАБОТКА РЕЗУЛЬТАТОВ ИЗМЕРЕНИЙ
Значение абсолютной погрешности первичной части ИК в проверяемых точках рассчи­

тывают по формуле (1):

д .= £д^1 (\)
апч‘ юо ’

где 6а -  значение относительной погрешности датчика в соответствии с его описанием 
типа, маркировкой на корпусе и (или) данными поверки (калибровки);

X3i -  эталонное значение измеряемой физической величины в проверяемых точках.
Значение абсолютной погрешности вторичной части ИК в проверяемых точках рассчи­

тывают по формуле (2):
Лвч;=*и;-*э< , (2)

где XHi -  результат измерений ИК в проверяемой точке.
Значение абсолютной погрешности ИК (проверяемых поэлементно) в проверяемых точ­

ках рассчитывают по формуле (3):
Д Ик (=  Дпч( +  |Двч*1 • ( 3 )

Значение приведенной к ВП погрешности ИК в проверяемых точках рассчитывают по 
формуле (4):

У ик И = 7 * Ю 0 ,  (4)
Лвп

Значение абсолютной погрешности ИК (проверяемых комплектно) в проверяемых точках 
рассчитывают по формуле (5):

Лик1= Хм ~~ , (5)

где Л’вп -  верхний предел диапазона измерений ИК.
Значение относительной погрешности ИК рассчитывают по формуле (6):

Я„к =  *пч +  Ярм , (6 )
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где 6ПЧ -  относительная погрешность первичной части ИК; 
5Рм ~ относительная погрешность PM820MG.
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Значение приведенной к ВП погрешности ИК в проверяемых точках рассчитывают по 
формуле (7):

Уик21 = йик*Г ■ О)Лвп

9 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
9.1 Результаты поверки заносятся в протокол поверки (Приложение Б).
9.2 При положительных результатах поверки оформляется свидетельство о поверке.
9.3 При отрицательных результатах поверки применение СИС запрещается, оформляется 

извещение о непригодности к применению.
9.4 При поверке отдельных ИК из состава СИС в свидетельство о поверке заносится ин­

формация о конкретных ИК, прошедших поверку.
9.5 В Паспорт на СИС 106АТ-00-00-001 ПС вносится соответствующая запись.
9.6 Знак поверки наносится на свидетельство о поверке и (или) формуляр в виде наклей­

ки или оттиска клейма.
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Приложение А
(справочное)

Таблица подключения датчиков
Таблица А.1____________________________________________________________ ____ ______
№
п/п Наименование ИК

Обозначение ИК на 
устройстве отобра­

жения СИС
Датчик

Место подключе­
ния средства по­

верки
Контакты

1 2 3 4 5 6

1
И К частоты вращения при­

водного вала (левый) 
[об/мин]

ИК частоты враще­
ния ЛВВ

A5S0DS0M121
0В80 Разъём BR17

4 “+” 
3 “-“

2
И К частоты вращения при­

водного вала (правый) 
[об/мин]

И К частоты враще­
ния ПВВ

A5S0DS0M121
0В80

Разъём BR18
4 “+" 
3 “-“

3
И К частоты вращения вала 

ВНВ [об/мин1
И К частоты враще­

ния ВНВ
A5S0DS0M121

0В80
Разъём BR19 4 “+"

3

4 И К частоты вращения вала 
ННВ [об/мин]

ИК частоты враще­
ния ННВ

A5S0DS0M121
0В80 Разъём BR20

4 “+” 
3 “-“

5 ИК частоты вращения тур­
бопривода [об/мин]

ИК частоты 
вращения ТП-35

A5S0DS0M121
0В80

Разъём BR60
4 “+”
3 “-м

6
И К температуры масла в ГР 
с термометром сопротивле­

ния ТС-1388/1М [оС]

Температура в ГР 
(ТС-1388/1М) ТС-1388/1М

Клеммная колодка 
ХТ16 (СУИС)

2 7 “-” 
28 "+“
29 “+"
30

7
ИК температуры масла в 

ПВР1 с термометром сопро­
тивления ТС-13 88/1М [оС]

Температура в ПВР1 
(ТС-1388/1М) ТС-1388/1М Клеммная колодка 

ХТ16 (СУИС)

57
58 “+“
5 9 “+”
6 0 “-“

8
И К температуры масла в 

ПВР2 с термометром сопро­
тивления ТС-1388/1М [оС]

Температура в ПВР2 
(ТС-1388/1М) ТС-13 88/1М Клеммная колодка 

ХТ16(СУИС)

87 “-**
88 “+“ 
89 “+" 
9 0 “-“

9 ИК давления ГР [бар] И К Давления ГР ADZ SML 20.0 
0.. 10 bar Разъём ВР24 3 “+”

2 “-“

10 ИК давления ПВР1 [бар] ИК Давления ПВР1 ADZ SML 20.0 
0..10 bar Разъём ВР63

3 “+” 
2 “-“

11 ИК давления ПВР2 [бар] ИК Давления ПВР2 ADZ SML 20.0 
0.. 10 bar Разъём ВР64 3 “+”

2 “-“

12 ИК давления на входе в 
маслорадиатор [кгс/см2]

ИК давления на вхо­
де в маслорадиатор

ADZ SML 20.0 
0.. 10 bar Разъём ВР106 3 “+”

2 “-“

13
ИК давления на выходе 

гидронасоса основной си­
стемы [бар]

Насос основной си­
стемы - Давление

ADZ SML 20.0 
0..250 bar Разъём ВР49

3 “+” 
2 “-“

14
И К давления на выходе 

гидронасоса общей системы 
[бар]

Насос общей систе­
мы - Давление

ADZ SML 20.0 
0..250 bar Разъём ВР51 3 “+” 

2 “-“

15
И К давления на выходе 

гидронасоса дублирующей 
системы [бар]

Насос дублирующей 
системы - Давление

ADZ SML 20.0 
0..250 bar

Разъём ВР53 3 “+” 
2 “-“

16 ИК виброускорения ГР Ось 
X [g]

ИК Вибронагрузок 
Г Р -Х

353B17 Разъём BVI27 Жила
Корпус

17 ИК виброускорения ГР Ось 
Y [g]

ИК Вибронагрузок 
Г Р -Y 353B17 Разъём BVI28 Жила ”+’* 

Корпус

18 ИК виброускорения ГР Ось 
Z[g]

ИК Вибронагрузок 
Г Р -Z 353B17 Разъём BVI29 Жила ”+” 

Корпус

19 ИК виброускорения ПВР1 
Ось X Ы

ИК Вибронагрузок 
ПВР1 -X 353B17 Разъём ВVI30

Жила ”+” 
Корпус

20 ИК виброускорения ПВР1 ИК Вибронагрузок 353B17 Разъём BVI31 Жила ”+”
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1 2 3 4 5 6

Ось Y [g] ПВР1 - Y Корпус ”-**

21 ИК виброускорения ПВР1 
Ось Z [g]

ИК Вибронагрузок 
ПВР1 -Z 353В17 Разъём BVI32

Жила ”+” 
Корпус ”-”

22 ИК виброускорения ПВР2 
Ось X [g]

ИК Вибронагрузок 
П В Р2-Х 353В17 Разъем BVI33 Жила ”+” 

Корпус ”-**

23 ИК виброускорения ПВР2 
Ось Y [g]

ИК Вибронагрузок 
ПВР2 - Y 353В17 Разъём BVI34

Жила ”+” 
Корпус ”-”

24 ИК виброускорения ПВР2 
Ось Z [g]

ИК Вибронагрузок 
ПВР2 - Z

353В17 Разъём BVI35 Жила ”+” 
Корпус

25
ИК расхода масла гидрона­

соса основной системы 
[л/мин]

Насос основной си­
стемы • Расход

ТПР11-1-1(В) Разъём BFV48
4 “+” 
1

26 ИК расхода масла гидрона­
соса общей системы [л/мин]

Насос общей систе­
мы - Расход ТПР11-1-ЦВ) Разъём BFV50

4 “+” 
1

27
ИК расхода масла гидрона­
соса дублирующей системы 

[л/мин]

Насос дублирующей 
системы - Расход ТПР11-1-1(В) Разъём BFV52

4 “+”
1 “. “

28 ИК расхода масла ГР 
[л/мин] ИК Расхода ГР ТПР14-5- 1(B) Разъём BFV26

4 “+”
1 “.“

29 ИК расхода масла ПВР1 
[л/мин] ИК Расхода ПВР1 ТПР13-5-1(B) Разъём BFV61 4 “+** 

1 “.“

30 ИК расхода масла ПВР2 
[л/мин] ИК Расхода ПВР2 ТПР 13-5-1(B) Разъём BFV62

4**+**
1

31 ИК силы тяги на валу ВНВ 
(левая) [кН]

ИК силы тяги ВНВ 
[кН] - Левая

1020АСК-125
KN-B Разъём BF09

A “Е Х О ” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-” 

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

32 ИК силы тяги на валу ВНВ 
(правая) [кН]

ИК силы тяги ВНВ 
[кН] - Правая

1020АСК-125
KN-B Разъём BF10

A “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

33 ИК силы тяги на валу ВНВ 
(передняя) [кН]

ИК силы тяги ВНВ 
[кН] - Передняя

1020АСК-125
KN-B Разъём BF11

A “EXC+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

34 ИК силы тяги на валу ВНВ 
(задняя) [кН]

ИК силы тяги ВНВ 
[кН] - Задняя

1020АСК-125
KN-B Разъём BF12

А “ ЕХС+” 
B “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

35 ИК силы тяги на валу ННВ 
(левая) [кН]

ИК силы тяги ННВ 
[кН] - Левая

1020АСК-125
KN-B Разъём BF05

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

36 ИК силы тяги на валу ННВ 
(правая) [кН]

ИК силы тяги ННВ 
[кН] - Правая

1020АСК-125
KN-B Разъём BF06

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-” 

Е “SENSE-”
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1 2 3 4 5 6

F “SENSE+”

37 ИК силы тяги на валу ННВ 
(передняя)[кН]

ИК силы тяги ННВ 
[кН] - Передняя

1020АСК-125
KN-B

Разъём BF07

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “EXC-W 

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

38 ИК силы тяги на валу ННВ 
(задняя) [кН]

ИК силы тяги ННВ 
[кН] - Задняя

1020АСК-125
KN-B Разъём BF08

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

39 ИК продольной силы на 
валу ВНВ [кН]

ИК боковой силы 
ВНВ - Продольная

1020АСК-50
KN-B Разъём BF15

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

40 ИК продольной силы на 
валу ННВ [кН]

ИК боковой силы 
ННВ - Продольная

1020АСК-50
KN-B Разъём BF13

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-” 

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

41 ИК поперечной силы на 
валу ВНВ [кН]

ИК боковой силы 
ВНВ - Поперечная

1010АСК-5
KN-B Разъём BF16

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-” 

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

42 ИК поперечной силы на 
валу ННВ [кН]

ИК боковой силы 
ННВ - Поперечная

1010АСК-5
KN-B Разъём BF14

А “ЕХС+” 
В “OUT+” 
С “OUT-” 
D “ЕХС-”

Е “SENSE-” 
F “SENSE+”

43 ИК крутящего момента на 
входном валу (левый) [Н м]

ИК крутящего мо­
мента ЛВВ

T11-FP3
(2KN*m) Разъём ВТ1 4 “+” 

1

44
ИК крутящего момента на 

входном валу (правый) 
[Нм]

ИК крутящего мо­
мента ПВВ

T11-FP3
(2KNm) Разъём ВТ2 4 “+” 

1

45 ИК крутящего момента на 
валу ВНВ [Н м]

ИК крутящего мо­
мента ННВ

MPZ1510003
(lOOKN-m) Разъём ВТЗ

1 “+” 
2 “.“

46 ИК крутящею момента на 
валу ННВ [Н м]

ИК крутящего мо­
мента ВНВ

M PZ1510003 
(lOOKN-m) Разъём ВТ4

1 “+” 
2 “-**

47 ИК мощности переменного 
тока генератора 1 [кВА]

ИК Мощности лево­
го генератора PM820MG,

Напряжение 
(Разъём 2 

PM820MG): 
Ток (Разъём 6 
PM820MG):

V, “+” 
VN“-“

1,*“+”
I,.

48 ИК мощности переменного 
тока генератора 2 [кВА]

ИК Мощности пра­
вого генератора PM820MG,

Напряжение 
(Разъём 2 

PM820MG): 
Ток (Разъём 6 
PM820MG):

Vj
VN“-“

I,*“+” 
I,. “-“
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Форма протокола поверки

Приложение Б
(рекомендуемое)

П РО Т О К О Л  № _____
поверки системы измерительной стенда УИС-252, зав. №  Р001.01АТ-16

1 Вид поверки:.......................................
2 Дата поверки: «__ » __________20__г.
3. Поверка проведена по документу «ГСИ. Система измерительная стенда УИС-252. Ме­

тодика поверки. МП-206-0003-2017», утвержденному ФГУП «ВНИИМ им. Д.И. Менделеева»
12 апреля 2017 г.
_____ 4 Средства поверки

Наименование, тип Заводской
номер

Погрешность или 
номер в ФИФ

№ и дата свидетельства о по­
верке, кем выдано

5 Вспомогательные средства: в соответствии с методикой поверки МП-206-0003-2017.

6 Условия поверки
5.1 Температура окружающего воздуха, °С
5.2 Относительная влажность воздуха, %
5.3 Атмосферное давление, кПа

7 Результаты экспериментальных исследований
7.1 Внешний осмотр:
7.2 Результаты опробования:
7.3 Результаты определения метрологических характеристик.
Результаты определения метрологических характеристик и рабочие материалы, содер­

жащие данные по погрешности ИК, приведены в таблицах Б.1 -  Б.9.

Расчет погрешности ИК проводится в соответствии с методикой поверки МП-206-0003-
2017.
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Таблица Б.1 Результаты определения приведенной к ВП погрешности измерений ИК частоты вращения

Обозначение
И К

Сигнал, по­
даваемый на 
вход вторич­

ной части 
ИК, Гц

Расчетное 
(эталонное) 

значение 
выходного 

сигнала ИК, 
Лэ,, об/мин

Показания
ИК,
AW

об/мин

Абсолютная 
погрешность 

вторичной 
части И К  

Сквч» об/мин

Относительная 
пофешность 

датчика (в 
соответствии с 

ОТ), 6 ™ %

Абсолютная 
погрешность 
первичной 
части И К, 

Апчи об/мин

Абсолютная 
погрешность 
И К  (датчик 
и вторичная 
часть И К ) , 

Лики об/мин

Приведенная 
к ВП по­

грешность 
ИК, 

УикХь %

Пределы до­
пускаемой 

приведенной 
к ВП по­

грешности 
И К ,%

Заключение 
о соответ­
ствии ИК, 
(да / нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

И К частоты 
вращения 
приводного 
вала (левый) 
[об/мин]

0,5 30

±0,1 ±0,5
75 4500

150 9000

225 13500
300 18000

И К частоты 
вращения 
приводного 
вала (правый) 
[об/мин]

0,5 30

±0,1 ±0,5

75 4500
150 9000

225 13500
300 18000

И К частоты 
вращения вала 
ВНВ [об/мин]

0,5 30

±0,1 ±0,5
1,95 117
3,4 204

4,85 291

6,25 400

И К частоты 
вращения вала 
ННВ [об/мин]

0,5 30

±0,1 ±0,5

1,95 117
3,4 204

4,85 291

6,25 400

И К частоты 
вращения тур­
бопривода 
[об/мин]

0,5 30

±0,1 ±0,5

26,2 1572
51,9 3114

77,6 4656
103,33 6200



Таблица Б.2 Результаты определения абсолютной погрешности измерений ИК температуры 
(проверяемые комплектным методом)__________________ _________________________ _______

21

Обозначение ИК

Устанавливаемые 
значения 

температуры в 
термостате, °С

Показания 
М ИТ 2.05, 

*э „°С

Показания
ИК,

*и,,°С

Абсолютная
погрешность

ИК.
Дики °с

Пределы 
допускаемой 
абсолютной 

погрешности ИК,
°С

Заключение
о

соответствии 
ИК 

(да / нет)

1 2 3 4 5 6 7

И К температуры 
масла в ГР с 
приёмником 
температуры П-1 [°С]

30

±5,0
60

90
120

150

И К температуры 
масла на входе 
радиатора ГР [°С]

30

±1,0
60

90
120

150

И К температуры 
масла на выходе 
радиатора ГР [°С]

30

±1,0
60

90
120

150

И К температуры 
масла в ПВР1 с 
приёмником 
температуры П-1 [°С]

30

± 5 ,0
60

90

120

150

И К температуры 
масла на входе 
радиатора ПВР1 [°С]

30

±1,0
60

90

120

150

И К температуры 
масла на выходе 
радиатора ПВР1 [°С]

30

±1,0

60

90
120

150

ИК температуры 
масла в ПВР2 с 
приёмником 
температуры П-1 [°С]

30

± 5,0

60

90

120

150

И К температуры 
масла на входе 
радиатора ПВР2 [°С]

30

± 1,0

60

90
120

150



22
1 2 3 4 5 6 7

ИК температуры 
масла на выходе 
радиатора Г1ВР2 [°С]

30

±  1,0
60
90

120

150
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Таблица Б.З Результаты определения абсолютной погрешности измерений ИК температуры (проверяемые поэлементным методом)

Обозначение И К

Сигнал, пода­
ваемый на 

вход вторич­
ной части И К, 

Ом

Расчетное (эта­
лонное) значе­
ние выходного 

сигнала И К,
Аэ» °С

Показания
ИК,

ЛГИ1, °С

Абсолютная 
пофешность 

вторичной ча­
сти И К
Авчи °С

Абсолютная 
погрешность 

датчика (по его 
паспорту),

Дпч. °С

Абсолютная по­
грешность И К 
(датчик и вто­
ричная часть 

И К ) ,
Лцкъ °С

Пределы до­
пускаемой 

абсолютной 
погрешности 

ИК, °С

Заключение 
о соответ­
ствии И К 
(да / нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9

И К температуры 
масла в ГР с тер­
мометром сопро­

тивления ТС-
1 3 8 8 / lM p q

84,3 -39,32

±2,1 ±5 ,0
103 7,67

121,3 54,93
139,5 102,61

157,3 149,93

И К температуры 
масла в ГТВР1 с 
термометром со­
противления ТС- 

1388/1М [°С]

84,3 -39,32

±2,1 ±5 ,0

103 7,67

121,3 54,93
139,5 102,61

157,3 149,93

И К температуры 
масла в ПВР2 с 

термометром со­
противления ТС- 

1388/1М  [°С]

84,3 -39,32

±2,1 ± 5 ,0
103 7,67

121,3 54,93
139,5 102,61
157,3 149,93
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Таблица Б.4 Результаты определения приведенной к ВП погрешности измерений ИК давления

Обозначение ИК

Сигнал, 
подаваемый 

на вход 
вторичной 

части ИК, В

Расчетное 
(эталонное) 

значение 
выходного 

сигнала ИК, 
ЛЬ,, кгс/см '

Показания
ИК,
-Ли. > 

кгс/см2

Абсолютная 
погрешность 

вторичной 
части И К  

Двч„ кгс/см2

Абсолютная 
погрешность 
датчика(по 

его ОТ), 
Дпч, кгс/см2

Абсолютная 
погрешность 
ИК (датчик 
и вторичная 
часть ИК), 

Джи кгс/см2

Приведенная 
к  ВП 

погрешность 
ИК.

Уих1„ %

Пределы 
допускаемой 
приведенной 

к ВП 
погрешности 

И К ,%

Заключение о 
соответствии 

ИК,
(да / нет)

I 2 3 6 7 8 9 10

И К давления ГР 
[кгс/см2]

0 0

±0,05 ± 1 ,0

4 4
6 6
8 8
10 10

И К давления 
ПВР1 [кгс/см2]

0 0

±0,05 ± 1,0

4 4

6 6
8 8
10 10

И К давления 
ПВР2 [кгс/см2]

0 0

±0,05 ± 1,0

4 4

6 6
8 8
10 10

И К давления на 
входе в
масло радиатор 
[кгс/см2]

0,2 0,2

±0,05 ± 1,0

4 4

6 6
8 8
10 10

И К давления на 
выходе 
гидронасоса 
основной системы 
[кгс/см2]

0 0

± 1,3 ± 1,5

1.4 35
2,6 65
3,6 90

5,2 130
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1 2 3 6 7 8 9 10

И К давления на 
выходе гидрона­
соса общей систе­
мы [кгс/см2]

0 0

±1,3 ± 1,5
1,4 35

2,6 65

3,6 90

5,2 130

И К давления на 
выходе гидрона­
соса дублирую­
щей системы 
[кгс/см2]

0 0

±1,3 ±1,5
1,4 35
2,6 65

3,6 90

5,2 130
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Т абл ица Б.5 Результаты определения приведенной к ВГ1 noi реш ности измере ний ИК в иброус корен ия

Обозначение
ИК

Амплитуда 
сигнала, пода­

ваемого на 
вход вторич­

ной части ИК. 
мВ

Расчетное 
(эталонное) 

значение вы­
ходного сигна­

ла ИК,
*3 n g

Показания ИК,
*№ ,g

Абсолютная 
погрешность 

вторичной 
части ИК, 

Двчь g

Абсолютная 
погрешность 
датчика(по 

его О Т ) ,
Апч, g

Абсолютная 
погрешность 
И К  (датчик и 

вторичная 
часть И К ) , 

Лию. g

Приведенная 
к ВП по­

грешность
ИК,

Уик1ь %

Пределы 
допускаемой 
приведенной 

к ВП по­
грешности 

И К ,%

Заключение о 
соответствии 

ИК,
(да /  нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

И К виброуско­
рения ГР Ось X 
[g]

0 0

±50,0 ±15

10 100
20 200
30 300
40 400
50 500

И К виброуско­
рения ГР Ось Y  
[g]

0 0

±50,0 ±15

10 100
20 200
30 300
40 400
50 500

И К виброуско- 
рсния ГР Ось Z 
[g]

0 0

±50,0 ± 15

10 100

20 200
30 300

40 400

50 500

И К виброуско- 
рсния ПВР1 
Ось X  [g]

0 0

±50,0 ± 15

10 100

20 200

30 300

40 400
50 500
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

И К виброуско­
рения ПВР1 
Ось Y  [g]

0 0

±50,0 ± 1 5

10 100

20 200

30 300

40 400

50 500

И К виброуско­
рения ПВР1 
Ось Z [g]

0 0

± 50,0 ± 15

10 100

20 200

30 300
40 400

50 500

И К виброуско­
рения ПВР2 
Ось X [g]

0 0

±50,0 ± 15

10 100

20 200
30 300

40 400

50 500

И К виброуско­
рения ПВР2 
Ось Y  [g]

0 0

±50,0 ± 15

10 100

20 200
30 300

40 400

50 500

И К виброуско­
рения ПВР2 
Ось Z [g j

0 0

±50,0 ± 15

10 100

20 200

30 300

40 400

50 500
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Таблица Б.6 Результаты определения приведенной к ВП погрешности измерений И К расхода

Обозначение
И К

Сигнал, 
подаваемый на 
вход вторичной 

части ИК. Гц

Расчетное 
(эталонное) 

значение 
выходного 

сигнала ИК, 
Яэ» л/мин

Показания ИК, 
Хн, , л/мин

Абсолютная 
погрешность 

ИК, 
й нчо л/мин

Абсолютная 
погрешность 
датчика(по 

его О Т ) , 
Лпч, л/мин

Абсолютная 
погрешность 
И К  (датчик 
и вторичная 
часть И К ) , 
Ликь л/мин

Приведенная 
к ВП 

погрешность 
ИК. 

Уик1> %

Пределы 
допускаемой 

приведенной к 
ВП

погрешности
И К ,%

Заключение
о

соответствии
ИК,

(да / нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

И К расхода 
масла
гидронасоса
основной
системы
[л/мин]

60 18

±0,24 ±3 ,0
78,3 23,5

96,6 29

115 34,5
133,3 40

ИК расхода 
масла
гидронасоса 
общей системы 
[л/мин]

60 18

±0,24 ±3 ,0
78,3 23,5
96,6 29

115 34,5
133,3 40

И К  расхода 
масла
гидронасоса
дублирующей
системы
[л/мин]

150 18

±0,24 ±3 ,0
195.8 23,5
241,7 29
287,5 34,5
333,3 40

ИК расхода 
масла ГР 
[л/мин]

50 24

±0,96 ±1,5
140 67,2

230 110,4

320 153,6
416,7 200

ИК расхода 
масла ПВР1 
[л/мин]

125 15

±0.60 ±3,0
158,3 19

191,7 23
225 27

250 30
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

125 15

И К расхода 
масла ПВР2

158,3 19
191,7 23 ±0,60 ±3 ,0

[л/мин] 225 27

250 30
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Таблица Ь.7 Результаты определения приведенной к ВП погрешности измерений ИК силы

Обозначение
И К

Сигнал, 
подаваемый 

на вход 
вторичной 
части И К, 

мВ/В

Расчетное 
(эталонное) 

значение вы­
ходного сиг­

нала ИК, 
* * , к Н

Показания
ИК,

Х уь , кН

Абсолютная 
погрешность 
вторичной 
части ИК, 
Двч/> кН

Относитель­
ная погреш­
ность датчи­

ка,
Ьпч, %

Абсолютная 
погрешность 

первичной 
части ИК, 
Апч„ кН

Абсолютная 
погрешность 
И К  (датчик 
и вторичная 
часть И К ) , 

А и к,. кН

Приведенная 
к ВП по­

грешность 
ИК, 

YhkIu %

Пределы до­
пускаемой 

приведенной к 
ВП погрешно­

сти И К, %

Заключение 
о соответ­
ствии И К, 
(да /  нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

И К силы 
тяги на валу 
ВНВ (левая) 
[кН ]

0 0

±0,3 ±0 ,5

0,25 12,5
0,45 25
0,6 37,5
0,8 56,25

И К  силы 
тяги на валу 
ВНВ (пра­
вая) [кН ]

0 0

±0,3 ±0,5

0,25 12,5
0,45 25
0,6 37,5
0,8 56,25

И К силы 
тяги на валу 
ВНВ (пе­
редняя) [кН ]

0 0

±0,3 ±0,5

0,25 12,5
0,45 25

0,6 37,5

0,8 56,25

И К силы 
тяги на валу 
ВНВ (зад­
няя) [кН ]

0 0

±0,3 ±0,5

0,25 12,5
0,45 25

0,6 37,5

0,8 56,25

И К  силы 
тяги на валу 
ННВ (левая) 
[кН ]

0 0

±0,3 ±0 ,5

0,25 12,5
............................. 1

0,45 25

0,6 37,5

0,8 56,25
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

И К силы 
тяги на валу 
ННВ (пра­
вая) [кН ]

0 0

± 0,3 ±0 ,5
0.25 12,5
0,45 25

0,6 37,5

0,8 56,25

И К  силы 
тяги на валу 
ННВ (пе­
редняя) [кН ]

0 0

±0,3 ±0,5
0,25 12,5

0,45 25

0,6 37,5

0.8 56,25

И К силы 
тяги на валу 
ННВ (зад­
няя) [кН ]

0 0

±0,3 ±0,5
0,25 12,5
0,45 25
0,6 37,5

0,8 56,25

И К про­
дольной 
силы на валу 
ВНВ [кН ]

0 0

±0,24 ±0,5
0,25 6,125

0,5 12,5

0,75 18,75

1 25
1

И К про­
дольной 
силы на валу 
ННВ [кН ]

0 0

±0,24 ±0 ,5
0,25 6,125

0,5 12,5

0,75 18,75
1 25

И К попе­
речной силы 
на валу ВНВ 
[кН ]

0 0

±0,24 ±0,5

0,25 1,25

0,45 2,25

0,65 3,25

0.85 4,25
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 И

И К  попе­
речной силы 
на валу ННВ 
[кН ]

0 0

±0,24 ±0 ,5

0,25 1,25
0,45 2,25

0,65 3,25
0,85 4,25
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Таблица Б.8 Результаты определения приведенной к ВП погрешности измерений ИК крутящего момента силы

Обозначение
И К

Сигнал, пода­
ваемый на 

вход вторич­
ной части ИК, 

В

Расчетное (эта­
лонное) значе­
ние выходного 

сигнала И К.
Хэ,, Н м

Показания ИК, 
Х ц , Н м

Абсолютная 
погрешность 

вторичной 
части ИК, 
Дич* Н м

Абсолютная 
погрешность 
датчика, Апч, 

Н м

Абсолютная 
погрешность 
И К (датчик и 

вторичная 
часть И К ) , 
Л/да, Н м

Приведенная 
к  ВП по­

грешность 
ИК.

Тик1ь %

Пределы 
допускаемой 
приведенной 

к ВП по­
грешности 

И К ,%

Заключение о 
соответствии 

И К,
(да /  нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

И К крутящего 
момента на 
входном валу 
(левый) [Н  м]

0 0

±1,0 ±0,5
2,65 530
5,1 1020

7,55 1510
10 1700

И К крутящего 
момента на 
входном валу 
(правый) [Н  м]

0 0

± 1,0 ±0,5

2,65 530

5,1 1020
7,55 1510

10 1700

И К крутящего 
момента на валу 
ВНВ [Н м]

0 0

±100,0 ±0,5
2,475 24750
4,775 47750
7,075 70750
9,375 93750

И К крутящего 
момента на валу 
ННВ [Н м]

0 0

± 100,0 ±0,5

2,475 24750
4,775 47750

7,075 70750

9,375 93750



Таблица Б.9 Результаты определения приведенной к ВП пофешности измерений ИК мощности переменного тока

Обозначе­
ние И К

Значения элек­
трической 

мощности, со­
здаваемой ге­

нератором 
стенда УИС- 

252, кВт

Показания
PM820MG,

Л'э,, кВт

Показа­
ния ИК,
Хц, , кВт

Отсутствие 
искажений 

измеритель­
ной инфор­

мации во 
вторичной 
части ИК 
(да \  нет)

Относи­
тельная по­
грешность 
PM820MG,

<Wi 1 %

Относи­
тельная по­
грешность 
первичной 
части ИК, 

^пч * %

Относи­
тельная 
погреш­

ность ИК, 
5 И К , %

Приведенная к 
ВП пофеш­
ность ИК,

Ужс2ц%

Пределы до­
пускаемой 

приведенной 
к ВП погреш­
ности ИК, %

Заключе­
ние о соот­

ветствии 
ИК,

(да / нет)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

И К мощно­
сти пере­
менного 

тока генера­
тора 1 [кВт]

0

±0,1 ± 1,0 ±2 ,0

13
25
37

50

И К мощно­
сти пере­
менного 

тока генера­
тора 2 [кВт]

0

±0,1 ± 1,0 ±2 ,0

13
25
37

50



7 Выводы
7.1 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК частоты вращения

...................%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВП погрешности
измерений частоты.

7.2 Значение абсолютной погрешности измерений ИК температуры масла в поддоне 
главного редуктора и в поддонах промежуточных редукторов с приёмниками термометров 
сопротивления П-1, а также ИК температуры масла в поддоне главного редуктора и в поддонах 
промежуточных редукторов с термопреобразователями сопротивления ...............°С, не превы­
шает^ превышает) предел допускаемой абсолютной погрешности для данных ИК.

Значение абсолютной погрешности измерений ИК температуры масла на входе и выходе 
радиаторов маслосистемы главного редуктора и промежуточных редукторов с термопреобразо­
вателями сопротивления...............°С, не превышает/(превышает) предел допускаемой абсолют­
ной погрешности для данных ИК.

7.3 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК давления масла в гидроси­
стеме главного редуктора и промежуточных редукторов, а также ИК давления масла на входе в
маслорадиатор...............%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВП
погрешности измерений давления для данных ИК.

Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК давления масла на выходе гид­
ронасосов ...............%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВП по­
грешности измерений давления для данных ИК.

7.4 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК виброускорения...............%,
не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВП погрешности измерений 
виброускорения.

7.5 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК расхода масла гидронасоса, 
а также ИК расхода масла промежуточных редукторов ................... %, не Превыша­
ет/Спревышает) предел допускаемой приведенной к ВП погрешности измерений расхода для 
данных ИК.

Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК расхода масла редуктора
...................%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВП погрешности
измерений расхода для данных ИК.

7.6 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК силы...................%, не пре­
вышает^ превышает) предел допускаемой приведенной к ВП погрешности измерений силы.

7.7 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК крутящего момента силы
...................%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к ВГ1 погрешности
измерений крутящего момента силы.

7.8 Значение приведенной к ВП погрешности измерений ИК электрической мощности
переменного тока...................%, не превышает/(превышает) предел допускаемой приведенной к
ВП погрешности измерений электрической мощности переменного тока.

Дата очередной поверки...................................................
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6.4 Результаты проверки соответствия программного обеспечения СИ:.......................

Поверитель
(подпись, дата) (Ф.И.О.)


