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1. О Б Щ И Е  П О Л О Ж Е Н И Я
1.1. Н астоящ ая м ето ди ка  п оверки  р асп ростран яется  на ко м п л ексы  ап п аратн о- 

п р ограм м н ы е « Т Р А Ф И К -С К А Н Е Р -С М 2 »  (далее — ком п лексы ), и зго тавл и ваем ы е О О О  
« И С С -И н тегр ато р » , и у стан авл и вает  объем  и м етоды  п ервичн ой  и п ер и о ди ч еск о й  поверок.

1.2. И н тервал  между' п оверкам и  - д ва  года.

2. О П Е РА Ц И И  П О В Е РК И
2.1. П ри п роведен и и  первичн ой  поверки  д о лж н ы  бы ть вы п олн ен ы  оп ерац и и  у к а зан 

ны е в таб л и ц е 1, д ля  п ери оди ч еской  поверки  оп ерац и и  указан ы  в таб л и ц е  2. Д о п у скается  
п р о в е д е н и е  п о в е р к и  д ля  м еньш его  числа и зм еряем ы х  величин .

2.2. В случ ае  п о лу ч ен и я  о тр и ц ател ьн ы х  резу л ьтато в  по п унктам  таб л и ц ы  1 и 2 ко м 
плекс браку ется  и н ап равляется  в рем онт.

2.3. В н ео чер ед н ая  п оверка, об условлен н ая рем онтом , п ро во д и тся  в об ъем е п ерви ч
ной п оверки . П ри н али чи и  д о п о л н и тел ьн о го  м одуля «К о м п лекс  ап п ар атн о -п р о гр ам м н ы й  
« Т Р А Ф И К -С К А Н Е Р -П »  внеочередная  поверка, о б условлен н ая р ем онтом , и зм ен ен и ем  схем  
м онтаж а, а такж е и зм ен ен и ем  м естоп олож ен и ем  д о п о л н и тел ьн о го  м одуля, п роводи тся  в 
о бъем е п ерви ч н ой  п оверки .

2.4. Д ля  М о д и ф и кац и и  1 п оверка осущ ествляется  по п унктам  8.1. 8.2, 8 .3 .1 -8 .3 .4 . при 
н аличии  д о п о л н и тел ьн о го  м одуля п оверка  о сущ ествляется  по пунктам  8.1, 8.2, 8 .3 .1 -8 .3 .4 . 
8.3.6.

2 .5 . М о д и ф и кац и я  2 п оверяется  по пунктам  8.1. 8.2, 8 .3 .1 -8 .3 .5 , при н аличии  д о п о л 
н ительн ого  м одуля п оверка  о сущ ествляется  по пунктам  8.1, 8.2. 8 .3 .1 -8 .3 .6 .

2.6. Д о п у скается  п р о во д и ть  п оверку  по п. 8.1, 8.2, 8 .3 .1 -8 .3 .4 . 8 .3 .6  в у сл о ви ях  эк с 
п луатац и и  или в л аб о р ато р н ы х  услови ях .

Т аб ли ц а 1 О бъем  о п ер ац и й  при п ервичной  поверке

Н аи м ен о ван и е оп ерац и й

Н ом ер
п у н к та

м етоди ки
поверки

Д ля  всех м од и ф и кац и й  
с м он об локам и  с л ю 

бы м и и ндексам и

В неш ний  осм отр 8.1 Да
И д ен ти ф и кац и я  п р о гр ам м н о го  о бесп ечен и я 8.2 Да
О п ред елен и е м етр о ло ги ч еск и х  характери сти к:

О п р ед ел ен и е аб со л ю тн о й  п огреш н ости  си н 
хрон изаци и  о тн о си тел ьн о  н ац ион альн ой  ш калы  
ко о р д и н и р о ван н о го  врем ени  U TC  (SU )

8.3.1 Да

О п ред елен и е д о п у скаем ы х  гран и ц  и н стр у м ен 
тальн ой  п о гр еш н о сти  (при  д о вери тельн ой  ве
роятн ости  0 ,95) о п р ед ел ен и я  коорд и н ат м есто 
п олож ен ия ко м п л ек са  в плане в статическом  
реж им е при гео м етр и ческо м  ф акторе P D O P  не 
более 3

8.3.2 Да

О п р ед ел ен и е аб со л ю тн о й  п огреш н ости  и зм е
рений р асстоян и я о т  ко м п л екса  до  ТС 8.3.3 Да
О п ред елен и е аб со л ю тн о й  п огреш н ости  и зм е
рений  скорости  д ви ж ен и я  ТС в зон е контроля

8.3.4 Д а

О п ред елен и е аб со л ю тн о й  п огреш н ости  и зм е
рений скорости движ ения ТС на контролируе
мом участке автодороги

8.3.5 Д а

О пределение метрологических характеристик 
дополнительного модуля «Комплекс аппарат
но-программный «ТРА Ф И К -С К А Н ЕР-П »

8.3.6 Д а
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Таблица 2 Объем операций при периодической поверке

Н аи м ен ован и е оп ерац и й

Н ом ер
п ункта

м етоди ки
поверки

М одиф и каци и  с 
м он об локам и  с 

и н дексам и  «О П » 
и «С П »

М од и ф и кац и и  с 
м он облокам и  с 

и ндексам и  «ОС », 
«С С », «С Р»

В неш ний  осм отр 8.1 Д а Д а

И д ен ти ф и кац и я п рограм м н ого  
о бесп ечен и я

8.2 Д а Д а

О п ред елен и е м етр о ло ги ч ески х  характери сти к:

О п ред елен и е аб солю тн ой  п о
греш ности  си н х р о н и зац и и  о тн о 
си тельн о  н ац ион альн ой  ш калы  
ко о р д и н и р о ван н о го  врем ени  U TC
(SU )

8.3.1 Д а Д а

О п ред елен и е д о п у скаем ы х  гр а
ниц и н струм ен тальн ой  п о гр еш 
ности  (при д о вер и тел ьн о й  веро
ятн ости  0 .95) оп ред елен и я ко о р 
д и н ат  м естоп олож ен и я к о м п л ек 
са в п лане в стати ческом  реж им е 
при геом етри ческом  ф акторе 
PD O P не более 3

8.3.2 Д а Н ет

О п ред елен и е аб солю тн ой  п о 
греш ности  изм ерени й  расстоян и я 
от ком п лекса  до  ТС

8.3.3 Д а Д а

О п ред елен и е аб солю тн ой  п о 
греш ности  изм ерени й  скорости  
д ви ж ен и я  ТС в зоне контроля

8.3.4 Д а Д а

О п ред елен и е абсолю тн ой  п о 
греш ности  изм ерени й  скорости  
дви ж ени я ТС на контроли руем ом  
участке автодороги

8.3.5 Д а Д а

О п ред елен и е м етрологи ч ески х  
хар актер и сти к  д оп о л н и тел ьн о го  
м одуля «К ом п лекс ап п аратн о- 
п рограм м н ы й  «Т Р А Ф И К - 
С К А Н Е Р -П »

8.3.6 Д а Д а

3. СРЕДСТВА  П О ВЕРК И
3.1. При проведени и  поверки  долж ны  п рим ен яться  ср едства  п оверки , у казан н ы е в 

таб л и ц е 3.

Т аб ли ц а 3

№  п
м етодики
поверки

Н аим еновани е рабочих  эталонов  или всп ом огательн ы х  средств  поверки ; н о 
мер д о ку м ен та  р еглам ен ти рую щ его  тех н и чески е  треб ован и я  к рабочим  эта
лонам  или всп ом огательн ы м  средствам ; р азр яд  по го су д ар ствен н о й  п о вер о ч 
ной схем е и (и ли) м етрологи ч ески е  и осн овн ы е тех н и ч ески е  характери сти ки  
средства поверки

8.3.1
И сточники  п ервичн ы е точн ого  врем ени  У К У С -П И  02Д М :
-  аб солю тн ая  п огреш н ость  си н хрони зац и и  отн о си тел ьн о  ш калы  В сем ирн ого  
К о о р ди н и р о ван н о го  В рем ени , не более ±1 мкс
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8.3.2

И м и татор  си гн алов  С Н -3803М :
-  п ределы  доп у скаем о го  средн его  квад р ати ч н о го  откл о н ен и я  случай н ой  со 
ставляю щ ей  п огреш н ости  ф орм и рован и я б еззап росн ой  д альн ости  (п севд о 
д альн ости ):
-  по ф азе д ал ьн о м ер н о го  ко д а  0,1 м;
-  по ф азе несущ ей  частоты  0,001 м

8.3.3
И м итатор парам етров движ ения транспортны х средств «С апсан  ЗМ »:
-  ди ап азон  и м и ти руем ы х  скоростей  от 1 до  400  км /ч;
-  п огр еш н о сть  НхМитации скорости  ±0,03 км /ч

8.3.4

Д ал ьн о м ер  лазерны й  L eica D IS T O  Х 310
-  п ределы  п огреш н ости  от ± (1 ,0  +  0,15* L) м м , L -  и зм ер ен н о е  рассто ян и е, м; 
и зм еряем ое р асстоян и е 0,05 -  120 м;

И м итатор  п арам етров  движ ения тран сп ортн ы х средств  «С апсан  ЗМ »:
-  диап азон  и м и ти руем ы х  скоростей  от 1 до 400  км /ч;
-  п огр еш н о сть  и м и тац ии  скорости  ±0,03 км/ч

8.3.5

А п п аратура н авигационно-врем енная потребителей  глобальны х н авигаци он 
ных спутниковы х систем  Г Л О Н А С С /G P S/G A L IL E O / SB A S N V 08C -C S M -D R :
-  пределы  допускаем ой  инструм ентальной  погреш ности  определения скоро
сти ±0,1 м/с;
-  предел допускаем ого  среднего  квадратичного  отклонения случайной  состав
ляю щ ей инструм ентальной  погреш ности  синхронизации  Ш В к Ш В  U T C (SU ), 
систем ны м  Ш В систем  Г Л О Н А С С  и G PS ±  15 не

8.3.6
С огласно докум ента 4278-0087-63796276-2017  М П  «К ом плексы  аппаратно- 
програм м ны е «Т Р А Ф И К -С К А Н Е Р -П ». М етоди ка п оверки»

В сп ом огательн ы е ср едства
И н д и катор  врем ени  И В-1:
-  ото б р аж ен и е врем ени  в ф орм ате чч :м м :сс .м с (часы : от 0 до  23, м инуты : от 0 
до 59, секунды : от 0 до 59, м и ллисекун ды : от  0 до  9999)

3.2. П ри м ен яем ы е при п оверке средства и зм ерени й  д о лж н ы  бы ть п оверены , и с
правны  и им еть  сви детел ьства  о поверке.

3.3. Д о п у скается  п ри м ен ен и е д р у ги х  средств  п оверки , о б есп еч и ваю щ и х  о п р ед ел е
ние м етр о ло ги ч ески х  хар актер и сти к  п оверяем ы х  средств  и зм ерени й  с треб уем ой  то ч н о 
стью .

4. Т Р Е Б О В А Н И Я  К К В А Л И Ф И К А Ц И И  П О В Е РИ Т Е Л Е Й
4.1. К  п роведен и ю  поверки  м огут бы ть доп ущ ен ы  лиц а, и м ею щ и е вы сш ее или 

средн ее тех н и ческо е  образован ие, аттестован н ы е в качестве п о верителей  в области  р ад и о 
техн и чески х  изм ерени й  устан о вл ен н ы м  порядком .

5. Т Р Е Б О В А Н И Я  Б Е ЗО П А С Н О С Т И
5.1. Во врем я подготовки  к поверке и при ее п роведен и и  н ео б х о ди м о  соб лю дать  

п равила техн и ки  б езоп асн ости  и п рои звод ствен н ой  сан и тари и , п рави ла тех н и ки  б езо п ас
ности  при эксп луатац и и  электр о у стан о во к  и треб ован и я , у стан о вл ен н ы е тех н и ческо й  д о 
ку м ен тац ией  на и сп о л ьзу ем ы е при п оверке о б разц овы е и всп о м о гательн ы е средства п о 
верки.

6. У С Л О В И Я  П О В Е РК И
6.1. П ри п р оведени и  поверки  в л аб о р ато р н ы х  у слови ях  д олж н ы  соб лю даться  сле

д у ю щ и е условия:
- тем п ер ату р а  о кр у ж аю щ его  воздуха от  плю с 15 °С до  плю с 35 °С;
- о тн о си тел ьн ая  влаж н ость  до 90 %.
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6.2. П ри п роведени и  поверки  н а м есте эксп луатац и и  ком п л ексо в  д олж н ы  со б л ю 
д аться  сл ед у ю щ и е условия:

- тем п ер ату р а  о кр у ж аю щ его  воздуха от м инус 30 °С до плю с 40  °С;
- отн о си тел ьн ая  влаж н ость  до 90 %.

6.3. П оверка п роводи тся  аккр ед и то ван н ы м и  о р ган и зац и ям и  в устан о вл ен н о м  п о 
рядке.

7. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
7.1. П овери тель  долж ен  и зучи ть р у ковод ство  по эксп л у атац и и  п о вер яем ы х  ко м 

п лексов и и сп ользуем ы х  средств  поверки .

8. ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
8.1. Внешний осмотр
8.1.1. П ри  п р о веден и и  внеш н его  о см отра п роверяю т со о тветстви е  ком п лексов  сл е 

дую щ и м  треб ован и ям :
-  отсу тстви е м ех ан и ч ески х  п о вреж ден ий  и о сл аб л ен и е элем ен тов , ч еткость  ф и к са 

ции их п олож ения;
-  чёткость  о б озн ачен и й , чистоту  и и сп равн ость  разъ ём ов  и гн ёзд , н али чи е и ц е

лостн о сть  печатей  и плом б;
-  нали чи е м арки ровки  согласно  требован иям  эксп л у атац и о н н о й  д окум ен тац и и ;
8.1.2. Р езультаты  поверки  счи тать  п о лож и тельн ы м и , если  ком п лекс удо вл етво р яет  

вы ш е п ереч и слен н ы м  требован иям .

8.2. Идентификация программного обеспечения
8.2.1. П ровери ть  соответстви е  заявл ен н ы х  и ден ти ф и кац и о н н ы х  д ан н ы х  (и д ен ти ф и 

кац и он н ое н аи м ен ован ие, н ом ер  верси и , ц и ф ровой  и ден ти ф и катор) п рограм м н ого  о б есп е
чения (П О ) к о м п л ек са  в соответствии  с п. 3.5 руководством  по эксп луатац и и .

8.2.2. Р езультаты  поверки  счи тать  п о лож и тельн ы м и , если  и ден ти ф и кац и о н н ы е 
д ан н ы е П О  со о тветству ю т и ден ти ф и кац и он н ы м  дан н ы м , п ри вед ен н ы м  в таб л и ц е 4.

Т аб ли ц а 4
И д ен ти ф и кац и о н н ы е д ан н ы е (п ри знаки ) Зн ачен ие

И ден ти ф и кац и о н н о е н аи м ен ован и е П О dvcsm trlg .d ll
Н ом ер версии  (и д ен ти ф и кац и о н н ы й  ном ер) 
м етрологи чески  зн ачим ой  части  ПО

2.0 .0 .0 .100

Ц и ф ровой  и ден ти ф и като р  П О  (контрольная  
сум м а и сп олн яем ого  кода)

13468319 a f9 cec 5 9 c6 e7 b d 5 a e6 15de29

8.3. О п ред елен и е м етр о ло ги ч ески х  характери сти к
8.3.1. О п ред елен и е абсолю тн ой  п огреш н ости  си н хрони зац и и  о тн о си тел ьн о  н ац и о 

нальн ой  ш калы  коо р д и н и р о ван н о го  врем ени  U TC (SU )
8.3 .1 .1 . В клю чи ть  и н астрои ть , при н еобходи м ости , ком плекс согласн о  р у ковод ству  

по эксп луатац и и .
8 .3 .1 .2 . П одклю чить  и сточни к  точного  врем ени  к и н д и като р у  врем ени .
8 .3 .1 .3 . Р азм ести ть  и н д и катор  врем ени  в зоне кон троля ком плекса, уб ед и ться  в ч ет 

кости  показани й  и н д и като р а  врем ени  в п рограм м н ом  обесп еч ен и и  ком плекса.
8.3.1.4. П о д кл ю ч и ться  к п оверяем ом у  ком плексу . К ом п лекс  п р о и звед ет  ф о то ф и к 

саци ю  и н д и като р а  врем ени  и п р и сво и т  кадру  м етку  врем ени . П ровести  5 изм ерени й .
8 .3 .1 .5 . Р ассчи тать  аб солю тн ую  п о греш н ость  о тклон ен и я п оказани й  внутренн его  

тай м ер а  от  си гн алов  ко о р д и н и р о ван н о го  врем ени  U T C (S U ) по ф орм уле (1):

Д ^ = Т И - Т ЭЬ (1)
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где xKi -  врем я п ри своен н ое i-м у кадру ком плексом : 
тЭ1 -  зн ач ен и е  и н д и като р а  врем ени  на i-м кадре.

8 .3 .1 .6 . Р езультаты  поверки счи тать  п олож ительн ы м и , если  зн ач ен и е абсолю тн ой  
п огреш н ости  си н хрон и зац и и  о тн оси тельн о  н ац ион альн ой  ш калы  ко о р д и н и р о ван н о го  вре
мени U T C  (SU ) каж дого  кадра н аходятся в пределах  ±1 мс.

8.3.2. О п ред елен и е гран и ц  и нстр у м ен тал ьн о й  п о гр еш н о сти  (при  д о вер и тел ьн о й  ве
роятн ости  0 ,95) оп ределен и я коорди нат м естоп олож ен и я ко м п л екса  в план е в статическом  
реж им е при геом етри ческом  ф акторе PD O P не более 3

8 .3 .2 .1 . П од клю чи ть  и м и татор  си гн алов  Г Н С С  к ком п лексу  согласно  ри су н ку  1.
8.3.2.2. П од готови ть  и зап усти ть  сц ен ари й  им и тац ии  с п арам етрам и , п р ед ставл ен 

ны м и в таб л и ц е  5.

Т абли ца 5

Н аим еновани е х арактери сти ки Зн ачен ие

П р о д о л ж и тел ьн о сть , мин 120

Д и скр етн о сть  зап и си , с 1

К оличество  Н К А  G P S /Г Л О Н А С С 8/8

П арам етры  среды  р асп р о стр ан ен и я  н ави гац и 
он ны х си гн алов

тр о п о сф ер а  п р и сутствует  
и он осф ера п ри су тству ет

Ф орм и руем ы е си гн алы  ф ун кц и о н ал ьн ы х  д о 
п олнений

нет

К оорди н аты  объекта2 :
- ш и рота
- д о лго та
- вы сота над  элл и п со и до м , м

57°00 '00" N 
34°00 '00" Е 
200 ,00

Рисунок 1

8.3.2.3. П ровести  и зм ерени я и зап и сь коорд и н ат ком плексом  со гл асн о  р у ковод ству  
по эксп луатац и и  на ком плекс.

8.3.2.4. В ы брать  из изм ерений  коорди нат не м енее 1000 с геом етри чески м  ф ак то 
ром  P D O P  не более 3.

8.3.2.5. Р ассчи тать  аб солю тн ую  п огреш н ость  оп ределен и я ш и роты  по ф орм уле (2):

АВ[ — Ви i В0 j, (2)

где / —  эп оха  и зм ерени й ;

В„ i —  и зм еренн ая ш и рота ком плексом , град.;

В0 i —  оп орн ая ш ирота, град.
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— LH i L0 j, (3)

где i — измеренная долгота комплексом, град.;
L0 i — опорная долгота, град.

8.3.2.6. Рассчитать абсолютную погрешность определения долготы по формуле (3):

8.3.2.7. Перевести полученные значения абсолютной погрешности определения 
широты и долготы в метры по формулам (4), (5):

д В , _  ABj -п - а - ( 1 - е 2)

1 180 ^ / ( l - e 2-sin2 В0 j)3'

AT' =  ALi -п a - ( l - e 2)-cosB0 t
1 180 ^/(1—e2*sin2 В0 ;)3'

где ABj . ALj — абсолютные погрешности определения широты и долготы на мо 
эпоху, град:

а — большая полуось общеземного эллипсоида, м (WGS-84: а = 6378137 м); 
е — эксцентриситет общеземного эллипсоида (WGS-84: е2 = 0,00669437999).

8.3.2.8. Рассчитать математическое ожидание определения погрешности широты по 
формуле (6), долготы по формуле (7):

m b = ± - y "= 1 a b [,  (в)

Ml = ^ U A L \ ,  (7)

где N — число измерений.

8.3.2.9. Рассчитать СКО определения погрешности широты по формуле (8), долго
ты по формуле (9):

Z{Li (a b [—м „ ) ‘
а в - N—1

_

N - l

( 8)

(9)

8.3.2.10. Рассчитать границы инструментальной погрешности (при доверительной 
вероятности 0,95) определения координат местоположения комплекса в плане по форму
ле (10):

п = ±(V m! + M2 + 2-V<Tb2 + < J l 2 ) - ( 10)

8.3.2.11. Результаты поверки считать положительными, если значения границ ин
струментальной погрешности (при доверительной вероятности 0.95) определения коорди-
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нат местоположения комплекса в плане в статическом режиме при геометрическом фак
торе PDOP не более 3 находятся в пределах ±6 м.

8.3.3. Определение абсолютной погрешности измерений расстояния от комплекса
до ТС

8.3.3.1. Разместить имитатор скорости ТС в зоне видимости комплекса на расстоя
нии 5 м (согласно схеме, приведенной на рисунке 2).

Расположение
имитатора

Лазерный
дальномер Комплекс

Рисунок 2
8.3.3.2. Разместить дальномер рядом с комплексом.
8.3.3.3. Подключиться к поверяемому комплексу по указанному в его формуляре IP

адресу.
8.3.3.4. Запустить менеджер задач, кликнув по иконке с названием 

TrafficScannerSM_Manager. Остановить службу рабочего режима нажав на кнопку Stop, 
которая находится на закладке Control менеджера задач (рисунок 3).

jf] Т rafficScannerSM Мапа... ВГЁ1 ЕЯ
Control ; Options I Regtstr. Д Calibr.

Service

Started Stop | 

Startup type | Automatic

Setup Utility Launch 

Viewer Launch

Рисунок 3
8.3.3.5. Запустить приложение СМТест. Нажать на кнопку «Порт» и в появившемся 

окне ввести номер виртуального СОМ порта, к которому подключен радарный детектор 
(посмотреть номер СОМ порта в разделе диспетчер оборудования ОС Windows) -  
рисунок 4. Нажать клавишу «Применить». Индикатор соединения с СОМ портом должен 
стать зеленым
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С о » Порт

H I УШ№ Lс,«е*
Оаросг» м) я-

Скорость (км/ч):

Рисунок 4
8.3.3.6. На имитаторе установить имитируемую скорость 60 км/ч. В окне приложе

ния СМТест из выпадающего списка измеряемых значений скорости выбрать значение 
измеряемой скорости 60 км/ч и нажать кнопку «Старт». Комплекс произведёт расстояния 
и отразит измеренный результат.

8.3.3.7. Провести измерение расстояния Lai дальномером до имитатора.
8.3.3.8. Повторить измерение расстояния до имитатора размещенного на расстоя

нии 50. 100 м.
8.3.3.9. Рассчитать абсолютную погрешность измерений расстояния до ТС для 

каждого измерения по формуле (11):

AL, =  L, - L3j ( П)

8.3.3.10. Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютной 
погрешности измерений расстояния до ТС находятся в пределах ± 1 м.

8.3.4. Определение абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в 
зоне контроля

8.3.4.1. Разместить в зоне видимости комплекса на расстоянии от 1 до 30 метров 
имитатор скорости движения ТС.

8.3.4.2. Подключиться к поверяемому комплексу по указанному в его формуляре IP
адресу.

8.3.4.3. Запустить менеджер задач, кликнув по иконке с названием 
TrafficScannerSMManager. Остановить службу рабочего режима нажав на кнопку Stop, 
которая находится на закладке Control менеджера задач (рисунок 5).

Control ; Options Regtstr. | Cabbr.
Service

Started Stop
Startup type j Automatic

Setup Utity 
Viewer

Launch
Launch

Рисунок 5
8.3.4.4. Запустить приложение СМТест. Нажать на кнопку «Порт» и в появившемся 

окне ввести номер виртуального СОМ порта, к которому подключен радарный детектор 
(посмотреть номер СОМ порта в разделе диспетчер оборудования ОС Windows) -  
рисунок 6. Нажать клавишу «Применить». Индикатор соединения с СОМ портом должен 
стать зеленым
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Скорость (км/ч): 
Дистанция (м) :

Рисунок 6
8.3.4.5. На имитаторе установить имитируемую скорость 2 км/ч. В окне приложе

ния СМТест из выпадающего списка измеряемых значений скорости выбрать значение 
измеряемой скорости 2 км/ч и нажать кнопку «Старт». Комплекс произведёт измерение 
скорости и отразит измеренный результат.

8.3.4.6. На имитаторе поочередно установить имитируемую скорость из ряда 2, 70. 
90, 120, 140, 180, 250, 320 км/ч и провести измерения скорости. После окончания испыта
ний нажать в окне приложения CMtest кнопку «Стоп». Закрыть приложение CMtest.

8.3.4.7. Рассчитать абсолютную погрешность измерения скорости ТС по формуле

где Уэ, -  имитируемая скорость ТС из ряда 2. 70. 90. 120, 140. 180, 250, 320 км/ч.
VKi -  скорость ТС, измеренная комплексом при имитируемой скорости Уэц

8.3.4.8. Результаты поверки считать положительными, если значения допускаемой 
абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроля в диапазоне 
от 2 до 140 км/ч включительно находятся в пределах ±1 км/ч, в диапазоне свыше 140 до 
320 км/ч находятся в пределах ±2 км/ч.

8.3.5. Определение абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС на 
контролируемом участке автодороги

8.3.5.1. Определение погрешности измерений скорости движения ТС на контроли
руемом участке дороги проводится сравнением значения скорости измеренной комплек
сом и значения скорости с эталонного навигационного приемника.

8.3.5.2. Подключить эталонный навигационный приемник к персональному компь
ютеру с установленным программным обеспечением для записи данных в файл с эталон
ного навигационного приемника, и разместить их в автомобиле.

8.3.5.3. Установить частоту выдачи данных эталонным навигационным приемни
ком (темп решения) 10 Гц. Начать запись данных с эталонного навигационного приемни
ка.

8.3.5.4. Осуществить проезд зоны контроля комплексов на автомобиле не менее 3 
проездов со скоростями из диапазона от 40 до 180 км/ч.

8.3.5.5. Остановить запись данных с эталонного навигационного приемника.
8.3.5.6. По данным с комплексов определить время фиксации автомобиля на въезде 

и выезде с контролируемого участка дороги для всех проездов.
8.3.5.7. Выбрать из записанных данных с эталонного навигационного приемника 

данные, соответствующие интервалам времени нахождения автомобиля на контролируе
мом участке дороги для всех проездов.

8.3.5.8. Определить эталонную скорость движения автомобиля на контролируемом 
участке дороги по данным с эталонного навигационного приемника по формуле (13):

(12):

A V , = V Kl- V 3 i, ( 12)

(13)

где Уэ, -  значение скорости на контролируемом участке дороги по данным с эта



лонного навигационного приемника для /-го проезда, выраженное в км/ч;
Vj(i) -  значение мгновенной скорости по данным с эталонного навигационного 

приемника для /-го проезда, выраженное в км/ч;
N -  количество значений мгновенной скорости по данным с эталонного навигаци

онного приемника для /-го проезда.

8.3.5.9. Рассчитать значение абсолютной погрешности измерений скорости движе
ния ТС на контролируемом участке дороги по формуле (14):

AVi = V i - V 3i (14)
где Vi -  значение скорости на контролируемом участке дороги, измеренное ком

плексом для /-го проезда, выраженное в КхМ/ч;

8.3.5.10. Результаты поверки считать положительными, если значения погрешности 
измерений скорости движения ТС на контролируемом участке дороги в диапазоне от 2 до 
140 км/ч включительно находятся в пределах ±2 км/ч. в диапазоне свыше 140 до 320 км/ч 
находятся в пределах ±2 %.

8.3.6. Определение метрологических характеристик дополнительного модуля 
«Комплекс аппаратно-программный «ТРАФИК-СКАНЕР-П»

8.3.6.1. Поверка проводится согласно документа 4278-0087-63796276-2017 МП 
«Комплексы аппаратно-программные «ТРАФИК-СКАНЕР-П». Методика поверки».

9. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
9.1. На комплекс, прошедший поверку с положительными результатами, выдается 

свидетельство о поверке установленной формы.
9.2. При отрицательных результатах поверки комплекс к применению не допуска

ется. свидетельство о поверке аннулируется, и на комплекс выдается извещение о непри
годности.

Заместитель начальника НИО-Ю -  
начальник НИЦ ЭжФ, Хамадулин
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