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I ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая м етодика по поверке распространяется па установки тахометрические 

низкооборотны е У 1Н  1 (далее по тексту -  УТН 1), предназначенны е для воспроизведения  
(изм ерений) частоты вращения и угловых перемещ ений при проведении испытаний и входном  
контроле средств измерений частоты вращения.

1.2 М етодика поверки устанавливает объём , условия первичной и периодической  
поверок У 1 Н 1, методы  и средства определения метрологических характеристик УТН 1.

1.3 Первичная поверка УТН 1 проводится д о  сё ввода в эксплуатацию  или после  
ремонта. П ериодическая поверка УТН 1 проводится в процессе её эксплуатации.

1.4 В результате поверки должны быть подтверж дены  следую щ ие метрологические  
требования, приведенны е в таблице 1.

Т а б л и ц а  1

Н аименование характеристики Значение
Диапазон воспроизведения частоты вращения, об/мин от 3 до 10
Пределы допускаем ой , приведенной к верхнему пределу измерений по
грешности измерений частоты вращения. % ±0.05
Д иапазон воспроизведения угловых п ер ем ещ ен и й ,... ° от 0 до  360
I раницы допускаем ой абсолю тной погреш ности измерений угловых пе
ремещений при доверительной вероятности 0 .95. ... ±5

1.5 При определении метрологических характеристик в рамках проводимой поверки 
обеспечивается передача:

- единицы частоты вращения в соответствии с государственной поверочной схем ой, 
утверж денной приказом Росстандарта от 31 июля 2018 года №  1621. подтверждаю щ ая  
прослеживаемость к государственном у первичному эталону ТЭТ 1-2022.

- единицы  п л оск ою  угла в соответствии с государственной поверочной схем ой, 
утвержденной приказом Росстандарта от 26 ноября 2018 года №  2482 с изменениями, 
внесенными в соответствии с приказом Росстандарта от 29  апреля 2019  года №  1018. 
подтверждаю щ ая прослеживаемост ь к государственному первичному эталону ТЭТ 2 2-2014  .

При определении метрологических характеристик поверяемого средства измерений  
используется м етод прямых измерений.

2ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ УТН 1
2.1 При проведении поверки должны  выполняться операции, указанные в таблице 2. 
Т абл и ц а  2

11аименование операции

Обязат ел ьность вы ] 1 олн ен ия 

операций поверки при

Номер  

п\ н кта 

методики  

по поверке

первичной

поверке

периодической

поверке

1 Внешний осм отр УТН 1 да да 7

2 П одготовка к поверке и опробование УТН 1 да да 8
3 11роверка программного обеспечения УТН 1 да да 9
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Продолжение таблицы 2

Наименование операции

О бязательность выполнения 
операций поверки при

Номер  

пункта 
методики  

по поверке

первичной
поверке

периодической
поверке

4 О пределение метрологических характеристик  
УТН 1:

да да 10

Проверка пределов доп ускаем ой , приведенной  

к верхнему пределу измерений, погреш ности  
измерений частоты вращения

да да 10.1

Проверка диапазона воспроизведения частоты  
вращения

да да 10.2

Проверка пределов допускаем ой абсолю тной  
погреш ности измерений угловых перемещ ений  
при доверительной вероятности 0.95

да да 10.3

Проверка диапазона воспроизведения угловых 
перемещ ений

да да 10.4

5 П одтверж дение соответствия УТН 1 метроло
ги чее к и м требовали я м

да да 11

2.2 При получении отрицательного результата при проведении лю бой операции поверка 
прекращается.

2 .j  Допускается проведение поверки меньш его числа измеряемых величин и на меньшем  

диапазоне измерений, которые используются при эксплуатации по соответствую щ им пунктам  

нас тоящей методики поверки, Соответствующ ая запись долж на быть сделана в свидетельстве о 
поверке на основании заявления владельца средства измерений.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
.1.1 Все операции поверки должны проводиться в климатических условиях:
- температура воздуха от  15 СС до 35 °С’;

- относительная влажность воздуха от 40  % до  70 %;
- атм осф ерное давление от 9 .5 -104 до  10.5-104 11а.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 Поверка долж на осущ ествляться лицами, аттестованными в качестве поверителей в 

установленном порядке, изучивш ие эксплуатационную  докум ентацию  на УТН ! и прош едш ие 
инструктаж по технике безопасности.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПО
ВЕРКИ

5.1 При проведении поверки рекомендуется применять средства поверки, указанные в 
таблице 3.



5

Т а б л и ц а  3

Операции повер к и .тр е
бую щ ие применения  

средств поверки

М етрологические и технические  
требования к средствам поверки

Рекомендуемы й тип средства  

поверки. регистрационный  
номер в Ф едеральном инфор
мационном ф онде по о б есп е
чению  единства измерений  
(далее -  per. №  в ФИФ О РИ )

Основны е средства поверки
Пп. 10. 1. 10.2 Проверка 

диапазона воспроизве
дения и пределов д о п у с
каемой. приведенной к 

верхнему пределу изм е
рений. погреш ности из
мерений частоты вращ е
ния

Средства измерений частоты вра
щения. применяемые в качестве ра
бочего эталона единицы  частоты  

вращения согласно локальной пове
рочной схем е (П рилож ение А ) с 

диапазоном измерений частоты вра
щения от 0.3 до  300000 об/мин и пре
делами допускаемой относительной 
погрешности измерения частоты 
вращения ± 0.02 % (в диапазоне от 

0,3 до  120 об/мин) и ±  0.006 % (в 
диапазоне от 120 до 300000 об/мин)

Тахометр оптический Д О -03-03, 
per. №  411 73- i 5 в ФИФ ОРИ.

11гг. 10.3. 10.4 Проверка 

. шапачома воспроизве
дения и пределов д о п у с
каемой абсолю тной по
грешности измерений  

у г ловы х и ереме i цен и й 

при доверительной ве
роятности 0.95

Средства измерений, предназначен
ные для измерений отклонений от 

плоскостности, а также для исполь
зования в качестве прецизионного  

нуль-индикатора с пределом изме
рений ие менее 20 и пределом ос
новной допускаемой погрешности во 

всем диапазоне измерений при одно
координатных измерений 3 .

Автоколл и ма гор ун ифициро- 

ванный А К -0.5У . per. №  5281
76 в ФИФ ОЕИ.

Пп. 10.3. 10.4 Проверка 

диапазона воспроизве
дения и пределов до п у с
каемой абсолю тной по
грешности измерений  

\ i ловых перемещ ений  
при доверительной ве
рой гност и 0.95

Эталон единицы  плоского угла не 
ниже 1-го разряда согласно Приказу  
№ 2482

П ризма правильная много
гранная ППМ 4-18-0 per. №  
67332-17 в Ф И Ф О ЕИ .

Пп. 10.3. 10.4 Проверка 
диапазона воспроизве
дения и пределов д о п  е 
каемой абсолю тной по
г реш н ос г и и зм ере н и й 
угловых перемещ ений  
мри доверительной ве
роятности 0.95

Средства измерений, предназначен
ные для измерений отклонений от  
горизонтального положения пло
ских поверхностей с ценой деления  
0.05 мм/м. длиной рабочей поверхно
сти 200 мм и пределами абсолютной  
допускаемой погрешности на одном  
делении ±0.015 мм/м.

У ровень брусковый 200-0 .05 . 
рег, №  36894-08 в ФИФ ОЕИ.



Продолжение таблицы 3
Пп. 7 -  10 Контроль ус
ловий окружающей сре
ды при выполнении по
верки

Средства измерений температуры  
окружаю щ ей среды , относительной  

влажности воздуха и атм осф ерного  
давления с диапазон измерений от
носительной влажности воздуха от 
!0  до 98 %. пределы допускаемой  

абсолютной погрешности измерений 

относительной влажности воздуха ±
3 %. диапазоном измерений темпера
туры воздуха от минус 60 до  60°С. 
пределами допускаемой абсолютной  

погрешности измерений температу
ры воздуха ± 0.4 °С. диапазоном из
мерений абсолютного давления от 
300 до  1200 гПа и пределами доп ус
каемой абсолютной погрешности из
мерений абсолютного давления 
± 5 !На.

Прибор комбинированный 
Tesio 622. per. №  4 4 7 4 4 -К) в 
ФИФ ОНИ.

5.2 Допускается применение аналогичных средств поверки, которые обеспечиваю т  
измерения соответствую щ их параметров с требуемой точностью.

5.3 С родства поверки должны быть исправны, поверены и иметь свидетельства о поверке.
5.4 Вал-переходник СДАИ .303788.005. ключ С ДЛ И .304269.001. ручка С Д А И .715111.095-01. 

входящ ие в комплект поставки УТН ! и должны представляться на поверку совместно с УТН 1.

6ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕ
ДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки необходим о соблю дать требования безопасности, 
приведенные в эксплуатационной документации па УТН 1 и эксплуатационной документации  
применяемых средств поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР УТН 1
7.1 При внеш нем осм отре УТН 1 необходим о убедиться в: 

отсутствии повреж дений наружной изоляции кабельных соединений; 
отсутствии забои н, вмятин на поверхностях разъёмов: 
отсутствии механических повреждений панели оператора:
отсутствии прочих механических деф ектов, влияющих на работу УТН 1 и на б езоп ас

ность оператора при использовании УТН I: 
целостности пломб.

Н ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ УТН 1
8.1 ! [одготовка к поверке
8.1.1 Выполнить работы по подготовке УТН 1 к использованию  в соответствии с 

у к азан и я м и экс 11 л уат а ц ион н ой д о  ку м ента ци и .
8. 1.2 Проверить наличие эксплуатационной документации и срок действия свидетельств  

о поверке на средства поверки.
8.1.3 11одготовить средства поверки к проведению  измерений в соответствии с их

э к с п л у атаци о н н о й до  ку ме н таци е й.
8.2 О пробование УТН 1



8.2.1 О пробование У Т11 1 проводить в следую щ ей последовательности: 
подготовить УТН 1 к использованию  в соответствии с указаниями руководства по

эксплуатации С Д А И .4 4 1439.024 РЭ:
- отключить от вала устройства воспроизведения вращения УТН 1 применяемые 

установочны е приспособления;
- убедиться в отсутствии посторонних предметов и незакрепленных элементов на вал\ и 

поверхностях корпуса у стройства воспроизведения вращения:
в реж име воспроизведения вращения воспроизвести значение частоты вращения

2 о б /м ни:

- визуально убедиться в том. что вал устройства воспроизведения вращения вращается;
- остановить вращ ение вата нажатием кнопки «Стоп»;
- в реж име воспроизведения углового перемещ ения при помощ и кнопок перемещ ения  

вала совместить метку на вату с меткой, нанесенной на передней стенке устройства  
воспроизведения вращения:

- воспроизвести значение углового перемещ ения 360°:
- визуально убедиться во вращении вы ходного вала устройства воспроизведения  

вращения и при достиж ении заданного значения в совпадении метки на выходном вату с 
.меткой на установочной плоскости устройства воспроизведения вращения.

8.2.2 Результаты опробования УТН 1 считать положительными, если:
- при воспроизведении вращения 2 об/мин визуально наблюдается вращение вы ходн ою  

вала устройства воспроизведения вращения;
- при воспроизведении углового перемещ ения 360° наблю дается вращение вы ходного  

вата устройства воспроизведения вращения, после окончания вращения метки на выходном  
вату и па у становочной плоскости совмещены.

В противном случае результаты опробования считать отрицательными, а У ГН 1 считать 
не пригодной к применению .

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ УТН 1
9,1 Включить УТН 1 в соответствии с указаниями эксплуатационной документации. 

В процессе загрузки программного обеспечения на ди сплее панели оператора отобразится ин
формация:

иден тификатор программного обеспечения; 
номер версии программного обеспечения.

7

Сличить информацию , отображ аем ую  в процессе загрузки программного обеспечения с 
данными, приведенными в таблице 4.
Таблица 4

И де н г и фи каци о ни ыс и р и знаки Значение
И дентификационное наименование (идентиф икатор}ПО 783.00563

Номер версии программного обеспечения 1.0 и выше
Результаты проверки программного обеспечения УТ -1 1 считать положительными, если

идентификационны е признаки программного обеспечения соответствую т требованиям, 
приведенным в таблице 4. В противном случае результаты опробования считать 
отрицательными, а УТН 1 считать не пригодной к применению .

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК УТН 1
10.1 Проверка пределов допускаемой, приведенной к верхнему пределу измерений, 

погрешности измерений частоты вращения
10.1.1 Установить устройство воспроизведения вращения УТН ! таким образом , чтобы  

его ват был располож ен горизонтально.

10.1.2 Установить при помощ и магнитного кронштейна тахом етр оптический ДО-ОЗ-ОЗ 
таким образом , чтобы его луч падал на поверхность вата УТН 1 (тахометр оптический ДО-ОЗ-



03 устанавливается во включенном состоянии). При располож ении тахометра оптического Д О - 

(Ъ-03 необходим о добиться фокусирования отраж енного луча на измерительной части 

тахометра опт ического ДО-ОЗ-ОЗ. индикатор синхронизации на корпусе тахометра опт ического 
ДО-ОЗ-ОЗ долж ен при этом светиться. Н аиболее оптимальным сп особом  расположения  
тахометра оптического но отнош ению  к валу УТИ 1 является взаимно перпендикулярное 
располож ение.

10.1.3 Наклеить навал  ̂ Ш  I изоляционную  ленту или другой светопоглащ аю щ ий или 
светорассеиваю щ ий материал, таким образом , чтобы при вращении вала луч тахометра  

оптического ДО-ОЗ-ОЗ двигался по изоляционной ленте за исключением одной образованной  
отсутствием изоляционной ленты щ елевой мет ки шириной от 0.5 до  1.5 мм.

10.1.4 В программном обеспечении У 111 1 задать частоту вращения 10 об/мип. При 

вращении вала убедиться, что индикатор синхронизации па корпусе тахометра оптического  
ДО-ОЗ-ОЗ загорается один раз прп попадании его луча на щ елевую  метку, располож енную  
навалу УТН 1.

10.1.5 Если при попадании луча на щ елевую  метку индикатор синхронизации тахометра 
оптического не загорелся, н еобходим о увеличить щ елевую  метку на 0.5 мм или изменить  

полож ение тахометра оп ти ч еск ою  относительно вала УТН 1. Если при попадании луча па 

щ елевую метку индикатор синхронизации гахометра оптического загорелся более I раза, 
необходим о уменьш ить щ елевую  метку на 0.5 мм или изменить угол падения луча тахометра  

оптического ДО-ОЗ-ОЗ. П осле выполнения операций регулирования щ елевой метки необходим о  
повторно выполнить операцию  по и. 7.3.5.

1 0 .1 .6 В  реж име воспроизведения частоты вращения УТН 1 последовательно  
воспроизвести шачения частоты вращения 3. 5. 7. 10 об/мип. При достиж ении каждого 

значения частоты вращения выполнить десять измерений частоты вращения при помощи  

тахометра оптического ДО-ОЗ-ОЗ. занести результаты измерений в протокол поверки.

10.1.7 Рассчитать среднее арифметическое значение частоты вращения вата УТН I. / ср/.
об мин, для каждого воспроизводимого значения частоты вращения по формуле:

'  ( I )

|Де f tj изм еренное значения частоты вращения вата УТН 1. полученное при /'-м 
воспроизведен и к /-го  значения частоты вращения, об мин.

1 0 .1.8 Рассчитать значение допускаем ой приведенной к верхнему пределу измерений  
погрешности измерений частоты вращения для каждого воспроизводим ого значения частоты 
вращения у,. %. по формуле:

К, = ~ £ Н - 1 0 ° .  (2)

где/} в осп р ои зв оди м ое/-е  значение частоты вращения из ряда 3. 5. 7. 10. об/мин.

10.1.9 Результат проверки считать положительным, если каж дое вычисленное значение 

допускаемой приведенной к верхнему пределу измерений погреш ности измерений частоты  
вращения для каж дого воспроизводим ого значения частоты вращения не выходит iu 
установленные пределы равные ± 0 .0 5 % .

10.2 Проверка диапазона воспроизведении частоты вращения
10.2.1 За диапазон воспроизведения частоты вращения принять диапазон в котором  

определено значение допускаем ой , приведенной к верхнему пределу измерений, погреш ности  
измерений частоты вращения.
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Результаты проверки диапазона воспроизведения частоты вращения считать 

положительными, если получены положительные результаты проверки, выполняемой но п .10. 1.

10,3 Проверка пределов допускаемой абсолютной погрешности измерений угловых 
перемещений при доверительной вероятности 0,95

10.3.1 Установить устройство воспроизведения вращения УТН 1 таким образом , чтобы  
его нал был располож ен вертикально. При установке, вертикальное полож ение вала обеспечить  

путем регулирования нож ек устройства воспроизведения вращения. контролируя 

горизонтальное полож ение торцевой поверхности вала устройства воспроизведения вращения 
У'ГН I при помощ и уровня брускового 200-0 ,05 .

10.3.2 Подключить регулируемый узел для крепления призмы М К Н И .441439.004 к вал\- 
переходнику С Д Л И .3037 8 8 .0 0 5  и зафиксировать его при помощ и установочного винта с 
использованием ключа С Д А Н .304269.001 и ручки С Д А Й .715111 .0 9 5 -0 1 .

Установим, вал-переходник С Д А И .303788 .005  с установленным в н ею  узлом крепления 
призмы М КПИ.4 4 1 4 3 9 .0 0 4  в вал устройства воспроизведения вращения У III 1 и зафиксировать 
его при помощи четырех винтов Мб.

10.3.3 Установить на узел для крепления призмы М К Н И .441439.004 призму правильную  
многогранную 111 1М 4-18-0 .

10.3.4 Установить автоколлиматор Л К -0.5У  перед призмой правильной многогранной  
НИМ 4-18-0 . так. чтобы е ю  визирная ось проходила через ось вращения призмы правильной 

многогранной НИМ 4-18-0 . а торец объектива располагался на минимальном расстоянии от 
призмы правильной многогранной 1IIIM 4-18-0 .

10.3.5 Узел для крепления призмы М К Н И .441439.004  с  призмой правильной 
многогранной НИМ 4-18-0  установить так. чтобы грань призмы правильной многогранной  

ПГ1М 4 18-0 была перпендикулярна визирной оси авто коллиматора А К -0.5У  (см. рисунок 1).
10.3.6 Разворотом авто коллиматора А К -0.5У  в горизонтальной плоскости вывести в 

центр ноля зрения автоколлимационное изображ ение марки от первой грани призмы  
правильной многогранной НИМ 4-18-0.

10.3.7 Разворачивая автоколлиматор А К -0.5У  в вертикальной плоскости установить  
марку по среднему дел ен ию  шкалы.

10.3.8 Воспроизводя значение углового полож ения УТН 1 ввести в поле зрения 

автоколлиматора А К -0.5У  изображ ение марки от противоположной грани призмы правильной 
многогранной 111 IM 4-18-0.
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А вто колл и м атор
Призма ППМ 4-18-0

Котировочные винты

Р и с ун о к

Вал-переходник 
С ДЛИ.303788.005

Располож ение приспособлений и призмы при проверке УТН 1 по п. 7.5

для крепления 
ты МКНИ.441439.004

10.J.9 У бедиться что р асхож дение положения марки по вертикали относительно  
начального полож ения не превыш ает ±  15 .Если расхож дение превышает допустим ое значение 

устранить расхож дение наклоном оси автоколлиматора и регулированием юстировочных  
в и т о в  узла крепления призмы МК11И.441439 ,004 . О дну половину расхож дения полож ений  

марки по вертикали относительно первоначального положения устранить регулированием  
юстировочных винтов (четверть одним и четверть другим ю стировочны ми винтами), а другую
■ за счет наклона оси  автоколлиматора А К -0.5У .

Диалогично проверить и при необходим ости отрегулировать расхож дение положения  
марки по вертикали от всех контролируемых граней с допуском  не бол ее ± 1 5  .

10.3.10 Наблюдая в поле зрения автоколлиматора А К -0.5У  см ещ ение  
автокод.ш мацнонной марки от грани «0» призмы правильной многогранной ППМ 4-18-0 . 
совместить её изображ ение с вертикальным ш трихом среднего деления шкалы и закрепить 
автоколлиматор Л К -0.5У . 11ринягь данное полож ение за исходное.

10 .3 .11 В оспроизвести значение углового перемещ ения УТН 1 равное 40  °

10.3.12 При помощ и автоколлиматора А К -0.5У  измерить отклонение у глового  
перемещения от воспроизводим ого значения.

10.3.13 В оспроизводя значение углового перемещ ения выстави ть призму правильную  
.многогранную ППМ 4 -1 8 -0  в и сходн ое полож ение.

10.3.14 П овторить операции по пп. 1 0 .3 .1 1 -  10.3.13 ещ е 5 раз.

10.3.15 Выполнить операции по пп. 10.3.11 -  10.3.14 для значений углового перемещения  
40. 80. 120. 160. 200. 240 . 280 . 320 . 360 °.

!0 .3 .1 6  Выполнить операции по пп. 10.3.11 -10.3.15 для отрицательных значений  
углового перемещ ения {вращения вала УТН 1 в противоположном направлении) минус 40. 
минус 80. минус 120. минус 160. минус 200. минус 240. минус 280, м инус 320. минус 360 °.



10.3.17 Рассчитать ср едн ее арифметическое значение отклонения от заданного значения 
углового перемещ ения X cpj.......по формуле:

Л Ср] —  6 ■ (-0

где Хд значение отклонения от заданного значения углового перемещ ения при /-м 
измерении для /-го  воспроизводим ого значения углового перем ещ ения........

10.3.18 Рассчитать среднее квадратическое отклонение (СКО ) группы из 6 измерений S, 
для каждого воспроизводим ого значения углового перемещ ения по формуле:

Sj =  (4)

10.3.19 Рассчитать СКО среднего арифметического значения (оценки измеряемой  

величины) Л'Л/для каждого воспроизводим ого значения у глового перемещ ения по формуле:

10.3.20 Рассчитать доверительны е границы случайно погреш ности оценки измеряемой  

величины i: для нормального закона распределения при доверительной вероятности 0 .95 по 
формуле:

Ej — 2 .571  - Sxj. (6 )

10.3.21 Границу неиеклю ченной систематической погреш ности оценки измеряемой  

величины dXj принять равной значению  отклонения от номинального значения рабочего угла 

призмы относительно грани призмы, принятой за исходную .
Значение отклонения от номинального значения рабочего угла призмы относительно  

грани призмы, принятой за и с х о д н у ю ^ ........вычислить по формуле;

&si =  E " = i  Д а п р у.  * 7 >

где A a npj -  Отклонение рабочего угла призмы правильной многогранной ППМ 4-18-0  

для / й измерительной поверхности призмы правильной многогранной 111IM 4-18-0 . указанное 

в документации на призму правильную многогранную  ППМ 4 -1 8 -0  заводом-изготовителем  или 
при п о в ер к е.... :

п- количество граней призмы правильной многогранной 1111М 4-18-0 . марки от которых 

отображаю тся на автоколлиматоре А К -0.5У  при воспроизведении углового перемещ ения.
10.3.22 СКО неиеклю ченной систематической погреш ности S e рассчитать по формуле:

4 = ^ -  (8>
10.3.23 С уммарное ('К О  оценки измеряемой величины для каждого воспроизводим ого  

значения углового перемещ ения S£j расе читать по формуле:

Sz j  =  J s e j 2 + Sx j 2, (9)

10.3.24 Д оверительны е границы допускаемой абсолютной погрешности измерений угловых 

перемещений для каждого воспроизводимого значения углового перемещения при доверительной 

вероятности 0,95 Д /........ рассчитать по формуле:

N  =  Kj ■ Si7 . (10)

где К коэффициент, определяемый по форму ле:

$ x j  в  j
(11).



10.3.25 Границы допускаемой абсолютной погрешности измерений угловых перемещений 
мри доверительной вероятности 0.95 установить равным наибольшему абсолютному численному 

значению Дj.
10.3.26 Резулычи проверки считать положительным, если границы допускаемой 

абсолютной пофешности измерений угловых перемещений при доверительной вероятности 0.95 не 

превышают ±5 .

10.4 Проверка диапазона воспроизведения угловых перемещений
10.4.1 За диапазон воспроизведения угловых перемещений принять диапазон для 

которого определены границы допускаемой абсолютной погрешности измерений угловых 
перемещений при доверительной вероятности 0.95 но м. 10.3.

Результаты проверки диапазона воспроизведения частоты вращения считать 
положительными, если получены положительные результаты проверки, выполняемой по м. 10.л.

11 ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ УТН 1 МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБО
ВАНИЯМ

11.1 При положительных результатах проверок но пунктам 10.1 10.4. > IН I 
признается пригодной к применению (подтверждено соответствие метроло! ическим 

требованиям).
11.2 При отрицательных результатах проверок но пунктам 10.1 10.4. У I Н 1 признается 

непригодной к применению (соответствие метрологическим требованиям не подтверждено).

120ФС) Р МЛ ЕИ И К Р ЕЗУЛ ЬТ АТОВ ИОВЕ РКП
12.1 Результаты измерений, полученные в результате поверки, занести в протокол.

11ротоко.1 поверки оформляется в произвольной форме.
12.2 Сведения о результатах поверки передаются в Федеральный информационный фонд 

но обеспечению единства измерений.
12.31 Три положительных результатах поверки по заявлению владельца средства 

измерений или липа, предъявившего его на поверку, на средство измерений наносится знак 
поверки, и (или) выдается свидетельство о поверке, и (или) в паспорт средства измерений 
вносился запись о проведенной поверке, заверяемая подписью поверителя и шаком поверки, с 
указанием даты поверки. Знак поверки наносится на лицевую панель блока управления  ̂ 111 1.

12.4 При выполнении сокращенной поверки (на основании решения или заявки на 
проведение поверки жеплуатирующ ей организации) в свидетельстве о поверке указывать 

поддиапазоны измерений УТН 1 для которых выполнена поверка.
12.5 УТН !. имеющая отрицательные результаты поверки, в обращение не допускается. 

! la неё оформляется извещение о непригодности к применению по установленной форме.
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Локальная поверочная схема для средс тв измерений времени и частоты № 4

Приложение А


